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Dans les premiers postes électriques qui remplacdrent les postes mécaniques, la commande des aiguilles était réalisée en direct, c'est-a-dire
que la source d'alimentation du moteur était située au poste.

Ceci imposait un clble & conducteurs de forte section et une distance réduite entre le poste et les aiguilles pour limiter les chutes de
tension en ligne.

Afin de pouvoir manoeuvrer dans de bonnes conditions les aiguilles éloignées, on a été amener & installer un autre mode de commande appelée
commande relayée,

Dans ce mode de montage, le circuit de commande aboutit, en campagne, & un ensemble de relais qui transmet au moteur le courant nécessaire a
88 manoouvre. Ainei, les organes de commande du poste n'ont & couper qu'un faible courant et la section des conducteurs peut 8tre réduite au
minimum. Le courant d'alimentation est fourni 2 pied d'oeuvre, soit par une source rapprochée, soit par un feeder desservant les différentes
ajiguilles d'une zone d'action déterminéde.

Le cholx entre l'une ocu l'autre des deux formules est déterminé par cas d'espdce, compte tenu des caractéristiques locales de 1l'installation :
éloignement du poste, zone d'appareils, distribution de l'alimentation, feeder, etc...

En principe, 11 y a intérét & recourir & la commande relayée dans le cas ol le groupement d'appareils éloignés permet d'utiliser, i pied
d'oeuvre, une source d'alimentation commune {centre d'appareillage) aux différentes aiguilles & manoeuvrer.

La coumande directe n'est pas, en principe, utilisée dans les postes autres que les P.R.S.

La nature du courant de manoeuvre (continu ou alternatif) est prévue en fonction de l'alimentation dont on dispose.

EXEMPLE D'AIGUILLE " A DROITE "

RAPPEL DE CONVENTION : Lorsqu'on indique " gqu'une aiguille est & droite " —Lame gauche
c'est que la direction de droite est donnée quand on Observeteur-\ U (appliguée) .f”"’

[
regarde l'aiguille par la pointe {lame gauche appliquée). N ) i i;
Lorsqu'on indique " qu'une aiguille est & gauche ", ,% 1 " ’_,ff” -
c'est que la direction de gauche est donnée quand on _G? @ L‘-’-/ DIRECTION :§
regarde l'aiguille par la pointe (lame droite appliquée). iﬁ o L oovnEE ~

o

~
14

i
REMABQUE : Dans les schémas qui suivent, les aiguilles L—Lame droite
sont supposées A& droite. ( décollée)
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[A _ ASSERVISSEMENT|

Le moteur est "asservi" & l'organe de commande, c'est-A-dire qu'une action inve
4 la premidre, pe~met le retour de l'aiguille vers sa position initiale,
En falt, 1'asservissement doit

rse sur cst organe, alors que le moteur n'a pas compldtement obéi

permettre & 1'aiguilleur de ramener une aiguills qui n'asurait pu, accidentellement, terminer sa course (

{ corps
étranger entre le rail et la lsme d'aiguille par exemple ).

Exemples d'application

COMMANDE DIRECTE (cas du PR.S.)

== Conditions d’enclenchement ot de commande En commande directe avec relais C.Ag., l'asservissement n'est
[ ’7
.

pas toujours immédiat : le relais C.Ag. ne basculera pas dés la
% commande inverse si celle~ci est effectuée rapidement apréds la
Rug /| | _Chs. premidre.
¢ ‘ = - En effet, le relais Ru., haut coupe le circuit d'alimentation
+ " b du C.Ag. Cette coupure est rendue nécessaire par le fait que les
| contacts de ce relais sont prévus pour laisser ser le courant
i G.! D. absorbé par le moteur, mais ne sont pas cONngus pour couper ou
I | €tablir ce circuilt.
. - I1 est dorc obligatoire d'empécher le basculement de ce relais
| Lo en cours de manoeuvre.
+ 0-——-—\.——-——-———F{-
1

—Q—Q—————I :

| ! HNoteur Remarque : Dans certains postes régionaux (Aster & leviers d'itiné-
raires par exemple) l'organe de commande de 1l'aiguille
est un commutateur congu pour supporter 1'intensité de
coupure ou d'établissement du circuit moteur.
On a done un asservissement immédiat, la manoeuvre du
commutateur n'étant pas tributaire de la chute du
relais Ru.Ag.
COMMANDE RELAYEE (cas du PRS.)
Ru. Ag.
C.Aq. b 6 ]
. ol ; :
Cp. Ag. | b={)  w 2P N On voit qu'au départ de’ 1a commande
Fe L d gauche, par le jeu des contacts "c¢" du
4+ ,[‘ ¢ Qc ] :oteu.r. quilvont 8'établir d¥s le début
- e course e circuit de commande inverse
i L_.]A {)¥ " sera prépéré.
—e ;,ll 4 |
! l
DIAGRAMME DES CONTACTS
DU MOTEUR
) *—1
SN : [ .
Higuille Higuille

& Droite d Gauche
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[B— COMMANDE PERDUE]

Les commendes d'aiguilles (direcges ou relayées) sont actuellement toujours réulisées par un dispositif dit "de commande perdue" {1).

Le temps maximal de translation étant fixé, le circuit du moteur électrique eat mis sous tension pendant un temps minimal légbrement supérieur
(temporisation de 1a commande par condensateur ou dispositif élsctronique). A4 l'achdvement de la temporisation, si le moteur n'a pas terminé sa
course, le mécanisme n'est plus parcouru par aucun courant moteur (protection des circuits du moteurg.

(1) 1'expression "commande perdue" s'applique & toute digposition qui a pour effet de tranasformer une action permanente en action fugitive sur un
relals ou un groupe de relais.

COMMANDE PERDUE PAR 2 RELAIS Cp Le changement de position de l'organe de communde du poste {relais C.Ag. ou
L.Ag- commutateur) a pour effet d'exciter le relais Cp.G. et de couper l'alimentation du
o relais Cp.D. Ce dernier, temporisé & la chute, maintient see contacts "travail"

fd Cp.G. CpD pendant un certain tewmps. La continuité du circuit Ru. se trouve ainsi établie.
] d A - i Remargues : - c'est la valeur du condensateur du relais Cp.D. qui détermine la
q ’_ﬂo- - 4 temporisation d’'une commande A gauche et vice-versa.
! ! ~ les relais Cp.D. et Cp.G. comportent un circuit en auto-collage.Cette
i ’—‘_] ) disposition, nécessaire afin d'éviter la désexcitetion prématurée des
*‘"—L‘_l—\ | relais en cas de manoeuvre trds lente du levier de commande de 1l'ai-
‘d —p guille, est maintenue, pour raison d'homogzneitz, dans le ces de
R D.{ 4—————-Od—->————-—\ » + commande par relais C Ag ,
-— ~a— Diogramme _de l'organe
. G{ 05 - de_commonde de ['giquitle
U, L. ]'s . q ﬁ
G. D.

MONTAGE SIMPLIFIE A UN SEUL RELAIS Cp dispositions)
C.Ag Cp.Ag. nouvefles

, ..

L'excitation momentanée du relais Cp. est assurée au moyen de
deux condensateurs qui se chargent et se déchargent alternativement
au rythme des changements de position de l'organe de commande du
poste (relais C.Ag. ou commutateur).

L'ajustement de la temporisation est obtenu en branchant en

paralléle sur les condensateurs, des résistances du type
I R.K., - 7000 -~ 2000 - 0,05 Z .

Exemples d'application

Vers
moteur

UTILISATION DU TEMPORISATEUR éLECTRONIQUE

AL
R“-IAQ- —_‘—EC—L Dans le cas particuliér de la commande "a 4 fils" le temps de
| +j_- 9 J friction du moteur dépend de la précision de la temporisation.
[T— ) Afin de limiter ce tempe au minimum, i1 a été créé un bloc de

. Temporisateur temporisation dans la nouvelle formule des relais NS1.
[g:‘. électronigue |

; = _}“—
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[C_ PROTECTION DU CIRCUIT DE MANCEUVRE |

317 720-4

La mige scus tension et la coupure éventuelle en chargs du circuit de manceuvre du moteur sont assurées par des contacts & forte intensité de

relais rupteurs.

COMMANDE DIRECTE

- {35 _du moteur 3 L.L & 2 inducteurs

Motevr

Exemples d"application

~Las_du moteur @ (.0 8 2 indveteurs (dispositions reécentes)

Dans ie cas de la commande directe, le relais Ru.Ag.
assure :

- l'établissement du circuit moteur

- ga coupure seulerent dans les cas sccidertels
(lame bloguée au cours de transiation ou

translation trop lente).

La coupure du circuit de manceuvre
normalement assurée par les contacts
course " du moteur avant la chute du

étant
" fin de
Ru.Ag.

C.Ag.
Ru.Aq. —a 0
+ o————\ [
—. g
3 *
_ Cas du_moteur triphasé g friction renfortee [montage récent “dit "d 4 Fils”)
Ru.Ag. C.Ag.
Ph.} ot
Phe—o o

Ph.3 . »

Moleui

COMMANDE RELAYEE

_ (o5 du moteur & L.L & 2 Inducteurs
Moteur RU-AQ-
e

_ Las gy motevr 3 L0 ¢ 2 inducteurs [ disqositions récentes)

Moteur Ru, Ag.
A —l

— ‘G5, D

NOT4 - Les contacts du C.Ag. sont établis sur les
circuits hors tension, avant la montée du
relais Ru.Ag.

Tans ce montage particulier de commende directe,
les contacts du Ru.Ag. établissent et coupent
les circuits du moteur.

DIAGRAMME DES CONTACTS
DU MOTEUR

t— |

¢

Fipuille Riguiile
4 Jroite é Gauche

Dans le cas de 13 commande
relayée, les relais Ru.Ag. assurent :

~ l'établissement 1 ;
- la coupure du circuit moteur
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D_ COUPURES FIN DE COURSE|

L'alimentation du moteur est coupée automatiquement par des contacts "fin de course" actionnés par le méecanisme lorsque celui-ci a atteint

son point de "calage moteur”,

Toutefois, dans le cas particulier de la commande par moteur asynchrone triphasé, (mécanisme interchangeable) le renforcement du dispositif
? p

de friction permet au moteur de "frictionner” pendant l'intervalle du temps :
permis la suppression des contacts "fin de course".

temporisation commande) moins (temps de translation). Ceci &

(Le nombre de conducteurs nécessaires % la commande et au contrdle est réduit de 7 3 4 .

Le principe définitif a pris le rnom de commande d'aiguille " & ¢ fils ").

COMMANDE DIRECTE

~ Las duv_moteur § £ 4 2 inducteurs

Vers poste

Moleur

L————y———.—/

Moteur

P

Les contacts fin de course assurent, en fonctionnement normal, la coupure
de l'alimentation du moteur.

Toutefois, loraque les lames sont bloquées ern covrs de translation pour
une cause accidentelle ou en cas de translation tropr lente, clest le Ru.Ag.
qui assure la coupure des ¢ircuits d'alimentation au poste,

— (as _du _moteur triphasé & friction renforcée [mostage récent it "4 4£ils”)

qT

Exemples d"applicaiion

COMMANDE RELAYEE
.A/oz‘gur
Lb

fK' R‘ufﬁg- C.IAg. iK‘
e —
-
Fh.3 e ! l[.J

Ru. Ag.

T
Vers poste

s
; c .
(commande) __i._o:____h‘.___gj

Moteur

) Les contacts de fin de course agissent sur les

| L]

[E _PARTICULARITES MECANIQUES|

Calage — Freinage et immobilisation du moteur Voir - Recueil Iilustré des Rppareils Electriques de Signalisation” TOME I
Protection de talonnage __Manceuvre de secours

circuits des Ru.Ag. et assurent donc jindirectement
la coupure de l'alimentation du moteur.

DIAGRAMME DES CONTACTS
DU MOTEUR

¢

[mateur d’aiguille encienchée umifié interthangeasle ) Figuilte Figuilte

g Dreite 4 Gauche
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A _ PRINCIPES

Chaque aiguille enclenchée manoeuvrée électriquement est contrbliée impérativement, gu'elle soit prise en poirte cu en talon.
Ce contrdle impératif reprend la totzlité des conditions ci-dessous :

@ - concordance de la position de l'aiguille sur le terrain avec celle de son organe de commurde
@ - application effective d'une lame au rail contre-aiguille {verrouillage effectif le cas échéant)
@ - décollage effectif de la lame opposée

@ -~ calage du wmoteur (fin de course)

[B. CIRCUITS DE CONTROLE ALIMENTES EN COURANT CONTINU]

COMMANDE DIRECTE
-~ Montage 4 !reais . 2é¥ments 3 positions [n'est plus sppligué dans les instailations nouveiles)
Ru. Ag1) (1)CONCORDANCE
K.Aqg. C.Ag. . T T T T T T T ™Y
\ Rol 2 )
L —J b l +
— | -
I \
I_"' + ‘ Lemes d'aiguille
G. D.
f‘ APPLICATION ! ‘ 3
s| %o L 1 @ i[—(:),siggmxci/_@ CALAGE MOTEUR
N ————— =t ——— L [ row
—& I HED B epll ~2
~ P Il hd
= | , ||
b l : 14
. a a H\ [ V,.d, . —
= b L odl .
E ~ Montage 3 2 relais. @ siements . & | pos:tiens | fdispositions nouvelies) (. ; - r_J MR
el . s v
Decollage -— — ’
+ Feplication — '
K.&g.6.  K.Aq.D C 4g.
_ DIAGRAMME DES CONTACTS DU MOTEUR
.. - _Lourse totsle -
(1) dans certains postes & leviers enculenchés ‘ T T
- - Ru,Ag.) oll la conception des commutateurs autorise 2one de calsge 2nre e calape
b [—J.—.-j une commande directe, les contacts du relais » Dy
] -t HD PP g C.Ag. sont remplacés par les contacts du
: | S | b commutateur. 2
J Dans ce cas, on contrble la retombée du 7,
relais Ru.Ag. 7 /'—_‘_‘“_—"
e 7
Riguill ioui
3 Dhorte e

& Bauche
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|B— CIRCUITS DE CONTROLE ALIMENTES EN COURANT CONTINU (suite)]

, REMARQUES : - Dans le ces de la commande relayée on contr8le, sn plus,
COMMANDE RELAYEE la _chute des 2 relais Ru.
- Tes sources de commande et G¢e contréle doivent &tre de
C.Ag. ~ tensiorn identique.
Co.G Ce.D g - Dans le cas d'un poste & leviers enclenchds, les
F" ' p-v. L.l- N/ b contacts du relais C.Ag. sont remplacés per les contacts
! ! d X du commutateur.
: | <
l ; o 7 N_d
Sélection Commande ou \lontréle ! ,
o ' APPLICATION(D)—  Lames o aiguilie (3 DECOLLAGE  —(4) CALAGE MOTEUR
PRS- A
G. 0. / //
Lommande \ / /
e — o Moleur X
g i1 ~~ o] ol
b — I i HB ol 53
' 11 Ru. Ag.
e b e e \" ‘‘‘‘‘ "\‘ > I | ‘ i I ’G i)
- i ! | ; .
ed ! e b c : | b N " Gdl A .4
; /" 'L""““Jr“‘ d + lL P, . F“:\ : h-—lLA——.:-
= Montnae a 2 relais Cp. | l ? 1 ,_'_J b L. ‘
o i t
- l: H
h e / A
¢ | Montage o 1relais Cp. A Déeoliage—~ 7
@ 3 | 9 ,
(= ’
g C.Aq o | Haplication— —
8] Cp.Ag L‘f N\ /[ b l N ¥ J
+ - . |
1 ’ c
_ Sélector, Commande au Contrile_ " f /| T
| v
\_Dconcoroance
I
|
l DIAGRAMME DES CONTACTS DU MOTEUR
! fe— — Lourse totale S
i Zere e calage Zone de calage
(e,
1 Y% 7/
| 2725 Y
Voo 7,
Aiguille Figuille

7 Droite 4 “Gauche
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[c_CIRCUITS DE CONTROLE ALIMENTES EN COURANT ALTERNATIF]

Dans les nouveaux principes unifiés, le contr8le. peut 8tre réalisé & partir d'une source wlternative bas voltage situde au poste. Cependant il
existe toujours 2 proximité de l'aiguille un dispositif dit "diode en campagne" qui permet d'dviter une fausse indication provenant d'un mélange

des ponducteurs de contrfle et pouvant survenir entre le poste (source) =t l'aiguillage (contréle).

CONTROLE ALIMENTE EN COURANT ALTERNATIF AVEC RELAIS DE CONTROLE A COURANT CONTINU

Schéma de principe

Mateur Riguille

:
5

; . - 4 |‘
- ¢ S i ._*_ Diade en
" % » compagne
_,,____é!__ /
i

‘ Nns v v
—it
Schéma simplifié équivalent
K.Aq.0. Moal‘eur Riguille
K.l\\lg'GA H - ! ,..._./\_.q' -
n L] ‘\ "‘ x *%
----- B —
\
! v , r
@ : : j Diade en
. campagne
o x
! . i :
Rulg NSV AL S L v
i b ol L

Le condensateur lisse la tension redressée (redressement d'une demi période seulement) e! luisse passer
la composante alternative résiduelle.

Le relais n'est pas sensible, par constructicn, au courant alternatif.
Un court-circuit ® dans le cAble sera donc sens effet néfaste, aucune fausse indication n'étant commandée.

DIAGRAMME DES CONTACTS

DU_MOTEUR
I

iguille igurfle
K %goite 575%,,,,,5,
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[0 CONTROLE OPTIQUE DU CONTROLE IMPERATIF]

Le oontrdle optigue d'une aiguille munie du contrdle impératif est constitué par le contrdle du ocontr8le impdratif.
Le contrfle optique est généralement réalisé par voyante mécaniques ou lumineux & 3 indivationa.

Les voyants mécaniques ou lumineux & 3 indications donnent un aspect caractéristique du contr8le de la poaition correcte de l'aiguille
pour l'une ou l'autre de ses positions. Ila ne présentent aucune indication positive en cas d'anomalie.

CONTROLE PAR 2 RELAIS 81ou2 ELEMENTS G 2 POSITIONS CONTROLE PAR 1 RELAISa2 ELEMENTS & 3 POSITIONS

Montage & voyant mécanique 3 3 indications (ceurant continy)

+ "

——— ] + O

Montage & voyant lumineux a 3 indications (courant continu ou alternatif)

U oou + FLey L ou+ Sl
; G. D.
I ; G. D. |
: (@

e 80}
! n Nou— j P,
| Lo Nou —
i Contrdle optique par TCO.
! (94 contr8les d'aiguilles ‘
l normalement éteinte, il |
~ e existe un bouton "Test o e
- : N aiguilles" & disposition
| ’ de 1'aiguilleur). et
-—————\: ‘
i m N
8} N
A K‘ . .
E_.CONTROLE DE DISCORDANCEI ',?_,\AJTP_\ Di.Ag.
t |
Ce dispositif a pour but d'attirer + - _m
i'attention de l'aiguilleur dans le N — f »
:a: d?ﬁn ggcontréleg;'me ou piusieurs Autres oiguilles '\QUTEO' " —eNou ~
ajguilles. i

(1) Lampe éteinte
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COMMANDE , MANCEUVRE ET CONTROLE DES AIGUILLES ENCLENCHEES ,
IM_CONDITIONS DE REALISATION DE LA COMMANDE ELECTRIQUE DES AIGUILLES ENCLENCHEES

DISPOSITIONS & 2 RELAIS Cp (voies non Electrifiées ot voies floctritibes 25 kV ~)

s 720

DIAGRAMME DES CONTACTS
Ou_MOTEUR

Conditl‘o'm de ;omm:ndt a
o lncknc emen F.___._...__._.______‘l
Applicables dans les P.R.S. et dans certalns postes i b
Cp 6 CP D 4 leviers enclenchés. . M"[
;la . e . I {Voir remarque (1) en II - A : commande directe) P ¢ ;
! ! | n
+¢—\| Sl ?—0-— d
" Y | |
i L o
| COUPURES P ONTACT MM, Higuille E e
i St ; Poste Campagne Moteur cgﬁﬁangblirnzoupu::% ontact ¢ i 'gf‘;,,e j’é’f,',’,m
| - ; Moteur comportant 2 contacts :
[ l . I Etablir coupures 1 et 2
-_ﬁ : = | . T
i *‘—\l | ’ b < 7
: ! ' I‘J\b . |
N [ ¢ ' i N
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[A COMMANDE DIRECTE |

17740 .1

DISPOSITIONS RECENTES & UN_SEUL RELAIS Cp. (voies non élactrifiées ot voies électrifiées 235 kVn, )

Con{itsgns Ido ;nmmclndo
et d’enclenchemen!
,”l\

Peste I Compagne

DIAGRAMME DES CONTACTS

g TS DU_MOTEUR
\g l 1‘\.°J| 11 b : T C-A!‘ | a —————— |
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5=y + o B 1 . N !
g J l l el ——4
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é | i pAg ‘ : l {—L——ﬁd
ES | i 1 i iy -
4 l i | : —e - Tiguille Biguille
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o ; . I +
3 | |
[ PSS A WA A, i -
Fl - i |
"""""""""""""""" ! .
l E_+. _if : rt __i ? Moteur
| l [ 1 \
|
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[B_ COMMANDE DIRECTE *A 4 FILS*]

Principe dw contréle

RuA Cp. Ag. CAg. |
[ g..;. H_ ﬁL__E_'-— Poste | Compagne
- H_ remparluteur'rv_é] .
_ | électronigue | |
| . , '
e ; |
[ —— 4 ; - r-.... —y a—
Ph.2e———4 Bloc ::f -1,_) I i M —1
;  de f A - -
|stasitsation; | L:.F] | !
i 1 1
| /'d' 1) | : | I '
s ligne I ' l .
Fapra— i . ' |
. ( ; " I
l_......_’ ; | l | giguite
w r Bloc d’alimentation | H ‘o 6 0.
g T e igne : | t—et el
~ ¢ i i
& -l R P \ﬁ
¥ ‘ ‘ 9 | 4
; —r| | [t
i =15 , Lottt
L i} T Jiodr—/
( | en campagne
= \ Bloc d’alimentati
v l 3 a:d, a/,_lq’::” aen : dispositif A résistances réglables
© : . + permettant d'ajuster la tension au
w < @ | moteur en fonction de la tension
] ~ d'alimentation, compte tenu de la
& * résistunce de ligne.
: —=® |
~
I DIAGRAMME DES CONTACTS

de lg 2°¢me aigurlle d'vn proupe

- Vers relais K.Jp. (éléments “loeal *)
L
de 2 aiguilles conjugubes

— |
nsves

Ru.A

de Ja 2% aguille d'un groupe

Vers relais KA. (éléments "Ligne"] {
de 2 arpuilles conjuguées

%) Vers circuit en campagne de o

2872 gjguille o'un groupe de
2 qiguilles canjuguees

DU MOTEUR
-
i dj

Higuilte Hrouille
& Droite 4 Gauche
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| C.COMMANDE PSEUDO~ DIRECTE |

Dans les postes 4 leviers enclenchée oh la consception des commutateure n'autorimse pas la miss en charge ou la coupure en charge du circuit moteur

par contacts de commutateur, il est fait usage d'une commande pseudo-dirscte.

Le sohéma des dispositions est identique & celul de commands des aiguilles libres, avec 2 relais Ru au poste.

DISPOSITIONS 4 2 RELAIS Cp

C I‘L‘ Cp,D. Poste |Cumpugno
| « ,
| i ‘
r—

~rEE W |
| ‘ 85_. +
_._,Jr.__ .}. 1 81 g

DISPOSITIONS RECENTES & 1 SEUL RELAIS Cp Ru.Ag. |

Cp.Ag. L.Ag. G. 0.
Fan\ i
- .-é Yd l}_‘ - >————Z ————J '-——-E—O-

DIAGRAMME DES CONTACTS DONNES PAR:

MOTEUR D'AIGUILLE ORGANE DE COMMANDE
R g OTAIGUILLE
‘ b G. 0.
5 !
'
PP EE—
Bigulile Rigulle
d Drotte d Bauche

Moteur
X J i r—-—- ——— s e+ —
Ph.o——T—\ -
T, ~ ] :
Exemple d'utilisation avec | . . l
moteur o couront alternotif ! |

monaphosé i H

No—p—s ' |

— ]

Lontrdle avec & relais & 2 é/éments & 2 positions ; | [ | l

K, Ag. i i . figuille | ; :
6 D . -1 4 ot I .
| : T - CHI | e

i ! ! | - - | I I

] X 4

T \J :

» * | | I | i I

Lontrdle _avec 2re[:isa’/‘é/e'ment 4.2 apsitions : . l ‘ I | I
] ID /'n! -’rf e | \ ¥ Al HI
i el | { ] T ¥y +
! i ! , ) ! K ~ -

: P P } x ~9
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{D— COMMANDE RELAYEE]

+

COMMANDE, MANCEUVRE ET CONTRAOLE DES AIGUILLES ENCLENCHEES

DISPOSITIONS ANCIENNES AVEC RELALIS Ve C.Ag.

L.Aq. K.Aqg.
L} la ! !

—

-

i

Exemple d° application

Vars aiguille
conjuguee

|

i

| EEH |
—

il
L_QL_‘ Poste

Diagramme_de i'orgone

de commonde de [uiguille
& &
i !
G. b.

éventuelle

Centre d"oppareilloge

+

Ru Ar.Ru. Ve.CAg. - I
) S C.Ag

317 720_15

MOTEUR SAXBY LouM 47
(ancien céblage]

* so———

MM.

,-E-l

o),

‘ectro-frein

3

SErESs

et

R

Contedleurs d'aiguille
P‘ T promam 1

4 M-

-_.f___

DIAGRAMME DES CONTACTS
DU _MDTEUR

5 d
I
Jiguille Riguille
é Droite 3 Bauche

Fonctionnement

Dans ce meniege, le relais de commsnde {(C.Ag.) & pied d'oeuvre
egt un relais basculeur,polarisé. Il comporte 2 positions stables
d'équilibre, & droite et & gauche, et occupe l'une ou l'autre de ces
positions suivent la polarité du coursnt qu'il a regu de l'organe
de commande du poste (levier ou relamis); cette disposition permet
d'utiliser deux conducteurs seulement pour commander l'aiguille
dens l'une ou l'autre position.

Ta relais auxiliaire dit " relais de verrouillage " {Ve.C.Ag.)

a pour fonction d'assurer le verrouillage électrique du releis C.Ag.
Le relais Ve.C.Ag. est du type neutre & un élément et deux positions.

Quand une communde est lancie du poste, elle a d'abord pour effet
d'exciter le relails Ve.C.Ag. Celui-ci assure le branchement du
reiais C.Ag. sur le circuit de commande.

Le relais basculeur change alors de position, ce gqui entrafne la
désexcitetion du relais Ve.C,Ag., et partant, le verrouilluge $lec-
triqus du relais basouleur dans sa nouvelle position.

Ltexcitation du relais Ve.C.Ag. & égalemsnt pour affet d'exciter
le relais d'armement du rupteur (Ar.Ru.) temporisé A la désexoitation
et dont le temps de ohute est réglé en fonotion de la durée de trans-
lation de l'aiguille, Dda l'excitation du relais Ar.Ru. { et la
désexcitation du relale Ve.C.Ag.), le relais rupteur Ru. s'excite
ot trgnsmet au moteur le gourant de manveuvre, Il se ddaexcite a la
coupure des contacts de fin de course du moteur. 3imultanément, les
contasts de contrdle »'édtnblissent dans le moteur et sur l'alguille
dans sa nouvelle position, assurant ainsl l'envoi au poste du courant
de ocontrdls,

Dans le cas ol l'aiguille ne peut achever sa course (ohstacle
entre la lame et le rail contre-aiguille par exemple), la protection
du moteur est automatiquement assurde par la désexcitation du relais
rupteur Ru. au bout du temps corrempondant & la temporisation du
relais Ar.Ru.
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DIAGRAMME DES CONTACTS

DU _MOTEUR

ﬁlyl‘/i//e

CQUFURES PAR CONTACT MM,

Moteur comportent un seul contact @

Poste | Compagne

’
=)
|

établir coupure 3

Moteur cemportant 2 contacts : établir coupures 1 et 2

COMMANDE ET _CONTROLE

Dans le cas de postes & leviers enclenchés, les contacts
du relais C.Ag. sont remplacés par les contacts du

commutateur.

Batterie de ligne

Fipuille é Droite
..
AN
A A"
NN
¥ ¥
AT
M.
L3

o 1inducteur

S Triphasé

> Monophasé

o 2 inducteurs

Frguille
g Gauche

.
a courant
continy

> Moteur

Li courant
alternatif
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conjuguees

o

2 Aiguilles
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Aiguille simple

-

(1)

Cos de 2 giguilles conjuguees

I
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o |Q
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!
i
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|

Contrdle de

(dispositions applicables aux postes P.R.S.

SEUL RELAIS Cp (voies non électrifides e voies lectrifides 25 kV )

37 72 U 17

DIAGRAMME DES CONTACTS
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a
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