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POSTES MECANIQUES ET ELECTRO-MECANIQUES (E.M.U.)

517 810

Dégignation des natitres Numéro des feuillets

i mee il GUEET R LIBILEANEITE 0 o s i 0 1 5 5 6 0 05 53 0 3.0 i 1 6 0 50 5 3 e A 08 B 6.0 6 C s 210 317 810 00
Contrdle des aiguilles manoeuvrées mdcanicuencnt (aiguilles contrdlies impérativement)..... 317 810 0
Commande, manoeuvre et contrble des aisuilles enclenchées (voir 317 720 ) .....oivnvnnnn...
Sommandic el (ContrOlie: CADTIC 1ol ol shsts aes shaie iy o oisliels s e | sieitelsh s Slnalal s e voltalieliate) 1o foi(eimiaa cemabil ile s ioiten s 317 810 1 12
Commande aubomatiaque SEMAPOTE . st six oo s = siersts oa o1 sreis sl sta e (ors sl sis s ashe s ialeh sl e s orshere s o sl s e 5/ e 7 810 13 3 15
Commande @ ............................................................................ 317 810 16
COMMANGE: M aie oo creweis ool corieie: ailseTio feliaite) 32 atiei bl o @) eio Sl L Yriailonls o5 o Lot 5 SUSRL s SR a5 8051 Bl o S BT 41 GGl S8 VIS 317 810 17 et 18
EommandelrappeilNdelnallcntiisisement s O E s R etk e fatatatele ool hat ot oo e e et e o 317 810 el 2
BIOfNANIBIE) ZOUHOIEAEIEIE ANFCETELCRIEIIEITNG. oo ot 2 ol o3 6 Gt ot 66 Tl 000 3 6 G 048 D1 210 £ 5 6 £ ) O/ 05 (165 " 317 810 22 4 25
Comanie TalentiasBment 50 s sowwss s esis s sme s sse s m e s e e 5w s n w6 e RS B 85 ) 5 317 810 26 a 29
Commande’ PréavertiaSementl il v s & ishe s s s hsme s s o s e £ e g eie et oo SPatmrey e e s ¢ el et a ve s 217 810 20 5 22
Commande! manuelle: et contrle HVertISEEMENT st nisishs thelststeaia letersis s mlale) sla eteie sl alalefalleole isalsotatie fiters 317 810 BENANSH
Commande et contrble TIV. ....iveuenn [ O DD O O 0 0 DL BIEAE 200 0/0 R0 T8 © G010, 5.0.0,00 0.6 D100 01000 0,0 2 0D G 517 810 B
B ommand et bl ea NG e e e e o e ha o oot e e e e i e e 317 810 38 et 39
Commande) €t éclairage tADLEENL LD i ssus s s slals lehlsl 45l e s sl feheiay 8l 5 133 okl s Foelisns e eiaaeaaaaaaaan 317 810 40
Compande tableal & InSor i PULOM o vs e em wuns s sssesss s smsss s a5 e s s s s sk snss s nsissssnssses 317 810 41
Commande et éclairage " BJ " ........... S b O e o 30 1 4T85 53 S N 9 R S R e 1 S 317 810 42 et 43
Pransiit rieldensur e VAErS) QleiiC AT T el N ritiilae s = iehe slisl ois)sta a5l shayenalsiistotatulrees e L He) s eetetalalralenh )  tefetis) sue : 317 810 44
Pédale d'aiguille prolongée ..... B35 R 29 R 05 A R A8 5 S R R 3 B A A 8 8 317 810 45
Transit souple et TCO. (ZONES) «evveeevnnnncnnens AP, B O o B IS S 6 o B B S R o e Sl : 317 810 - 46 a 52
Enclenchement d'approche «.eeeeeeeeeeeeeoeenns A S0 AT e A VB R R e B R et S RS A 317 810 53 & 56
Enclenchement de PrOXiMité€ .uueeueeeoeeeneeenoneenneenaeeaneaennnns B 317 810 - 57 et 58

- Parcours banalisés (AB=BA) ...cvcven.. 317 810 59
“nclerchement entre itinéraires de sens inverses ~ Vaie de stationnement e e veiie oo 317 810 60 et 61

= Woi'el WINHIGUE] & stievis sis (e eias (eiassiot onshe otk e 2 317 810 62 A 64
AL TS ATHICTIE o iatiel ore emn aioms 15,58 are 7o IR oo ool ooy s Hebio i o oo o e e A S S e A 23 | SRS R IR S o (R 1R o SRR G S 317 810 - 65
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Album de schémas de signalisation.
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POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
CONTROLE D ENTREBAILLEMENT 317 810_00

[ Sthéma BLabli en tenant compte du ciblage “type’des contréleurs)

p Bppareils non conjugués (ou conjugués avec un appareil non contrélé en entrebdillerment] ~
—Rosre Brancht simple ou 1, TS L e TID ~ Taquel deratllesr (s 2 Taquels erailleurs o manaeuvre Simulbanée mmmmm——
I (supposé en position normale J)  (supposée en pasition normale G — Taquet d arrét ~Une seule boite de distribution = 2 boites de distribotion =
~ 2 Taquets darrét 3 maneeyvre . .
I L.6. Llﬂ' L6 LG Lo LD simultandefreliés enire e parTR) 1% taquet 2 laquet 1% taquet 2 Laguet

afeyb) cfond)  dfevd) clovd)
1 T —*- "{— s ;’qullé’[ i- +

L—/\—) d |
JOUN B B o T
: ! ]_ !
' : __.J ! +— —l !
psehlomnts 1
+ __________ '
| |
|
{ |
I
I |
. Appareils conjugués contrdles tous deux enentrebdillement [exemples) N }
I
I (e Branchement: simple ou Yy 1S (supposé en position normale 6. ) et taguet =2 branch % simples ou 1}, 7VS [supposés en position normale 1)) —-\i
. . o ; apr i P !
I (~=Branch®oy I TIS controle aprés le taguet = —Branch? ou I/, TTS contrdle avant le taguet == 207 spparei! contrile blov &) 19 gpparer] tontrdle afoub) |

L.6. LD

Taquet

—a— contrile { — o ‘ouverture si contrlevr copdvit, E3bli & 70,80 ou 100 mm suivant le type o apparei!
— de taguet sbarssé [contrélesr conduit)

-
Relals et -
sonnerie 4
ordinaire

-

- kELdg. l

4 J L6 lame pauche
Sonnerie & I LD lame droite ,
32 bornes 3 . v | =T Gpplication sicontrilesr & poussoir ou conduit, coupe entre 5 et &mm
et l e 1 00UTEIe N _ e toguet releve [eontrdleur condvit)
O‘ l — de décollage si tontréleur 3 poussoir, Btabli 3 9mm environ
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Album de schémas de signalisation.

Schéma n1 _

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
CONTROLE DES AIGUILLES MANCEUVREES MECANIQUEMENT
(AIGUILLES CONTROLEES IMPERATIVEMENT )

I_CIRCUITS DES RELAIS DE CONTROLE

Relajs k.fp. polarises

17 810 o

Cas &'un branchement
> simple fov Iy T7S)
- sv,o;ose’ en position normale Gavehe -

K.y :
e p—
6. D. I +x6 kg < K6 2 kD
i | A2 i
- k2
k. VI [éventuel) VI. [érentuel)
+ r
o Py
Vers kgg. de ._J b i
aig. eonjuguer }
[ eventvel] l
Llame 6. Lanme 6. Tamel. lame D.
Schémo n? 2 _ alogb) cfowa) a/awh) cloud)

Relais k Ry non polarisés

KA. I
PRSI A—
6. A L Ag.
'_ﬁ ! ,{q +KG
! - kG
! ™ : - kD
[ bt S + KD
i /f\_»lﬁmﬁwéf] VI(érentoel] VI (éventuel]

Le ¢ optigue peut dpalement

8tre assuré par voyant

méegnigue 3 3 indications
(6G,0,X)

J
—N— lontrile

las dune 7/, TTD
— Supposee enposition normaie Jroite .

w &'gpplication $icontréleur S poussoir ov conduil , coupé entre 5et & mm
{ ~ d'application et de verrouillage s/ verrou CC.
_ de decollage si contrileur & poussoir ou verrou (C, Etabli & 9 mm environ

—a&— lontréle § _ goyverture si contréleur conduit, Etabli § 70, 8000 100mm Suivant Je type d'gpparei

—e-s— (onlréle de verroy /ﬁd?:ﬂ?ﬂd'iﬂ[ lance

II — CIRCUIT DE CONTROLE OPTIQUE

k. fg

e tmm———,

k5. i_
G H 2. . |
1

S VI

L{/I. KV

-t
N imses!



Mige & jour N° 5 Février 1967

Adbum de schduas de slgnalisation.

S5.E.8,

POSTES MECANIQUES ET E.M.U. _31—7_8_1_0—]

COMMANDE ET CONTROLE CARRE

_ Liste des feuillets_

(" sehéma pénéral (commande) | _ | _ _ _ _ . _ oo . _____317 810_.2
Conditions " pravenance” ot “destination” eventuellement insérées dans les Circtits — . _ o o oo 317 810_3
Fermeture aqutomatigue . _ . . _ . e . ..317 810_4
(" . Désenpagement par z0mes_ . - .. . - _ . oo e 317 810.5
Commandes
oom seul paste \ "Protection de stationnement et annulation de cette protection par substitution de S r, (§)d Cow MI L. 317 810.6
K IF. des sipnaux mécaniques de /imitation de vitesse_ _ __ . _____ __ _ __ o _______________ 317 810_7
lommande d'ouverture tribulaire d'un corré fou guidon d'arrdl) intermédisire commande du méme poste_ . ____ 317 810_8
Panneaux et carrés mécaniques Comtréle opligue.. . _ _ _ L L o e e __ . 317 810_9
manceyvrés électriguement .
Commandis Larrés camportant une manoeuvre concourante pour 'une su moins de leurs destinabioms - - - - __ ... 317 810.10
de plusieurs postes § (3r0€s & maneavre dlternabive.. .. . .. ... oo ________________317810_1
\
Larrés mécaniques mancguvrés méceniguement ( commandés d’un o de plusieurs POSLES). . . . .. . oo o ___ 317 B10_12
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Albutn de schémas de signalisation.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE ET CONTROLE CARRE_PANNEAUX ET CARRES MECANIQUES MANGEUVRES ELECTRIGUEMENT, COMMANDES D'UN SEUL POSTE_
n 81 0 2

SCHEMA GENERAL
MNP (COMMANDE) L

F—Emm 403 T
LMN ,
10.11.12 1sr—{:]cws " VAS lancé

LMNP 404

14.15.16.17_ L _JC105

M Sens Impair

47 Aipuilles contréfées
N impérativement :

A03_405_41_48(v145).47
(¥1.45)

49 MHanwurrées
" o électriguement

P

( Schéms supposant I'vtilisstion de K.It._ Dans les tas trés simples sans K It ,circuits 3 coupures bipolaires comportant un fusible et un sectionnevr par deskination et aboutissant directement

au relais CC ov & /'accouplement dv moteur).

Londitions eventuelle: provenance®
propres 3 d""”’ signal. Canditions évenbuelles "destination”

Intéressant genéralement Loutes les
sur- eircurit sur trrcwts provenances(dans fe es contraire,
commun atoum, propres d chacvne ronditions r!partees sur /a2 avu les
les destinations'” des destinations

provensnces intéressées),

K.Ag.40 2

KiL.CA0 G‘ { 8 TLD-_\ 1\, L

e L it

Vers (002 v - -4 [y 4
Cou — et e (P i \1

accouplement _./I,_._

moleur) i |
K.Ag. |
K.It.G.103 w13 | G D o

RPS  SE 9" L Rl SN A iy

T " R ™ 2!

t '——*‘*“*"—Q—‘?*—‘ G. D, \47‘ “usibles
:m K.Ag.40b KA! 44ac , destinakion”

i
25 WD est demmpaset en 2 branchements '

E.S5.

pointe & pointe (gain de contacts sur
K.IL.C105 141516 17 43 ¢ relais K.Bg. 49 3¢ et K VI.85). ;
I
G SENNE I e . LI S — 0

Al S rquille non % qutile non :
i —K—X—————-—Qr—‘—vd rontrnllieg impérativement, contrdler impérativement, |
r—x—x—¢LH prise en pointe dans ses prise en pointe dans + '

“—"**‘_"‘""{PL 2 positions : sélection une sevle position : \_.__._~_;<._x__(\, P

par L.Ag. pas de controle LAY, ~.

(1) Conditions pouvant étre rendues sans effet & /'égard de cerlaines destinstions :
-~ S0it par pontage par leviers d’aiguilles en pointe.
_ soit par réalimentation du relais matérislisant l'une ov l'autre
de ces conditions (cas Ou relais Pt par exemple).
(2) Relais C.L TH. 100 si block absols pour !ov plusieurs itinérsires . ou fractions d'itinérdires .
(sauf si CdV 50 ov 83 Hz).

o

DIAGRAMME DES CONTACTS

DE _LEVIER
N
Butée de verrou . k__.a;ut__ee_de verrou_

réventuel) ) ( éventuel)



Nise 2 jour N° 5 Pévrier 1967

Album de schémas de signalisation.

POSTES MéCANlQUES ET EMU.

COMMANDE ET CONTROLE CARRE _ PANNEAUX ET CARRES MECANIQUES MANCEUVRES ELECTRIQUEMENT,COMMANDES D'UN SEUL POSTE_

CONDITIONS “ PROVENANCE” ET “DESTINATION EVENTUELLEMENT INSEREES DANS LES CIRCUITS
( Cas du C.101

du schema geéneral )

Tr.P.rde I A.Pt.Ca01
14°¢ 20n8 en SacC
gyl du carré) ou
K.It. ; FA, @s C  fFU. Te L. Tot. Z.
ci0y | C.101 C101 M ¢ .01 mm Ca01
- i | | ' < |
! ; - l !

l Se/echanj I

” %
! 1 | A i ! i /erentue/ )

A\

/

Voir'enclenchement Yoir Voir praterl'/an Vair ! I
de parcours ban3lisks”™ “repmotyrs e Stationnement rn:/enrlrtmt I
automatigue” a/mulatmn de d'spprache” |
cette protection

Foir désengagement por aones”

DIAGRAMME DES CONTACTS DE LEVIER

N. R..
e Bulee de verrou
(éventuel)

-,

£n outre l'ouverture du £ 101 pevt éire tributsire:

—rp

—

Yoir "encienchement
o’approche

— du K.IF. de signaux mécaniques de limitation de vitesse.

317 810_3

1% Exemple ¢ encienchement de
vole de stationmement

1 seul 2
Poste Postes
Contréle K.Ag KVI L.Ag.
(voir schéma général) RV M. Tr Ft StUM.
A :
r ﬂéuun Z i
e ’._I_*_!_ﬂ,:u/.n.\.ﬂ;M
* *
N /‘
N , Tr.P. ou Ss.N
% Condition 7 !
A R e ‘ et et # + N
L Sans empilzpe avee empilage
AN 8 J
¥ N . 29 fxemp,e o ‘enclenchement
_____ e e de voie unigue [?seul poste)
N
N
~

« Au.
A -—-—-——-o),o——¢\.+P
|

3%/ Exemple o autorisation
o' accés

— de l'ouverture d'un carré (ou guidon d'arrét) intermédisire commandé du méme poste
P

_ de l'attague dune pédale de proximité (action jovant sur [enclenchement dv ou des leviers du carré),

— du renversement préalsble d'un levier o'autorisation du poste (cas d'enclenchement de VU, entre 2 postes par exemple).

» - " ¥’
_ de /3 commands carré boites chovdes”

— d'une temporisation (ouverture différee si PN.).

— d’un commutateur N/D de PN. /si pas de Few S).

- etc...

fetions yovant directerment sur fe creuit OC.



Mise i jour N° 5 Février 1967

Aibum de schémas de signalisation.

w &
JBUS.

o
3

POSTES MECANIQUES ET EMU

COMMANDE ET CONTROLE CARRE..PANNEAUX ET CARRES MECAN!QUES MANCE UVRES ELECTRIQUEMENT COMMANDES D'UN SEUL POSTE —

FERMETURE AUTOMATIQUE

( Cas du C.101 du schema general)

s 810 _4

//—-/e'v_entge/ /;as o
. e levier 8 est soumis
Si FR annﬁu{/:b/e d Menclenchement de
vers 8 /proximité par exemple) ~
Pédale de FA. A.FA.C101 e
— o
Type IV. ‘T N g , f i S FACIM
me o | &n &n o %
‘ +e ! - Al-e —-
Type VU. -]3<—- : g hd b ™ >Cas d'utilisation d'un relais a 2 enroulements
- ; 3 {cas genéral)
+ o—o | —X
i : K.lt. ls—
. ] I €101 ,
Si voie non banale : Pedsle type DV .
— Pédale type VU, dans Jes 2 cas suiranl‘s:l Voir ¢i-dessus
. Possibilite de renverser l'un au 7 - \ FA.C10t
moins des leviers ou carré avant + % X% * -
M< 57 voie digagement total de /'itinéraire per
banale un mouvemealt de sens inverse. 3 | \
- Enclenchement de proximité aver I o~ P ’
pédate de refoulement. . f i > Cas d'utilisation d un R.Pd.
. Pédale type DV. dans les autres tas l R.P4(R) (cas particulier)
- 3 1 i ] l |
| (%
b 1 i K.It. . l -
H "
I ci01 l /
DIAGRAMME DES CONTACTS
DE LEVIER
X Le reiais de Fg est toyjours controle inconditionnellement sur Je tronc tommun
du  circurt KIE. méme /orsque Ia FR ne doit fjamais jouer pour une ou plusreurs | n i
destinations ; Je circuit d'stlraction dv relois de FF ne contrélont, dans ce cas, ' R
que les leviers des destinations avec F 7. N. ] )
éc de verrou |
Bute’e

( dventuel)
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S.E.B.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.

COMMANDE ET CONTROLE CARRE — PANNEAUX ET CARRES MECANIQUES MANCEUVRES ELECTRIQUEMENT, COMMANDES D'UN SEUL POSTE .
37 810 _s

DESENGAGEMENT PAR ZONES

~ Dans le cas général d'utilisation d’un relais Tot. Z. :
- grilles géographiques ( 1 grille par sens ) pour contrdler les RV
- sélections par leviers des aiguilles en pointe.

{Voir les 2 cas figurds ci-contre i titre d'exeaple)

— CAS TARTICULIERS -

I - Cas ot la_1dre zone situde en aval du panneau a son origine au drcit de ce pznncau

Cette zone n'est contirflée conditionnellement dans la commande carré pour les destinations intéressées que lorsque sa

longueur est supérieure 4 18 m (Voir document " zone an droit d'un carré " J.

II ~ Cas ol la i&re zone situde en aval du pannesu aval a son origine au droit ve ce panneau aval

Cette zone est contrSlée dans 1la cowmande carré - quelle que soit sa
franchissant ce panneau aval (Voir document " gzone au droit d'un carré ™ )

11T - Cas de relais Tot. Z. commun & plusieurs panneaux.

~

longueur - lorssu'clle est parcourue par un mouvement

M N
ciosrL_J 5.6
3 2> —M
M N 05
ciorL_J7.8 . 2.106 L . a0z, 2w L]
10 ’/,/:" 17
Désengagements ) Vers N: aucun désengagement.
C.101 et 103 ) Vers N: toutes Jes zones désengagent 5 (.
Iseu/ cas trés
simple repris p——— e M
d titre ! Tot.Z. L
o' exemple. C.101-C.103 R.vl.ms RV.A08 RV.I07 - RV.108
6 | | i !
r '
K. [ ]
€103 , —
l DIAGRAMME DES CONTACTS
G DE_LEVIER
ke [ .
. it
C.101 i y e — -
~
N I R.

(éventyel)

2™ eemple | Kit ari
de réalisation C101 ﬁmr———
. b

317 810 - 5°

Cas d'itinéroires A-—wL et A-=M pour lesquels toutes les zones désengagent & C.

Cos d'itinéraire A—=0 pour lequel gucune zone ne désengoge & C.

LMO

ben, R

I1_CAS GENERAL

202 o .
6.7.8 /’——L > F
30 32
A — 0.1011_{:;] 200 i Z.101/ A—M 2.103 . I_D
31

Sélection et circuit
c ’0-1 RYAD0 - //%a‘- ne prévoir que sile
. R A { -7

7 /0107 est desengagé § Svers 0.

1
RVv.101 ®

' r\n’/ /
"“‘t} Pl

g7's &L
1 exemple ) Kt I 39 L \\}(
de réalisation| 101 —m—u—q-;—l——._. ~
¢ 4 ~
! L ¢f‘ \p'l.

Commande i

sémaphore £.101 :
réventvel) ——%—

X Zone non contrétée sur ce cireuit
dans le tas excepltionnsl od !'un au moins
des itindraires Issus d‘vne gutre provenance
que e £10) est désengapé & C par I3 zone
a'appareils er & S par cette zone aval.
Jans ce cas, le contréle de cette zone
est & réaliser sur le eircuit K IE C101
(obligatoirement en provenance, donc
sélectionné pour ne jover gue vers i3
destination inkéressee).

(tontréle direct” des RV. en provenance . et parfois en destination. mais jamars entre fes K 8. ou L. 5g. ).

Pss de Jot. Z.
T_CAS PARTICULIER {/Ve s’appiique que dans le cas de certains petits postes lorsgu’il n'existe pas de désengagement & S.

Kit RVI00 R.Vilm RVlJOZ RVIG3 ? 78

: J ! 4 el |
c.to

(D Contrdle de cette zone pouvsnl étre reporté enm destination
(pour n'uvliliser guun seul contact du RY., quel que soit
/e nombre de provensnces) i la condition gue cette zone
doive césengager toutes /es provenasces.

DIAGRAMME DES CONTACTS

DE_LEVIER
n !
! T
RN
N. R,
Buée de verrou 1, Butée de verrou
(sventuel) : {éventuel)

317 810 ~ 5 ¢

Cas d'itinéraire A—-L pour lequel les zones 100 et 101 désengogent & C, ia zone “aval* 102 ne désengugeant qu’'a §
{ Tlest suppose por villeurs que: _toutes les zanes désengagent o C vers M.

—aucure zone ne désengoge o C vers 0).

~ X
oo

e 102 ]

o

- . 30 zi00 701 32 2.103 ]

I (¥} P it
/3.1/

"e,-_o
Sélection et eircuit g
774 ne prévoir que sile
Tot. Z 30 /// 101 est désengagé 31
CAGH RV.100 o o /38 vers 0 RVIOT N RV,103
-T1 ale L Lo Y
% i et/ 0T T
t RN
1?"9;9117;7/9 { K.it. I | 6\"7 8| \\{
de réalisationy CAON AN
t AN
i b '3
| 678 o
|

Zémfexgm{[e K.t I : t I Eg; (EE}__
de reglisation C.101 I r
i
Commande Co circuit doit controfer fe RV 102
ser[y‘—fa;;.‘:aw:j_: vers L (voir commande sémaphare)
. 107 ;

DIAGRAMME DES CONTACTS
BE LEVIER

ST

N. ¢ i R.

Buteie_ de verrou . Butée de verrou

£ évantuel) i : (bventuel)
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8.E.S.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE ET CONTROLE CARRE _ PANNEAUX ET CARRES MECANIQUES MANCEUVRES ELECTRIQUEMENT, COMMANDES D'UN SEUL POSTE.
57 810

“PROTECTION DE STATIONNEMENT” ET ANNULATION DE CETTE PROTECTION

317 810 - 6"

-6

PAR SUBSTITUTION DE SaC,® iCou MiacC

1% Cas de substitution S aCou ®acC

LMO
Substitution versletH. ~6.7. 8
€.101 deA
Cas 2 L9, 7100

N

\—-4 -
- n

B— ) cos 991, 2100
Zxl8m),

1} _] — 1 o
29 3 —+
Cos L899 2100
de longuecr) 18m I’o,-‘ 0 de C
Vers PL.C.... R‘Y'L .
(provenonce A) oo -+ Voie |
Pt. 31 !
C1o1 P o RY.M
- o' = —]'eJ + Voie M
APL(S3C) SaC ' \,a\' ‘
ou ou Vers PL.C....
APLDEC) ®ic I *  {provenance C)
c101 C.101 | RV.100 Z.Ap.CA0Y~_
- *——r—‘l I i + ~—
. i ! | K.lﬁ.CJO'l i = == (ondition partfois remplacée par “zone 93 occupée” Dans ce cos, errcuit 6Labli :
l/___.._______.__, ‘ [ /_...1\ ~ seit par contact réepos d’un relais RV 99 (relais contra/e en position travesl
i . | N\__ Circwit 3 ne prévoir dans un ciceuit de securite ).
I gue dans le tas ¢ gu — soit par contact travell d'un releis VO $8.
schéme de signalisation
!
1

N Voir commande S ou commande

vers l'une ey moins des vofes Ler M),

Vers K1t C101

______ _..I_‘—_\_____,,,..T.._
>
! \— Contréle Pt. et B.PE sur
trone cormmun K. IE.

|

?

i -
[ I

( I

1

® (Le reiais Pr.re pevt étre contrilé
dans le relais Tot. Z. L1901 que dans le cas de substitution de § & ¢
et J /2 condition gue les zones d’appéreils ne désengagent pas le [ nac

DIAGRAMME DES CONTACTS

DE. LEVIER
‘ n !
! " H
s N. i .
Butee de verrow Butée de verrov
/fventuel) " réventuel)

3) Substitution Ma C tributaire d'un dispositif de proximité (cos de ponnesu d'entree de gore située sur voie principale
porcourue en vitesse)

Le schéma ci-dessous ne reprend pas le cas de voie banale gvec refoulements au C. 107
L MO
6.7.8

Subskitution vers L et M
o 150m_envicon ./
| F

1 7L
3 98 SO 7400 i L
m . T

R 9 2.100 .30 N 2 gm
B—{Cos b 4 il . — M r
Zx(t8) 29 31 C+

Pd.1
Cos ¢ 299 ]

2.100 "
de Jongueur ) 18m c,.‘o A
Pda RV.L
+ } Type I¥. si voie banale l (p\{-:';,m'::cEA) "; + Veie L
ou H
: 31
.._“ e \ Tyoe VU. (artive sens impiir) P.Ca01 30 v RV.M
! $1 voie banale sans refoulements - *—ﬁ P s + Voie M
i au £101 | m Vers/t C.. !
! : / % { provenonce c)
L—.) Ui+ KPd1 Relais controlé en pasition
[ - K.Pqt | ! travail dans un eircuit de sbeurité
T »;D< { 5 J:'_h ! t-——-—RV.99
i 1 ; | f—$1 Y033 | RVIOO 28  KhCJ0!
| - » | . - - o +
— o R [ S~
Mi G e < N _ _ ittt o -
a K.BP. ~~ Lontréle dy levier 8 N i le renversement A fireuit & ne prévoir gue dens /e
+C 101 (M3 C) de ce /ewefjtg e;;tthj/bu;;f:)'e de /'enclenchement eas ¢ du schéma de signalisation
ﬁ : e proximite ( Voir 2).
(M 3C)CI01 | i i 6 7
LD A g r +
! 1 ; [?:6?]
1 i

Le relais Pt.(.101 ne pevt pas étre contrilé
dans le relais Tot. Z. (107

> | l
|

| ¥ —— Voir commande M
VersKlit. i .
cwor L, 7 i el

“ L _rontréle Pe. et B.Pt. sur tronc commun Ik DIAGRAMME DES CONTACTS

1 :
KERCIOV | 1 € 7 DE LEVIER
! i Rlimentation ettt
- O | n
ant lumineux : lampe blanche. ' [
ey " P, i b L &i le renversement du levier & est Pribulaire ; r
Vayani mécanique {"f’t’ Dblape. ke de ['enclenchement de proximité [ Voir £P) I '
désexcile - rouge. N | R. .
Butée de verrou L Butee de verrov
7 éventuel i i {éventvel)

2°/ Cas de Substitution M a C

317 810 - 6 7

b) Substitution M & € non tributaire d'un dispositif de proximite (cas de ponneou genéralement situ¢ sur veie parcourue o vitesse reduite)

LMD
Substitution vers L et M- 7 ,_,_6 7.8
Z1
de A — e}
Cos a3 L 991'—{:} Z.100 T
32 d
B Cas b Z 99 [ |::] 2100 30 " ] I M N
.ZIUSQI_),{ 29 3 l g
Cos ¢ LO9] 2100
” de longveur ) 18m be,. ' de G
RV.L
sio—e + Voie L
Vers Pt.C... |
(provenance A) 30 31 .
PtL.C101 I r R.{.M
_ E - )\: - Y“ w—- + Voie M
1 ' t
: * Vers Pt.C...
{provenance C)
Mo C K.BP. Vol 2 Condition parfois rempla;e/e par " zone 33artupae”
C.101 (Ma C) ' Ve ans e &35, circwit elabii
l - _ seit par contact repos o'un relars RV 99
+ e E .- » 4 (relais contrélé en position travail dans
A_Pt. : . . Z.Ap.CA01 6 7 un circuit de sbrurité)
{Ma C)CI0? . RV.G0  Klt.Ci0t ! i . — soit par contact traveil d’un relsss
- N S . — AU . S I Vo33,
B i b o e e e e i e d ! F
T S~ Circwit § pe prévoir que dins le
! ' £ds ¢ du sthéma de signalisation
L —
i ! N Voir commande ~
Vers ] o) " Le relais Pt [ 107 ne peut pas élre contrélé
Kt ! 4 i dans fe relsis Tot. Z.C 101
cao 77 ”

£ Contréle Pt.et APt sur
¢trone commun K.IL

DIAGRAMME DES CONTACTS
DE LEVIER

LR o
ST

N
Butée de verrov |

e Butée de verrou
feventue’) t

7 eventuel}
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Aibvum de schémas de signalisation.

P

E.5.

»
3.

POSTES ME'CANIQUES ET EM.U.

COMMANDE ET CONTROLE CARRE _PANNEAUX ET CARRES MECANIQUES MANCEUVRES ELECTRIQUEMENT, COMMANDES D'UN SEUL POSTE.
37 810 _7

CONTROLE IMPERATIF DE FERMETURE DES SIGNAUX MECANIQUES DE LIMITATION DE VITESSE
RR, TIV. de rappel, TIV 3 distance, Ralentissement (ou Avertissement annongant un RR)

.. +60)

~Juvert vers N

nZ|.

y Ouvert vers N

7 . M
______ ) co ) / o .

14
C103 ™/
B
15 Londition insérée en destination
/et non en @
K.Ag.14 ;
K K‘I.f;‘llv. o +M
K.it.Cc101 & 7 -% i
- M x s +N
!
Vers KIt.C103
S~
< L
;X Vers L .M
Thn ] ¢
. o Quvert vers MelN 6.7 8. = Ouvers vers Mot " M
C103
15
—————— B N
C105 g Vers LMNG 16
Le K.IF ne peut étre inséré en gr) car: c ]’":] 0
— 'ouvertyre oes TIV. [ (./05 ouvert 14
vers /lV ) empécherait ['ouvertyre oy 10!
vers
_ uh raté de fermeture de I'vn des
TIV. empécherast 'ouverture de C.101 ov +L
C 105 vers L. Pour parer & tout G
desentlenchement mécanique <ers Koo D e+ M
e m—— Mot !
KJLC103 6 7 8 KE 6w }D/ KAg.17
- ] { Y ; * s + N
DIAGRAMME DES CONTACTS [ /G/ Kicwe ~
DE LEVIER Vers K.it. )
al “T05 “»+0
' v I

K.Agi4
Butée de verrw N.

i R. Butée de rerrou
(éventuel)

(érentvel)
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scehémas .de signalisation.

Album de

POSTES MéCANIQUES ET EMU.

COMMANDE ET CONTROLE CARRE _PANNEAUX ET CARRES MECANIQUES MANCEUVRES ELECTRIQUEMENT, COMMANDES D'UN SEUL POSTE._
27 810 _s

COMMANDE D’OUVERTURE TRIBUTAIRE DE L'OUVERTURE D'UN CARRE (OU GUIDON D’ARRET)
INTERMEDIAIRE, COMMANDE DU MEME POSTE .

{ Exemple reprenant le cos ol les signoux “origine ” et le signal intermédicire sont commandés por des leviers différents)

101 L MetN
18 7 13 16 M N
L 22. 23.
L MetN 1
G103 1. 1. GA[,_ci] "
M
14 15
N
6 7 18
KJt.C.101 > K.Ag13

_ r | e e +L
o—i[—'—l—-t:j‘ou 5 KILGAI 22 23 K Ag17
0 1 i ki

K1£.C103 o 5p —— ;

—. % n - I - ) -—————OZM\ '+ +N
1 E:j‘(}“ K.Ag.15 A

S/ 64 ou carrd / !
intermédiaire o

*
—
®
F
To
<
+
E4

menmarre par m"t”""‘\ roeols Vers accouplement moteur GH.10uCY
- lo- (ou relais £.0Y si panneau).
]
I
|
K1.0.GAl
A e
L h VYoo
‘ 1
X Ce contrile, gui dans Je cas de pannesy intermédisire (VM sssure 3 lui seu!
la condition demandée (/& condlition K It étant jugée suffisante si psrneau)
est & maiptenic si G, oy carré intermédiaire _manoeuyré par_moleur de telle
sorte gue le decontréle de I'siguille 17 entirsine '3 fermelure du [.101 ov dv 103
en cds de raté de Fermeture Ou signa! intermédisire.
DIAGRAMMES DES CONTACTS
LEVIER SIGNAL
(3 v
O v S e
N. | R. i [
! . ]
Butée de verraw  O0° 75" 90
; ( éventuel) Yoyant Veyant

Fermé ouvert
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Albunm de schiémas de signalisation.

POSTES MéCANIQUES ET E.M.U

COMMANDE ET CONTROLE CARRE_PANNEAUX ET CARRES MECANIQUES MANGEUVRES ELECTRIQUEMENT, COMMANDES D'UN SEUL POSTE_
37810 _s

CONTROLE OPTIQUE

I — PANNEAU
a) si Klt.
K.t 101 K.C.01 %
limentation 1o
flimentation ‘ D—‘

Voyant mécanique
ov fumineux

b) si pas de Kl — 1% formule

c.c.(c101) ! KCior X
' O8
+. [ 1 »
- ! 2 1 K.F.C101
‘\Lfﬂupll/‘e bipolsire 2 KCI0! % Cas exceptionnel, Véconomie du K.IL. entrainant
s/ contact disponible H i l'vtilisation d'un cireuit de contrdle en campagne
l Ph.ou+ 0——&.—-————@——#\/ ou ~ Y et /installation J'un relais K.F.C.107

¢) si pas de Klit. .. 2™ formule

{cos trés simple ol lo commande carre n’est tributaire que du renversement du levier de signoi et éventuellement,de fa FA non octionnée)
FA.Ca01
{¢éventuel) L.cao
| R K.LI01 X
§limentation —

/¢ & ;. .
byant meécanigu . T
} g;" fumines x" € X Contréle du carré (carre mecanigue ou panneav)

, Fermé : rouge
. . - par voyant mecanigue
II —CARRE MECANIQUE (qu'il y oit ou non un Kit.)

non fermé : blanc

C.101 1 KCI0 X .
2 g__‘ —par veyant luminevx ferme : rouge
. 1 18 non fermé: éteint
~(as général - D
pa:gde relais } —* - e 2 1 K.F.C.101
K LF ! Loupure bipolare
7 contact disponible 2 KC101 X
H Fh, o + ¢—awg-———t |- Noy
C! | K.IF Ca21 ! D
~(as particafier- . AFC
ﬁe/)/‘s 4o % i
KIF. g | 3 KCi2t %
| l L 2T T — ﬂ,. DIAGRAMMES DES <CONTACTS
| oy, 7 i oL, -
| Trewt de séourité ! 'ﬁo'jft/z‘fﬁpj: ® LEVIER SIGNAL
; contrilont le k15 nl . .z
. L i 0° 5" %0°
Butée de verrgr N R. Voyant Voyant

|
TEventael) T T Formeé ouvert
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se & jour

S.E.S. fibum de schémas de signalisation M,

POSTES MéCANmUES ET EM.U.

COMMANDE ET CONTROLE CARRE _PANNEAUX ET CARRES ME’CAN!QUES MANGEUVRES éLECTRIQUEMENT,COMMlNDéS DE PLUSIEURS POSTES_

CARRES COMPORTANT UNE MANCEUVRE CONCOURANTE POUR L'UNE AU MOINS DE

LEURS DESTINATIONS

LR
| 1 [ —@
501 gm0 @

C. IOI_D

317 81 []_10

DIAGRAMMES DES CONTACTS
LEVIER

M
bis (x) o,
¢ '?—’(:l--lF,m*@@ E 20
N (Poste X)
POSTE 1 POSTE X
i COMMANDE S 68 7 8 FA.CA03 1" i - E" ‘—]
| ' Lo : | " S ek
i R |
] & S
! I I 12 T L €] ] | / i
PLFACION Faion i b ! ; |
- o]k ,%n on ,YLn da, + | ; |
e’ L ! o ! | !
. ._:,'L M . H | l y “»+K l I I
] ciot | [ | . nd ! ! l |
B L l CFFYY ’ ; ;
! ) ! . X
i P
c.101 i "?\ | i
va:i- cc f Y [ I
ecct moteur | /E . . i :
> =1 !
- v\ 4 - ! | ‘
I vers ca03 =< Sar i
e+ .
| Telais tl;,.{ is»lnmm pouvaot ére sssurées ! Y
CONTRﬁLE par leviers de earré . i
CONTROLE | I ! :
a) Voyant lumineux_ou_voyant mécanique avec relais. au poste 1 i I ; I
Les sélecti Lrée le poste X ¢ ét /e i
o o s St B at A Fosuntes oo fevrs l | j l
r1 KELI01 | Fermé parle poste ov aubin . rovge (conductevr Fsous tension). l
| K.CA101 g l' ‘i - Gteint si voyant lomineux l H
Phort [ o] o J ommande 4 louverture par ke poste, mais | pie o St pndré si vopant l
i I u XA maintenu fermé par I'autre poste : ;,,,,,,Z,qu, v,‘),,,d,,,t,‘,,. s ‘
ous Lension, H
v ol Ko o fermé e * f e e e, e |
| ! m X fu poste aval [poste X) ce contrife n'est cévélé gue i Je £.101 |
| i i p " (ou' le C.103) est *non fermé* d destination de ce posts. .
i KECIO3 bis
(e Shctom oy [T S W o * N | , 1 KRR
cele. l leviers de T . | i T2 I
18 19 20 . ¢ ; gy X
s {H T \ | i | e w e 2t A | | KCIEFb) X
Y ) e § I - | o< ,% | P00+ 0—-sura——T2El g 5104 I
riamt fo W1 [ du KEC.I63\ ) . l i | i
ﬁ*{_. T lE - -5 ; :
H b) Voyant _mécanique sans relais au poste 1 1 11 | I
Coupure blpvblrt—x I l H | H
&F contack disponfble ! i KC10t % H M, % i
.C. ! . ¥
| Fraopt I ‘ i L g e
/ '3 1y
| =i 8, 20, S Ptwcid R
| |z 1 <8 ) .21 ! !
+ o + . .
| I o= | | s
Cantrtle €703 ° A . ferercuey
L L |

Butée de
verrou

(éventuel)

SIGNAL
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Mise & jour N°S

Jlbum de schémas de signalisation.

E.S.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.

COMMANDE ET CONTROLE CARRE _PANNEAUX ET CARRES MéCANIQUES MANCEUYRES éLECTR!QUEMENT, COMMANDES DE PLUSIEURS POSTES.
: s 810 _n
CARRES A MANCEUVRE ALTERNATIVE
Dans cel_exemple :
1/ Carré manceuvre alternativement d’un poste et d’un point ~ Entlenchement enire paste et point réalisé par levier J autors -
1 sakion au poste et transmelteur av point.
16° ~Enclenchemenk par SB des aiguilles § manoeyvrées du point,
i Lommutateur § clé S de commande du C.121 ay paint.
o 18 ~Quverture dy 0 121 par le point tributaire dv contrdle impérs -
0121 1 - @ 2if permanent de laiguille 1677 en position droite.
: Sﬁrﬁ‘ m - ~Pas de 5 du (121 sur s commande dv point.
LY X) 16
3 33‘-'|x 4
Bk s ®
L 11w AN w
@i %  paint X e POSTE Gowtarient)
K.Aq.
.18 ‘1
POINT X (auterise) :
~Le voyant Je conkrie K.O est mécanique S: coatacts disponibles +
T Pas de contrile aptigue de 2 condition (s Fanre dspose o FACI21 K.Ag16° sl
ci21 du, poste 1( k §y. 169 1) intervenant en | de 2 contacls, prévoir K.lt. (éventuel) 35 36 JT‘
Releis CC desengagement “dans /3 commance dy tarré les 2 contacts n) ci21 t C G
ou — ; rl
oce! moteur Commutoteur X 46 - L
§ T~ Ly . H
2 e B :
I:L 1 [ —agof "o Postel .
! UL L ~ear 7 aleet
! r B 4 ; o' o Point X
) X . i
c Cc(cazy : Fermé : rogge ' l
. &M KLA21{ non fermé: blanc * l ‘
o—l—h hd fon ‘erme .b an:: e e : KCi21 Ferme: rouge
4 * . x:Ce contrile nest révéfé gue 00 .. § blanc"si vayant métanigue
sin IS — e sile point X & commande /e signal Az non ferme: S Givint*si voyant femineux
: b e e e e e e H Voyant mécanique o Sle n'est révile > '
| — Z’oupwrsdgggzg/:s; 5/ tontacts~ ' 4‘5 ov lymineux x: ;’ f:,g‘:_' O ‘]:t ’,:;:/‘ gue s fe poste
Blimentalion par battern
. ( cia1 "7/ ng” car a@ e con-3*
.§~ '/éi/’r_elcntrpembm e~ KC121
I e
< rdre i N L .
M CLoupLte DIoD.dite 8! e -
‘.’:g rhaisation) contart asponhie K.C12§ :’ e _m”? e blane s/ voyart mécanique
C o on ferme @ J 257 ; ki ot
’ g’r e;lt_ 5::' [__E eteint si voyant Juminerx
S ;,"':;m Forms - ~ouse 7 Lo zontroe du (121 n'est révéle gue sile Jevier 45
i noa ferme- Yo o est en position normale.
s ugr; ~ , S oy 12 A
moram - le contrde !t <'est revéelé
ti21 Jue st ovier 46U'")es.‘ 22 postion renversee DIAGRAMMES DES CONTACTS
- + : LEVIER SIGNAL
. - t / il H | IH .
2eme N Couoire bipoiarce K.Ci21 ﬁ—_ﬂ Vo ;
rédlication) s conbart cresanhie KC‘121 2 : 8,, ek e 0° 15° s0°
 Cappheatn} . v ; ) :_1_* Yovnt Voyant
Y L. ’ Ol
generaie} | ; % + /”!5”/'3,;;:;?“ N i i R [femé ouvert
' MLV AN Butée de i Butée de
- == Covprres bipolaires yerrouy yercou
si rontacks disponibles  (éventuel} ¢ é1entuel)

ool 1 | W e
16| X

2/ Carre

23

31781011

manceuvre alternativement de 2 postes

Dans _cet exemne :
- Enclenchement entre /es 2 postes réalisé par levier

1Poslc 1! dautorisation #6 su poste 1 ek Jevier enclencheyr

rorise d'avborisation) av poste X.

”'/

I ~Juverture ou 10! par 'e poste ! bributare ou

-
si panneay {

5 (X) v cankréle impérabil sermanent de ['dguie 5(Y
en position drocte.
/ b « F7 Ju 0007 su=es commandes des 2 pestes
- |
POSTE X (autorise). Géneralement poste tempar
R ¥ e POSTEY Gowterwen)
: PG o LN O
Pafs. | i é{ - FACIO! 35 36
- B : -
il (x S e iy e
+ el KAag5' "D |forecde oo g rooaiten

81 contacts di.‘rpamblps

{si1on ne dispase que _L

de 2 contacts prévoir v

i
| K.AgS
KitCior!

i 7 | e s

RKA! Vapand wirzngom

: 3 i e o= fo saste T,
contact 1 e un'contact r) . | ; SO0 w Leewr | pm e 2aste ]
| 1‘ ! + etag-
caiot [ : e J
Relais CC i ; : K110 . K.AE.ZS
':m ' + I - ]
acc.” moteur i —g——o ; - .
1 it f
i
T T ¥ I
i KCIo Ferme : rouge L K\-‘A ~24
! » . blanc *s/ voyant mécanigue : K.C10t . -44.
3 i non Ferme : X k R Sdd Fe~me. ~ouge
Yoy mecomane eteint ¥ s/ voyant lumineux - . Sigme ¥s- voyant mécaniove
e tomimans x: {8 contrile n'est révélé que sile . ) nen Serme S Guenisi voyant lumieeuy
rom poste X ¢ commands le sipnal. Yovant mecareve T T
46 o ymimeuy ¥ Jpeonl-oe 2est revee qursile
Cidt Slimentation par batterie {4 ' poste 1a commance /o sigra’
Cirgne car pas ge coupure
enire contacts nryrr.
F

.

lontréle  optigue

"~ Coupure bipolaire K.C101 X 1
S/ contaet dispanible 3
. ) t
I K.EC101 i 2

€101 .

0 K.C01
A
»

non formi - J Slenc s vavant mecanique

éteint sf vovamt lumineyx

K.g.101 XK_‘E
Noy~ " FPhou +

Ferms: reuge {

Lecoptrie gu 101 nest rovele oue
s/ fo ley:er 36 est en position ~o-~a e

!
|\»-[au/mre Sipplaire
57 tontact disppmble

Ferme: rouge |

eteint sivoyant fumineux

Le eantrile du [ 101 n'est révéle que s
le tevier 44 (1) est er position renversee.

on Fermé: { blane 57 voyant mecanigue

K.FECI01 -
—°—<S DIAGRAMMES DES CONTACTS
4 )
Ke 1ot ¥ : u K.C.101 LEVIER SIGNAL

ot S . M S e |

2 1 [ S ! iovast metavove  ——————n— i, i, l
K FC.101 5 + o lym:neux ull ! 0° 15 30°
) MY +-e — - Voyant Yoyast
K101 ¥ N . R, fermé add

otol = foupures blovlsires " "
Nou- @ —-u#—8Fh gu+ 50 Comtacts sponh es Sulee % JDuter de
»B7erL yerrou
(preniie (eventuel)



Mise & jour N° 5 Février 1967

Album de schémas de signalisation.

COMMANDE ET CONTROLE CARRE _ CARRES MECANIQUES MANCEUVRES MECANIQUEMENT —
317 81 0_12

I/ Carrés commandés dun seul poste

- Le contr8le impératif - contr8le d'aiguille et K.I.F. de signaux de limitation de vitesse (éventuel) - est fugitif. Il agit sur les
verrous des leviers de carré enclenchables en position normale de fermeture.
Les actions (K.Ag.-K.VI.-L.Ag.). sont contr8lées sur une grille géographique.
Les leviers des carrés soumis au contrSle impératif et aubinés sont munis d'un appareil de continuité de manoeuvre qui oblige & se
remettre sous la dépendance du contr8le impératif pour permeiire la réouverture de ces carrés aprds leur aubinage.

- Les autres actions pouvant intervenir dans la " commande carré " agissent :
- par désengagement de la transmission mécanique (aubinage - désengageur;
- par enclenchement électrique des leviers de carré
a) enclenchement R (Approche simplifide)
b) enclenchement N 1ibéré :
~ lors de l'attaque d'une pédale de proximité (Voir EP.)
- par la libération de zones isolées par mouvements de sens inverse
- par la libération de zones 1solées par mouvements de sons normal {dans le cas géndéral ol le carré est
aubiné, les leviers intéressés de ce carré gont munis d'un appareil de continuité de manceuvre, mme si
leur renversement n'est pas tributaire du contr8le impératif?.

CONTROLE OPTIQUE

c.101 ' K.C.101
-————-—|:h . fermé: rouge
+ o——g—. ] 2 Voyank mécanique {nan fermé : blane
- - KFC.101
[\- Loupure bipolaire 1
si contact disponible 2

™ K01

Fferme :
FPh.ou+ '—0-'0—-@'—' Nou- Voyant lumineux { erme : rouge
|

non fermé : éteint

H/ Carres commandes de 2 postes {uniguement manoceuvre alternative _pos de monceuvre meconique si manceuvres concourantes)

-~ Dans chacun des 2 postes, principe identique & celui des carrés commandés d'un seul poste.

-~ Contrdle optique : application du schéma feuillet 317 810-44.
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Mise A jour N° 9

Album de schémas de signalisation.

S.E.S.

POSTES MéCANIQUES ET E.M.U.

COMMANDE AUTOMATIQUE SEMAPHORE

- %n zénéral, grilles géographiques pour contrdler les RV.
-~ grilles €établies en tenant compte, le cas échéant, des desengagements 3 C, le relais

317 810_13

Totalisateu? de zones (Tot.Z) de chacune des provenances étant

contrdlé dans la commande carr¢ pour les destinations intéressées. Il s'ensuit que dans le cas oll 1'un au moins des panneaux n'est désengagé & C que
par certaines zones d'un itindéraire (zones d'itinéraire banalis¢ en pédale d'aiguille prolongée,zénéralement), puis désengagé & S par la zone située

en aval, cette zone "aval" ne peut pas &tre contrdlée dans la grille Tot.Z (contrdle
commande 3 des diverses provenances intdressdes).

de cette zone "aval" & faire jouer sur le circuit propre 2 la

- grilles non déformées,méme si transit souple (seules, les TJD sont décomposdes en 2 branchements pointe &4 pointe).

- Les panneaux pouvant présenter l'indication M ne comportant maintenant qu'un seul relais CC (présentation du M tributaire du CS excité), le CS doit donec

8tre réalimenté pour les destinations "M" lorsque les zones ne doivent avoir aucune action de désengagement (a4 3 ou & C).

~ Lorsqu'un panneau comporte la "substitution de 3

4 C" et peut s'ouvrir pour une destination sans substitution:

- le contrfle Pt. et APt. étant inséré sur le circuit KIt.quelle que soit la destination )

- le relais ADt. pouvant s'exciter quelle que soit la destination (bouton par signal) ) Voir commande carré
l'action sur le bouton APt, en cas de chute indue du Pt alors que l'itinéraire est tracé vers une destination sans substitution,peut dans certains cas
permettre l'effacement du carré, mais ne doit alors jamais permettre la présentation d'une indication moins impérative que S.

- Les schémas ci-aprés ne reprennent pas les cas:de contrdle des RV par circuits non gdographiques, de commande S tributaire d'un commutateur N/D de PN,
de commande manuelle du S pour une destination "block manuel”, de panneaux commandés alternativement de 2 postes {ou d'un poste et d'un point).

A_Si pas de substitution de 5 a C ou de @ o C (exemple:C.17)

2 zm it W

P

$4_95_96 «——— (.17
Lo £, z.107 27 PP z.108 " " 2,109 w. r-l m
Vv w l A | it = it W i |
S SN e, 2R 2708 % B.MU.
N~y S B 1 \}-/ ——————— b — e e f— —— —_—
N or s 22
N ¢ anr, 3 7_4/‘ 2.103 i z.108 /\\a — 2.705 Y SOOI o o I
e ~ - BAL.
D e e e e e ———— —_— —_—— ———————

: Vers V
Dans cet exemple, le (.17 ne doit pouvoir présenter S gue vers Y o

aucun désengsgement

desengagement 3 ¢

Yers W-. désengagement d ( (sémaphore de sortie)

Schéma n*1 Las oif tovtes les zones désengagesnt le 0173 S vers ¥ peuvent étre rontrilées dons Iz grille 7ot. 2.,
sucun des 3 pannesux n'étant, vers Y, désengage & C par les seules zones dappereils, puis 3 S par /2 Z. 105

5 M 2 préyoir 2w Y
HILLIL o e } Voir e carré 253 pannesix £t dhstngags m{'/m v
777' iz vers V . +
I
FPonngsy £.17 L17 RV.J07 RV.108 " 24 RO W
LS. B L N sleel
L] ——— + 1 ! / !
= - Vs .5 ,
- - o v
Lo— Riios T wvmws T RL10E RVIS

| !
Tot, Z 4Gt e Bl el ® +
44 e g 4 i i

/s: pas de désengt vers V

Schéma n°2  Los 0i ls 2.105 ne peut pos dtre contrilée dans s grille Tot.z., lun
U moins _des 3 pannesux étant,vers Y, désengagé & 0 por les sevles
2ones dIppareils, puis & S par la 2105

Kl — — —
Tor.2.
rai14
- .__I:‘T {Gril/p Tot. Z. (voir sthéma n*! en supprimant
" 44 45 45 le contrile du RV, 105)
RV 105
Vors (S (217 oot
TR0 — 4 aie o
i Vers £5(6.15) | i
3] sipas de désenghvers V et rs{er3)

b) si désengt vers ¥
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Album de schémas de signalisation.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE

B_Si substitution de S a C (exemple: C.15)

AUTOMATIQUE SEMAPHORE

517 810 14

3G o I _ Cas genéral ou l'indieation S n'est pas _prévve uniguement pour 3ssvrer la svbstitution de $3C
3% 3
oo g 2109, iy
r— B 1 ¥4 ' i '
S , g
vy w X A r‘:‘ﬁ,: z.107 E\/L‘? / o z 108 V— ___Q“
20.481.42.43 e (15 [ .
B 1, 2108 2.105 " K 47
o 18 v DJ T.708 W H
10
C e — / z01 ’\_ 2,102 N Z.103 X T ;
13 / EJ Hr 7

Las o0 toutes les zones desengageant le C.15 3 S vers V peuvent ékre contréldes dans I3 grille Tol.z., aucun des 3 panneaux 0'élont, vers V, désenpage 3 L par les seules zones d'appareils, puis 3 S par la Z.108.

Schéma n® 3 (as oi les zones d'appareils ne désengagent o 0.15 qu '3 8 vers les 2 vores de stationnement Wet X,

PLLIS
e Voir ¢ carré Qe orévoir que silin ou RV.109
Lo N_sidesengt Cvers U RV.107 st de;ir;fqg;!” ';5;”;/ \ ! L-ll-
APE. | - !
sic T 7 \ %, v
o5 1 Vers Tot. 2.017, ! +
. otz | f
L.15 l ] W
Vers CS(t.15. A+ Rvior u PR ' Rv.102 T X
T8 100 o) : .o | o - oo o%
Ver:’bAZA/—.T- i T
&13

RV.106 ot 103 controles par
relors Pt fveir c.2€carré)

A-z" pas de désengtvers U gp

Cas ov /3 zone 108 ne peul pas étre contrileedsns la grille Tot.z,!'vn au moins des 3 pannesux étant,vers V,

Schéms 14 (as odles zones d'appareils désengagent le 0.15 & € vers 'une
v moins des 2 vares de stationnement W el X,

PLLIS
K”.',H_s_ __#_ SO — } Vair c%€ carré
I i
{Z'Pf-j | 712'7[75?
4 .
o - ’—[: } Grille Tot. z. (voir schéma n®3)
Vers £S(C15) —g.0 o4
7H.100 . _
{

/'
25 p:;pﬁ’: ze's:n!ﬁ a0

désengage 3 L par les seuvles zones d’'appareils, puis 3 S par lz zone 108.

Schéma n5  Cas o0 les zones d’apparerls ne désengagent le €15 qu'3 S vers les 2 voies de stationnement Wet X.
551 désengt & Cvers Uav ¥

Schéma n°6  Cas ov les zones d’appareils désengagent Je C.15 & C vers ['vne

gu moins des 2 vores de stationnement Wek X.

PLeTs ) ;
KIELIE g - -2 T mfm Vorr ¢9 corré
*- PELIS
L—*—j:_J rptz } Kltus #___?___ _____ } Voir ¢ carré
A _,F____. ez
[f750 - '_D_l Grille Tot.2. [vair schéma n°3 en supprimant 226 brille Tot.z. [ voir 5"'5{/”3 n°3 en
' i 20 91 42 23 Je contrile du RY.108) [5‘” | 40 47 42 43 supprimant le contrile du RV 108)
! a j | | El
[ 'l ; i : + Vors £5 | | _é ; : [ ! Yers (S
! ‘_‘(; T ers — (-
— b (017 RV, 108 - b P e RV, 108
| | I ] n
Vers ¢s(.15] oo d ol ot | Wrsisiti]_g e & et
4. 100 g 9 : gle o | TRID0 ,' . . L e -

' + Vorses— | ] I, i et Vers (S ]

3] 57 pas de a’eseny vers U "—‘—0—0 rer3 4) 51 pas de deseng.f versU | & CP | o [e13) |

b si déseng.t vers U S b)si désengt vers U +

P - N i
0 . Cas particvlier ob Pindication S est prévye uniguement pour sssurer /3 substitution de S & C.
Pe LIS

(ren TH) —_— g e
|
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Mise A jour N° 9

Albun de schémas de signalisation.

3.E.S.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.

COMMANDE AUTOMATIQUE SEMAPHORE 317 810_15

C —Si substitution de (5) o C

Joplication des schémas 3,4,5,6 ci-avant en supprimant le contréle du Pt. dans les circuts Tob. z. et CS.

D Cos particuliers

I a5 od 1o 19 zone sitvée en aval du pannesu a son origine u drojt de ce panneau.

Cette zone n'est contrélée [conditionnellement) dans la commande sémaphore du panneau considéré que lorsque $3 longueur est supérieure & 18 métres (Voir “zome au droit d’un corré *)

I Cas o0 /2 1% zone sitvde em aval du psnmeau aval @ son origine au droit de ce panpeat aval

Cotte zone, quelle que soit sa longueur, est contrélée dans la commsnde sémaphore du pannesu smant lorsgu'elle est parcourve par un mouvement Fronchissant ce panneau avsl { Vorir " zone sv droit o'un corré ”)

T _ ¢as de relais Tot. z. commun & plusieurs panneaux

Xy

c.13 Lo
P I I — X

on

B F{:l:.;—h_‘ 206 % z.107. A pmemen 2208 (v EI
4122 10 P 17 ’
Lo
X Y

Vers X — Jueun désengagt & Cou'S

Désengagements C.11et C13 . .
Vers Y ~ Toutes les zones ne désengagent gu's S

Tot. 2. U
Vers £§ — en_es RY. 105 Rums RV.IO7  _.-"7 Ry
ey - L oy laec” gle—ety
i A i
Vers LS ;L.__,__.. F
reny sle -
i
\¢
e
: 4
L5
I
[
41 43
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Album de schémas de signalisation.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U. 810
COMMANDE & 317 _16

Le feu (S) clignote d ls cavence de 30 cycles/minute. I1 n'est denc jamais tonlrdlé par relsis Ex..... dont Iz temporisation & la chule est fnsufFisante.

Indication ) prevue sur certsins pannesux situés en rampe ( Franchissement “sans arrét” dy panneav présentant (8)]

Dy Fait de la suppression de la pancarte “sans arrét - qui ne pauvait élre installée que sur des pamneaux de pleine voie ne comportant pas lindreation O celte jndication @ peut étre prévve , en remplacerment
de Vindication S , non seulement sur des panneaux de pleine vore, mais également sur des pannesux comportant !'indication €

Les circvits de commande(S)sont identipues aux circuits de commande S (Voir "lommande automatique sémaphore”_ J A sthemas n1et 2 en remplagant S par ® et 0spar Q)

Indication (§) prévue uniguement pour assvrer la substitution de(S) 4 ¢

AP PL
Pannean C.17 I @? ,L;] &7 Voir 2 5 our d
- . oir "tommande carré ” qui repren
7 ® d I KIELIT-— A== m e —— } egalement le circuit du relsis PE.
l [V *————d
e e
_——— 3 P
non T4 ™ ] T

Indication @ prévye pour annoncer un carré gval trés rapproché ov un guidon o'srrét de protection de PH.

{eas particuliers lraités par cas d'espéce ]
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Mise & jour N° 9

Album de schémas de signalisation.

S.E.8.

POSTES MéCAN!QUES ET E.M.U.
COMMANDE "M”

Les panneaux comportent maintenant un relais CM et un seul relais CC.
( - en cas de chute normale du CS lorsque le programme ) mais la chute indue du CM

317 810-17

peut réexciter le Rp,

Lt'indicatior § a priorité sur l'indication M ( prévoit S prioritaire sur M ) d'ol priorité du M sur S accidentel en cas de

- en cas de chute indue du CS ou du Rp dans tous les cas ) chute “"normale" du Rp.

I'oeilleton est éteint lorsque le panneau est commandé i M } Le panneau commandé a4 M et éteint est donc & considérer

Le panneau pouvant présenter M comporte toujours l'indication carré, donc plaque Nf } comme présentant l'indication carré (et non S)

V W XVYZ2 A _ Cos 3e'ne'rol
RN
44, 45-45_‘7.43‘\ I

v
Conditions d'effacement du Mdu C.17 aprés L1 \/’ L2t
ouverture du et du S le cas Schéant. A 1 .{’ ; " / " W - " /

3 124
vers V:néant (pas de M) %’74 P /] X
.21 ouvert si carré métanfgue Voies de skationnement
vers W { L.21 quvert vers une destination sans M (départ en igne) si panneay ’?\_ 2
yars XetY: voie de stationnement correspondante non occupée feas de substitution de M5 () X
vers Z: M non effapable " 2

l 24 4545 47 48 Contrife KIt(.21excité
APt Pt L1 + (o leviers dv .21 en position R Ko.0.21

LPE. . : O
- l M;‘c (e17) : :f\; - s pas de kIt} e e | e +
17, ~ d L e = -
FPanneau kIt ‘ { 7 l Yoir -4 M '—'-.m—' -
; o .17 277“‘?;'“’1'1""“}[4' carré —1 * L+ c2r
Schéma a2 1 i - I - » .
M X o - .
Sélections par leviers de carré —— . 4
£ D: bt l Panneau (.21
———— e nesu,
[dispositions applicables dans tous les cas) i PR U h G t'l;l ] (3 l
Relais controlant Yers = | e ”’] [ I
les zones de statt gutr o ‘/‘” -
L I 106 et 103 evenlveis l f“/"/ M|
Fas oe pontage de
APE, I celte condition par
Méd L {t’ I7] — S fou Rp ] désexcité
Pannes (17 Tous los cireuits ei-dessous somt + l
e l f—f—;— - :}- - —} [{‘r:’; arré bifilaires avet coupures bipolaires —V
Schémo n?2 en¥ | Co ] &
. . . L 5 g
Selections par leviers d aiguilles . | e hd — W [Vorr scheéma n®] ci-dessus)
i | 1 ’
[Les conditions de £ %autres que PE conkriles !
en provenance_ goivent étre identigues pour I +
toutes les provenances comportant un \___. _X
relais CM) l ‘,‘;f," ';.'y:””t‘;’; ’/: Zones de stalt 106 et 103 contrélées
o " / par relais PE. (voir % carré)
| St e
~y Y
- N ———

X.Dans certains cas particuliers, le relais M est dénommé CLM+6). Yoir C% 6. Z
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Mise & jour N° 9§

Album de schémas de signalisation.

3.B.8.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U. 810
COMMANDE "M* i 2

B_Cas Enrticuliers

Schéma 23 _ las of Vindication M est prévue uniguement pour assurer la substitution de M3 ¢

APt Pt.
I /;fca‘,% .72
" de ’ .
P 7 : 4 Voir 0% carre qui reprend
,__i”_”fi__\ Kieerr-- '1‘“; TR ““} également le c/‘;wit du relais P,

‘M L*- —_ {_l

I — -

_—— i -

Schéme n2 4 _ Las de panneau pouvant s'ouvrir vers une méme destination — soit parle poste, sans présenter M
— soit par un point , avec M non effagable

EP

V[/;]
W({RR,RR+A0uS) 6CM)
Gf[RR-}‘AﬂUS]—\ j— 4
449546 I 1y led 3 /
\} 4" W

[Ri4 " 12

i —_——— — ——

<

Point 6¢
ES
‘
£ GC
r Fanneau (.17 |
oM. 44 45 N R
——— d ‘ + | EMest obligatoirement désexcité lorsque .17 est commande dv point 6L, le renversement

D ——_—— 14 — ( du levier 56 enclenchant méraniquement 44N et 45N.

2) Sélections par leviers de carré f ]

. /, Y t{?
Papneau (17 - A tw
- PR - P @ -
o N

b Sélections par leviers o ‘siguilles &

56

ﬂ
[
b
/|
A
003

GC
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Album de schémas de signalisation.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE RAPPEL DE RALENTISSEMENT 30

I_RR lumineux

s17 810 19

Les programmes de 1z réion Nord prétisent que la commande RF doif étre uniguement tribulire des K Ag..Le contréle des verrous indépendants (K VE) n'est plus prévy dans les noyvelles installations.

Premier exemple

[ne reprend pas le tas de destination vers aguelle on puisse accéder avec M non effsgable)

Fucun itinéraire n'est prévy en “chapeau de gendarme”

RR---vers Wet Z /

(77200 € N S S — o —_——
A 1 .
RR...vers W \
VL ...vers X,YetZ —Url ] N 7
17
Panneau B KA
meal “Hp. 4D, -
M —--- oA L x
. T 1
‘ —K. ﬁp 12—
6. _z{ K Rp. 766.
CRR(A) : aie ale +Y
g T 1
P
CRRIVY ./'_L/ +7
i i J
K AgE —
[_I:in_;%z{ B § 1 | X Zg. 20 h
" RR. i i
i D oo e + X
K 8g.166
LRR(A) ,[—- o+ Y
i ]
CRR{U) .+ 2
vy
KEg 5 KBy KAy -
lfi/in‘ii:‘g ['; li7 22, /{5 X
e |
- L e T -+
H ! — A Y
l e — Vs /(.ﬁg.i‘\ ! /’_ ’ ! ___]
P | b
CRR (A} A e !
i
khg.1D f ' ZouYouX
’ — A TTY
CRRIV) ! g | z .t

_Tous les circuits sont bifilaires
gver coupures bipolaires

_Les relsis [.RR. sont parfois denommés
CORR+6) ov ¢(RR+BJ). Voir ¢ ¥ & et BJ.

Schéma n%1

Dispesitions appliguées avant 1964

P _ KRp.5 contrdlé dans CRR(A)et (U] bien que colte a/p.5 ne

purisse 8lre parcovrue gue dans /s senle position gauche
par les mouvements issus de A et de U.
_ de mdme, k.g.16 contréle dons CRR (U]

Schéma n? 2

Disposrtions appliguées entre 1964 et 1967

~ Le (.RR. g chague provenance n'est Lributaire gue des
K B, des siguilles pouvant étre porcouroes dans leurs
2pasiticns par des movvements Issus de celle provenante
~ K.B9.5 non cantrélé dans CRR (A)et (U] - k. Bp. IE non
contréle dans CRR(U).

Schéme n3

> Dispositions appliguées depuis 1967
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Mise & jour N° 9

Album de schémas de signalisation.

JE.S.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE RAPPEL DE RALENTISSEMENT 30

Deuxiéme exemple

RR.._vers Vet Z
Mnon effypable__vers W
VL ...vers Xety

Bucun itinéraire n'est prévy
en "chapesu de gendarme”

B

w

< X

4
RR___vers Xet Z — s e el — [,
M non effagable._vers W 0 "
Ve.__vers Vet Y [ S > - Y
"
RR.__vers X ,U o B \_ 7
M non effagable. vers W K.gy. 7
Vi...vers VyYelZ 6.~ 1
L s e ://-—¢+V rgkfig 157‘\ N\
f k1 Pad. | ! + X
D I TN N
! ~K ARG~ 6 4 ‘
6 b iy —'-\ k.Rg 166
LRR(4] ;/;/ <l w-————«: +Y
P
¢ mn/]._.z__,_i_ +7
Py
—~KFg2~
Pannesy B é. ¢ z.
. rs +V ~kag s~ 3
™2z | /_. 6 D
t — Pd | | ! +X
| : —K A6~ i i i i
i —————— K. Hg.12 6' 1.7 l
Fanat TN
P /.'/. fot _1\ A 166
R —— g S
L >
erri_2l L, _ +7
1 i 7
Pannesy B r~kHg.2~
] A i oy )
i ””””” ~KHgE~ ! i - -"’ XouY
517 | |
CRRIA) = = e Y1,
i i
kap14 ] p ZouYouV
%!, 7 I\ iy - ZouY
CRRIV) laie il z +

L

7

7 810 _an

[reprend le cas o une destination W vers laguelle on ne peut accéder gu’svec Mnon effgcable] x

~Tous Jes cireuits sant bifilaires
avec coupures bipolaires
_Les relals C.FR. sont parfois dénommes
€ (RR+G)ouC(RR+BJ). Yair ¢7% G ot BJ.

Schéma n? 4

Dispositions appliguées avant 1964

( - K.7p.16 contrélé dans CRR (U) bien que cette ojg. 16 ne

puisse éltre parcourve que dans /3 seule position
fauche par les mouvements issus de U.

Schéme n25

Dispasitions appliguées entre 195% et 1967

-le CRR. de chaque provenance n'est tributaire que des
KA. des siguilles pouvant Elre parcourves dans leurs
_2 positions par des mouvements issus de celte provenance
~ K 5916 non contréfé dans C.RR (U]

Schéma 1* 6

Dispositions appliguées depuis 1967

X Ce document ne traite pas Je cas exceptionnel ov le circuit d'un CRR. doit étre réalimenté pour un itinéraire avec M non effapable (et non tributsire d'un EP) lorsque le RR du

pannesu intéressé est snnomcé par um ralentissement mecamque
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Album de schémas de signalisation.

53.E.S

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.

COMMANDE RAPPEL DE RALENTISSEMENT 30

I-BR mécaniques

WXxyz

L1 ‘101
25.26.27.28 FM‘%‘

éventuel
bis oy bis

1

517 8102

Yy z

| } .
32_335-~C3 32 b
a4

a) RR_manceuvres elettriquement

Les programmes de la région Nord précisent gque Ja commande RR doit étre uniguement tributaire des leviers de corré _ et directeurs e cas échéant.

Cas npormal d'zanonce dv RE psr R

Schéma n27

26 27 -éventuel

| ¥
ccoupl. t i j
Znotegr ,"*—qﬁ(
2657 2785 G EL - \)S I
éventyel | i
i &KIF RR+RT
—s -

g - |

! K1t oulller). -1.&——{ Voir ¢ rarré

|
Jecoupl.t

moteuvr

kKIFERR+A3
—— o |
L, ! K ItouCC(C3)— g e — { Voir e% carré
I
Vers cle avertissement

b) RR manceuvrés mécaniquement

Voir schéms n®7 cf-dessus pour les circuits des relais KI.F

Les carres .1t (.3 etant Sgalement manceuvrés mécaniguement, les relsis KIE sont contréfés danms Je circuit des verrous des leviers de carré de destination RR (Voir c2€carré)
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Mise & jour N° 9

Album de schémas de signalisation.

S.E.S

Dotument établi sans tenir compte
de certains cas particuliers tels gue:

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE AUTOMATIQUE AVERTISSEMENT 317 810-22

_ Commande carré “boftes tﬁaudes"[présentat/‘aﬂ oo carré por excitation du CC. Rux)
~ Panneau presentant Cou S, ou eteint , snnoncé par

_ Pasnneau présentant A /arsque /e panneau aval présente A [cas od la trés Faible distance entre les 2 pannesux condvit & “répéter” lindieation A
_ Rvertissements * Autos” manoveuvrés par moteur.

A et o(x)

Srmple gnnonce de I B '_Aé—‘—“—‘—“__“—‘_——”";ﬂf)
Le Fey A du panneau B considére Schema n?1 _Ii - c 3 . ——— Detls .
n'annonce gue e premier penneau m”’ ’f‘g”’f’ "’%"\ ______ TR e
qval C. —_————— — — ¥k -
i
At ™ (x)
i
- A e i ")_‘___________________‘(x)
2
Schéma n? 2 ._BEQ___________ CrC]:] e D o ErL
Simple annonce Cq ~Schntl— o Joirkchn's, AR \((X')
du pannesy £ TREAH—-————= — el N gegleer
Double annence e 7 v Lb—me—— —y_x_‘;._,',_._
Le feu A du panneau B consioéré i f ; ' S/ panneau € comporte RR annoncé par A (mais inutile si lg chute du
| - CRR entraine [z chute du (4 de ce méme panneau : €3s ou fe
gnnonce les 2 panneavx aval i
suecessifs Cot I panneau C ne peut jamais présenter RR sans A-voir schéma n*4]
Abe o(x
L A ! 4(x)
g s — - = e —— — — — ——4)
Schema n?3 _B.d_J—j_________ CFL_—E e Dﬂ o E{_3
Double annonce ﬁ—i[ TR o Seh AN SERIED e
—————— NRR - —— LA NEATEA) -8
N dupamesy E = == - XK - — ——— =~ A—NX—e —
i
(x} Pannesu présentant ¢, Sfnormal ou accidentel], &), My RR(si RR annoncé par A}, ou panneau éteint.
Schéma n24 Schéma n?5

87 releis C6etgue  Si RR ne pauvant

le ponmeau puisse  jamais étre 8i t+7,00®), auB.J.{ Ex. AR PVL o c® ¢S Ko e I(( )
présenter RRsans A présents sans A | ‘

Sini CRA@BT { £x.5. 8. R.P.VL (5I5] E— N
Ex.C AR VL (sipasdeS)

Panneau sans KR

oo PSR Y I DY R DY
L7 ament | | : i i ; i bande J.
A R . e e e T (Rp sibande jeure)
CRR L6 CRR oM c® s Rp &L Lircuit & ne préyoir ! Ex.  Ex. i ! i ‘ i
| | | ! X , que si KR peut étre —— RR2  RRT i i \ '
- : l ‘ \ i i ! présenté sans A —\‘* . ! ‘ } i ; 2R neé por R
1 p /—‘—4——1—0—“——0 e — ol e i 1 1 anne. r
d ] i ! i g EXAREYL =7 i oln : ‘ R | . s ‘ . . l . e { sur l'un aumoins dbs
g smont by J/—M——-—:LO—M—" panneayx amont Si
= P Panneay

Ex. ARRVL C.RR [ avec RR

—.‘L._’_"—. g e gy RRannoncé parAlsur
¢l amont. i ' i i tous fes panmeaux amont
i i i i ! i i I 5/ plusieurs provenances)
Sipas de zone au droit du panneay : L% oo s 19 20ne aval ayant son arvyme entre 12et 18m du panneay.
(XK 8/ zome de 18m au droit du pannesy: L% de la 297 z0n0 qval ayant son origine 3 18m du pannesu.
S7 zone » 18m au droit du panneau: Pas de contrile de relsis V.

|
i i t | | | plusieurs provenantes)
i ;
Lo
i
i i
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Schéma 06 _ Action des siguilles €2

317 81[]_25

w

g P

X e = oo

MR ==

RN

vers V. (RR+A)ov S

vers W. VL

vers X. VL. P(éventt) Rréventt). AouS
vers Y. VL. Préventt)_ AouS

vers Z. M

Programme : L& panneau B présente

Réalimentation par lev. 4R %7

Coupure par levier 2REK Selection par lev.3 Qﬁf
Bien gu’inutile 3 I'égard _du panneau B du Fart du“

cantréle oy € RR dans le CALRR ne pouvant jamais | 1

Etre présenté sans A . voir schémant4) cebte i ] l

coupure peut Etre nécessaire & ['6gard dy pannesu A.

las peu fréquent d’ouverture
vers W au seu/ fev VL (ou RR)

Panneau B
R N

————y

Z

Tous les circuits sont biFilsires,avec coupure
bipolzire des conditions autres que les conditions

“terminales ” Figurées schéma n®4.

- ateés ligne 1GS n*4 par exemple..

| -~
CA Schnt4— /;’/
LN
e

X des conditions “aval”
} [ voir schéma n* 7]

e
:( X—%—% — 2 o
{ S /
Vers LA e ./9\ \
Ponmesu A § hd \ N \{
{Yoir ®) Fventuellement , contrile du ou des relais / TS 7

“Action R sur A" “Action PsurA”fvoir lommandes Ret P)

Y des conditions “aval”
—_— } [voir schémas n®14 3)

ZP;; o action du levier 12, le Fey M étant supposé

non effapable vers Z sur jos 2 pannesux B et A.

%) Les sélections coupures , réalimentations, sont pénérelement assurées par leviers o ‘aiguille sur une grille géopraphigue, mais cette réalisation n’est viable gu’s lz condition gue toute aipuille ayant
X /a4 p) 5 e I3 2 prapligue , 7 4 Y

7,

un réle de sélection 3 /'égard du CA. d'une provenance ne dorve jamais avoir un rile de coupure &/ égard du CA. d'une autre provenance [s'il en était arnsi, néressité de dédoubler certains

cireuits ou de remplacer /'oction des leviers o’aiguille par celle des leviers de carré sur des circuits non peographigues .

© Lorsque le feu A dv pannesu A n'snnonce gue le pannesu £ alors gue le foy A du pannesu B annonce le pannesu C et I'un au moins des panneaux Det I, les circurts des relais A (4] et (B) sont

obligstoirement distincts [puisque tributaires de conditions “aval” différentes)
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Cas particuliers

Schéma n® 8 _ Avertissements d’annonce et de réannonce d'un Sémaphore mécanigue de sortie de BM.U, B.L.U. ou B.L.U.S,

(Pas de levier d’avertissement du sémapﬁore]

317 810 _as

A c
o 53-!:!_________ 2 % [
S1
, n
Panneay B Poste » c
-ty S — e e+ e e & e ¢ i s gnneal
CA. [ i — "—'—“I
I I N 4 XK.t
Penneas 4 | w oo
l_ltfi _—‘ k051
i ﬁ X—A% Kk X A~~~ + s1 :1:—-—————-_|..H+
! XA ——— - 8T e -
| I db——v-—-i + T
| 9%

Schéma 0 9 _ Clos o0 Je circuit CA dv parneau B est , vers Y, prévu uniguement pour assurer !'annonce du panneau aval éteint

B , C
ui X (u i
. A ~ LA ‘l;l.y 11_70
Ne présente normalement pue Dr% g
Mou VL vers Y, les indications Y
CletM) o panneau D) étant
supposées annoncées par .
i par . Pannesu
M
T
Vers €M __ _f"_’."}””i oheat
amont 4 gl ——9in o —
i i
I acan |
|
—'———‘V—.
LA amont i *

I

__.————-’J..—Q —» =
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Le feu R dv panneav B considéré
n'annonce gque le RR du premier

Schema n?1
panneau aval -

Schémo n? 2
Simple snnonce
du panneauv £

Le feu R du pannesu B considere
annonce [outre le RF. fventuel- gy
premier panneau aval) fe RR du A
deuxiéme panneau aval.

Double annonce
ov pannesv F

Schéma nl 3

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE RALENTISSEMENT 30

A_ Signalisation lumineuse

317 810_28

Rl 4 RR
Bl g
Contact 3 ne prévoir
LR LA/ gque sipasde [P L.RR
_____ ; +
' o e ] -
i i
R Rl

Rie— —— dventuel ——— —— — — — qRR[eventuel)
RR[eventvel]
B C T

+RR
Ao R éventuel}} —_—— ey
D rﬁ_/—kk £l

Lontact 3 ne prévoir evepluel
eR c|4/ que si pas de C P LER CR
b e
i ! i
Rle Rle 4RR
Ri— —— — . Evenluel ——— e ,_l RR [Eventuel) Yy ‘
i AfouR éventvel) p (ou Réventuel] |, —p - }_
Brentue.
o P o et
fventvel | CF
Lontact 3 ne prévoir phitiay sy +{ SFCR de L non tributaire de £
LR L'(?/ que sipas de L P [J,?R __./!._._ (le pannesu [ doit comporter un CP
1

AT g
ol i=nl

et son LR ne doit pas annoncer un RR de £)

Srt—e + \ /e pannesv € ne comporte pas de (P

C.RR } SPCR de 0 tributsire de £

82— —( gy son (R annonce /e RR de F )

|
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Schéma 024 _ Adction des aigur‘//es('x')

w — -
/_x Cﬂ/’{ ol 1 g ]
2
— e ST ==
Frl: Il

Y \
&
vers V: RR,[RR+A) ou S

u Programme: ) vers W: (RR+A)ou S
] Le panneau Bprésente) vers X: VL, Pléventt), R, Aous _l’annonce de F Tous les circvits sont bifilsires avee
vers ¥: RR, (RR+A)ou S _lannonce duy FRde F coupure bipolaire des conditions qulres
Fou Aassurantd . Fait de la déformation que 1z condition terminale éventvelle
RRtR—=RR+A (08 gu t4)
Realimentation par lev. 2R (%) Sélection par lev 5 (%] Pas o’action du levier 4, fe Feu A fou M)
[1'un 2y moins des 3 panneaux étant supposé non effagable vers W sur
Panneav B devant pouvoir présenter RR seu/ fes 3 pannesux B,Ael U.
f-'—.'\'d-;; _ou VL_vers V] + v
sipas de . —W
Las général de cR oA 2 5 J e
pannesux (BetA) |y &S Des conditions “aval”
comportant un (PN T o X {veir schéma n®5)
relais C.R. i ¢ I
FVer-s [‘F; e & | Y Des conditions "aval”
ammesy A\ _ . {0l 4 T A | (voir Schémas n®13 3)
[voir ©) pctlc A s
- REQ) | .
e l (At~ — e G —
-7 - i
\ e .
N - o9 Voir 0% avertissemen
- - g —————————
Cas particulier de pannesu (U] ne N\, -?
comportant pas de relzis (R, le Rt 1 /
pouvant jamals étre présente sur fe X
panneav {eas ai e “rafentissement” $ VersCA _ - R —_
assuré par le panmeav ne joue que Fannesr U 4

_pour une oy des destinations
impliquant la présentation duv RR]

(%) Les sélections et réalimentations sont généralement ossurées par leviers d’aiguille sur une grille geographigue mais cette réalisation n'est viable gu’3 Iz condition gue toute aiguille ayant
M KA A . A P A T Y, ; N
un réle de sélection 3 ['eépard du CR dune provenance ne doive jamais svoir un réle de réalimentation 3 /7égard du CR d'une gutre provensnce; ($'i/ en 8lait ainsi, nécessité de dédoubler certains
cirevits ou de remplacer 'sction des leviers d'algurlle par celle des leviers de carré sur des circurts non geographigues ).

@ Lorsgue e feu R [ou fou R transformé en A] du pennesy A ou du pannesu U n'annonce que le RR du pannesu € alors que le fev R du panneat B anmonce également le RR de 'un v moins des
panneaux Det I, Jes circuits des relais CR(B) et [CRCAT+ Action " R sur A" (U)]] sont obligatoirement distincts (puisque tributsires de conditions “aval” différentes)
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B_Ralentissements mecaniques [ ‘toyjours manoeuvrés électriquement)

Schéma n2 6 _ Le RF snnoncé est mécanique

[~ Vers Voie IT 10 IO
11

¥ l
R1 25.26_27 %03 I
7 B é bis
e - /;Vj'g I
Jecoyplt m
moteur

R’%]j:'_—_'___ """" —'—:‘.—‘-Zf l'____—_— T
i l 343

i RR. eslbfs 23 | RI+PR 26%%
O o T o |
A ———— = 1]

1 i

i 2 corré 0.3.00 verrous lor, 250627 — — —-gla - - —} Voir commande carré
i

Schémo n2 7 Le RR annoncé est lumineux

Vers Vaie IT L (rr(RR4A)0uS)
\ THtve.. Aousy

) R! \ \‘v\m (RR+A) I
7 Buk j
‘rﬁ@é{ﬂl—% oo 25-2- 271—551—-[:] - I

Pannesw (.3 / . m

temgl e )
————— ——-—w—o/—.-t-l - — - m— . o—— Gty & TA— | ——— o —
R”A ————— ———-—-—————‘b—-c/'o—o—l [—
i i ! t
i KILFR!
t— T~~~ )
_.__.T _____

! KILL3———-gla——— } Voir commaonde carré
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Schéma n?1
Simple annonce de £

Le fey P du pannesu B
consideré ne préavertit $
que le pannesv D

Schéma n? 2
Double annonce oo £

Le fev P du panneav B
considéré préavertit les
2 panneaux successifs Det€

[/es panneaux gvec
double annonce n'éont
pas préavertis)

Schémg n?4
Toujours simple annonce de
(les panneaux avec
double annonce n'étant
pas préavertis]

le feu Pdu penneav B

considérs ne présvertit
gue /e pannesy £
(double annonce de D)

A

.

—— Schéma n25 —

Schémo 0?3 é
Toujours simple annonce de £ B R —

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE PREAVERTISSEMENT

s17 81030

AouR |,

~$(x)

 __éventwel ____ AwR ——— e 4 (%)
B et S T = R 12 s
LR sehn’s Seh.n6
————— :'\ Py
H -T-== X -
L AouR|, X
P o —————— 77 N |
B3 . e D 2
CR  sehnts —Sch rt7—~
—————————————— — e+
—————————————— —e e =
i
P Aw® +(x)
P bl _ AouR e
Ple— .. frenwel P o bvemvel _ AouRlgy ! R g 57 simple annonce de F — :
AowR —— _4 uR s/ double annonesde F — (x)
o D I L Fi
[
. . D
CR sehnts | 57 Cre présvertit pas 1 t
t
sr' Cpréavertit F CA, Sch.n®6

| s st i e e
i {toujours simple nnonE "ﬁi
ot r—yy

g0 F Oans ce (a5 ] R e

Eventyel

r P}“—‘ o Srentyel _ F; .A_AW ;—L——SI simple annonte de F — )
£ B c SMR —_— — E‘lﬁ i double annonce de FF — D_t
_L__..__- — o = o0 -———-—i———-——————l——

_. Dispositions identiques & celles du schéms n®3 —

s ; .
(X) Panneau présentant C,S (normal ou accidentel), B), M, RR, oy panneau Steint { Dans ce document, Jes indications M et RR sont supposees preqverties

dans les mémes tonditions que les indications £, S,

e Schema nQG___\ - Schéma n? 7 ~
CR CA. CRR Ex.d M (S LS Rp &C ¥
CPomont ——_gle  gle CPomont — glw gleele plegl ‘
(Fanneay. E]—w——-——;—o— & R?ﬂﬂeaﬂs]——u——w-o /—W‘Jo—o /P_"T.—.
! A
<< Lond)tion rendanl' inutile il

Je contrile duCA. 3 la condition gue
JecA.s0it contrdle dans ce CR (pannesu
ne comportent pas de relal’s (P)
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Schéma n? 8 _ Action des aiguilles (%)

v
W
x—--—C 2 D3 £
¢ 1 J
 — —— T [ .
Ui e __6
n
” vers V: RR,(RR+AJouS
vers W: (RR+A) ou S Tous les circuits sont bifilaires avec coupure
Programme: Le pannesu B présente { vers X: Vi, P, [Réventt), Aovs bipolaire des conditions sutres gue les
vers ¥: RR, [RR+A) ou S _lannonce de F conditions “terminales” figurées schéma n®s

Feu Aossurant & _le préavertissement de G o Fait
de [z déformation RR+P-»RR+A

Réalimentation par levier ER( ) Sélection par Jeviers (7 ) Pas d'action dv evier 4 , le Feu A fou M)
(/un sumaoins des 3 panmeaux f étant supposé non eflzgable vers W sur
devant pouvair présenter RR seul_ou VL _ \ les 3 panneaux B, A, et
Fanneau B vers V. \
T
sy P Seh nis o
] - ,
;i; ”‘79:”5;6[ Eo;i 47 f T - X } des conditions “aval” [ voir schémants)
comportant un 4 i 6
relais CF
vers (P . = Y L P , o5,
Pammeau A& _ 0 | } des conditions "aval” [voir schémas n® 13 4]
! - —_—
L (voir ) grg‘s.“rr éﬂ i
& | 02(5) e — e
\ y " > Voir e frereissement
N2 B S - ‘

Cas particulier de pannesu (U] \ e |
ne comportant pas de relais (P, le P R
ne pouvant jamais étre présente sur \
le pannesu (eas o0 le préavertissement”d Vs (8 o2& o

assuré par le pannesu ne jove que pour FPonneau U i
une oy des destinations impliguant
/2 présentation oy RR)

(%) Les sélections et réalimentations sont généralement assurées par leviers d’aiguille sur une grifle péographigue mais cette réalisation n'est visble gu's la condition que tovte ajpuille ayont un
rile de sélection & I"égard du CF d'une provenance ne deive jamais 3voir un réle de réalimentation & I'égard du (P d'une sutre provenance; (s'il en était ainsi, nécessité de dédoubler certsins
‘circuits ou de remplacer !"action des leviers d'sipuille par celle des leviers de carré sur des cireuits nonm géographigues ).

@ Lorsgue le feu P lov feu Ptransformé en A] du panreas A ou du panneav U ne présvertit gue le panmesu J ou I) alors gue le feu B du panneav B préavertit le panneau £, les tircuits C.P (B)
et{CP (A)-fetion " Psur A"ri) ] sont obligatoirement distincts [puisque Eributsires de conditions "aval® différentes).
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Janvier 1969

Mise & jour H° 9§

Album de schémas de signalisation.

LE.S.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.

COMMANDE MANUELLE ET CONTROLE AVERTISSEMENT

s17 810_s3

AVERTISSEMENTS COMMANDES D'UN SEUL poSTE (P

I_ Avertissements manoeuvrés électriquement

Le carré annonce est mécanique

Lo corre snnonce est lumineux

Schéma n21  las général oi /s commande o'avertissement est tributaire d'une FA Schéma 23 Cas général ai Iz commande o avertissement est tributdire d’une FA i
{ vaie non isolée .ou isolée partiellement . entre [svertissement et Je carré annoncé) (voie non isolée . ou isolée partiellement . entre [avertissement ot le carré annonce)
3] vers S, T U (si R’R’almoﬁce parR) s 7- v {a] vers [,U (si RRannonc’é par R} s (M)
b) vers T {si RR onnoncé parA) 25 2%.27 ) [T, \’ byvers T[si RR annoncé par A) 2 512m L__.] S
y o3 26 b s7 28 py . o1 U[l?&'_-_ 7 &-—————“
@ 1 (eventuel) rﬂ'k' \ i FS r. T @& r@» Tleventuel) (2} — 2. 190 \ I o4 r. —
------ - r—ar e i — ot i
Enclench e ) s/ RR annoncé  par R:(28R 25K, 26N.27N) ! 2 Enclench a) s/ RR annoncé par B: [ 28R. 26N. 29N ) ! 2
nclenchem.® mécanigues b7 si RR annoncé par A: 26N > 28N N—i— U nelenchem.  mécaniques b) si RR annencé par A: 26K > 28N U
408 Cas de sélection de s conditiog S | FA428 Las desélection dels candlition ST
.28 | LS 28 assurée par leviers de carré FA“25 | | 28 gssurée per, Jeviers de carré I
bt - {dans Je présent exemple og Je RR | — - + (dans le présent exemple,
et ] ne s'puvre gue vers T, sucune séleetion P SR I o ducune ‘sblection n'est 5 |
) —— | n'est 3 prévoir sj le FRest annancé ¢ parA). . H i prévoir sile RR est anmoncé pard).
et o d D il ——— tot - Pormeaylss | o
N 7! 4 i i st e—
28 ek 7 RR annonce par *‘1 i % % 27 | . 25 Bct Taesy | ! 2 27 |
oLl RO - B e @U_—__""—%i‘.j:: | i
———— [ ! P | ot~ —_————— H ) > jo—e—
- 5 T N T
i i i3 26 s I T z + | -'3,7 b Voir ¢48 aitomatique Avertt(2] _¢_.+ | .'E 1
i t KFA, 28 ~ ! {13 FA de V'averttrend inutile Je e/ du V. 100) P o
+eT ---- : ! . | | | krazs ‘
e —— k428 e . '
" Coupure bipolaire i l — ._4:}_. ‘ e S/ RR nngneé par R ] 4& KA28 I
obligatoire sib) l I KiE RR2BYS4RI[S 3) \xsz contact disponible lﬁ. —a—{O— |
bis ; :
| l KLERR26Y5 4428 [5i b) | i ’ KIEA28
e + oy e |
1 ; 5 I
ok _..l_ | 1 | ipe N _ S/ RR annoncé par A I L« 428
velkrRr & i | g Voir ['J’Hrrel | ’—N——@——O l

Schéma n22 (as particulier 00 Iz commande o avertissement n'est pas bributaire o une FA
(voje Lotslement isolée entre |avertissement et le carré annoncé;

) vers S, U{si RR annoncé par R} $TVY
NNy vers T7si RRannoncé pard)  25.26.27

Schema n%4

Voir £.%corré__
i

Cas partieulier o 13 commande o avertissement n’est pas tributaire d'vne FA
(voie totslement isolbe entre [avertissement et le carré annoncé)

) vers I;U (si RRannoncé par R} 7- [ VL )
b) vers T (si RR annoncé parA) 25, b el (RR..J

—— p————5
iinda ek st 4w it . / 5t
&1 (eventuel) Za_ @ 2.100 \ " 2 “—T Rileventuel) _ z. g = Z.10, \ ) F1 rln T
{—te T - it
Enclonch 57 PRannancé par R:[ 28R 25N, 26N.270) 1 2 Jenchem. 5 méran 37 7 RRannoneé par R: (28R 26N, 27N) ? 2
nelenchem S mécanigesy ) s; rioammoncé par A : 26N > 26N | Grclenchem.= mécaniques \s)si kR annoncé pard: 26K > 28N —u

las de selection de L condition 5.1 assurée par L.Ag.
(dans ie présent exemple ot le RR ne s'ouvre que vers T
ducune séfection n'est 3 prévoir sile RF est annonce par A).

lfon[ro"/e.' dispositions dentigues 3 celles du sth.n®? | l

s e
P 57 RRannoncé }7.?/’/4[—21
@ ———— | oe—e
| o ‘ .__,;P__;__
i cis W W

(s de sélection o iz condition S.1
2ssurée p.;r L.Ag.

Veontrére: dispositions identigues 3 celles dv schn'3)

“Pas d'selio onl.Ag2  Cette séjection n'est l

I3
28 Aee.t

oL

28 s" spd e/rr w pas & prévojr sile RR

i est anrancé par A
,:a_m!eau (13 »ra 28 3
I et B Y O\ iy st
L B o :r j < 5
M, f
Voir c2 gutomatigue Avert.£ (2] ! \\?\x I F !
&

(1) Ce document ne reprend pas le cas d'avertissement de réannonce d'un sémaphore de sortie e d’evertissement annongont 2 tarrés successifs.
(2) Lorsgue je RR est 917170/502 ¢ par A [ levier d'svert.t 28 enclenché N, sidestination RR), /e ¢.*d ouverture du RR g pour seu/ but d’gssurer Isnnonce du RR indiment présents lorsque Je carré est ouvert [d* pour ey ¢w dans

Jes schémas n% Fet 4.

_T



Janvier 1969

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE MANUELLE ET CONTROLE AVERTISSEMENT
A AVERTISSEMENTS COMMANDES D'UN SEUL POSTE (suite)

517 810_3

I _ Avertissemenls monceuvrés méconiquement

(ne reprend que le cas général g le corré annoncé est également manoeyvré méramiguement )

Schéma n®5 _ _ [ avertissement n'annonce pas un RR (pas de KIE de I'avertissement )

28 Vers S.TU s TU

4 jour N° 9

Mise

Album de schémas de signalisation.

.

Ll S
. 13 25.26.27
Ped. Jub. P ,705_[—5 \ / 3 T
7 2
Enclenchements mécanigues: [ 28R 25N. 26 N. 27N.) U
28 s KA.28
2 i egge) . )
. . d 113 Controle optigue
{irevits de contréle [ » ~h28 ~ Signal Fermé: rouge
non polarisés _ - 3)s ] — Signal ouvert: blanc . ,o
! Bucune des conditions ci-dessus reglisée X sivop anl mécanique
2 | - éteint i voyant lomineny
¢ S— RoER
| |
I S —L
28 i
o %428

Cireuits oe contréle

i
. ]
polorisés

LE':_-J g -5a

[

Schéma n2 6 _ Z’overtissement annonce un RR (KkIF de ['avertissement_ et du RF).

28 Vers T :.55 22 ‘2{7 5
. £73 MY iy
Ped. Fub. | 7 Ped. fub. [‘E'«’%M i \ / 2 b
Enclenchements mécanigues : 26N X 26N b KIERR2GY 408 ° N
W > zm—]_,;_' ] v
I Verrous 1.25et27 I Voir £.9¢ carré
H
y 2 K4.28
3 I me
- g 2

Las de circurts de 4 o .
contréle non polarisés _t:.]t
(%] Iy

| ¥~/ contact disponible

T G Ny~

e N o~

i k428
(%) 2e cas decircurts do contréle polarisés n'est pas higoré [utilisation d'unrelais K1E & 2 é/éments ). |



Janvier 1969

jour N° ¢

a

Mise

Albun de schémas de signalisation.

§.E.S.

B AVERTISSEMENTS COMMANDES DE PLUSIEURS POSTES

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE MANUELLE ET CONTROLE AVERTISSEMENT

m

Exemple d'avertissement mécanigue annongant un carré mécanique

s 810 35

Schema n? 7 _ ras général of Iz commande d'svertissement est tributsire d'une FA (voie non isolée _ ou isolée partiellement. entre !'svertissement et e corré sanancé).

1! M (ters PEX) £2r 16551 8yentuel) s
1 2 rﬂé <
A AT >< 4’ N ———— \ / 1
1—/15 .17 \@ iy |00 VTS R _POSTE 7 RN 5.26.27 U
@d Px |28004@ POSTE 2
M N o Bispy 15 bis Facn 1576 fetion du relsis de FAd carré
K15 2 T] FaOn, - provesnce B st aviproupé elfacable 5 7' U lfﬂt/mch“ {.S/l? fayjours anm:eparld:n::gu#?&ﬂ >28N
vers Mouvers N mécanipues V- 5i pas de RR: [28R. 25N, 26X. 27N.)
______ Hm e e e e e —— — — o VOPS FAAfouFAKA) I FAL28 24
_______ ,...__,._______-...._..-_ﬂr. au poste X - +
’ x i |
l i ,sg/pr[m/l; ;)mlgggg peuz% 5”9 asSuress I [,Z,,t ,”,,m,/e ,/ ,,,,l
: r——1-< ds Yt
I r3 3 —-i-‘ oo 13 L% Poste X iventuer (37 | l oS I Contréle optigue aux
Fret [ i 1 % | I postes Tet 2
t 1 S i | lero'e l e
D:: = 1 i & a4 : Te—o! O o — L Avthormé par leposte ou aubin:
T i b ;7' ¥ l . A’Mye Teonduet! F sous tenstan)
e | 2 N Artrteels 7 .
| . TR I ; I I . . 1 | l ‘ ! Aut commange 3 [ ouverture par fo
‘ l Si veyant leminenr 1 T | | A4 s Séfections et ré jons tontréle 0k ement | ! 25te mais mainteny Fermé par
[ v poste! 2::,1 1 | ! dssurees par contacts Frisanls de leviers ¢ Siguille I l 1 ;7—"—"'“,, o5te *
! ! L] F 2 s . LEgLe pastes
! l 0 [ ) ] Si avs provenance B I ! ~ Eteint siveyant lumineux
| I i elfagable vers MouN l Krd.z8 ‘ 1 - X si voyant méeanique
H ! 1 H kA28 Cleopducteur X sous tension,
| i > /Pas Jactian ex 1 ‘/ ,_'1 . Vers Ll Poste X I 3 : ! J
“ant ne s'urant £ :
.;.‘-";'l—————l-f< [ p,, Vers I . EIGOML, | Avdnon Fermé:
_._q;\'_____—‘_z x, e ' I 1 I . londucteyr 0 sous
o i 1 1 i | * tension sivoyant lomient
7 I 2 / -/ -4 | P ! 2 | l.Blm - par absence de courant
I L.-f-._;e;sz k‘ LE | - 57 voyant mécanigue
1 . 58754 e | KA.28 l
| Sivapant mévoriy 2 w8 ‘ i A28fvent ' I .a_l F U T (% doposte 2, ceclerest
I  dvpuste! {éventuel) 2 - l révélé quesi 150k est non formé

Schema 028 _ fus particulier o6 la commande d'avertissement n'est pas tributaire d'une FA [voie totalement isolée entre [lavertissement ot le carfe’ gnnoncé ).

4 destination de ce poste.

Ln M{vers P“x] .2/ /
22 Fﬁ'@ zm d g zn2 4 !-N[ Tz é (”""'”"J zz/,\
/' - Ver: S.TU 51 pas de RRaval
,5 76‘ ,7 VEI'S TS PRV aes s e POSTE D ﬂéa_. —— — 2567 PﬂST[ 2
% quPHY] 2802 STUY
M IV 0 @/5 ssgit) 15 M_;Uj@ FALI 15 {6 ﬁ::::,g ;Z-l.: /;‘/zliya;; Z ;"”! ::r;‘::ab/e n:/eﬂ:/remnts méganigues : vair schéma t‘l-D’tsSll;I
-+- _°_ - jl vers Mou vers l I
| Govpures jggf’g;: [ i) SO it S8 B Gy K o o e |- o tersEr A fourn a) FAKA28 28 I
I du poste X — ; au poste X - 4 +
- { LA
-~ =
Coupures bipalaires { ) : | = I
~p 1 Eyentt tantrile d'm
I s/ conlacts drsponibles L= gl b )2 0% Poste X I | [sunap/rm desprtie
fert RY.11 1 i Q’ wu;r Erentu/ Y, i 1@""‘_"’?
LA ol N . gle s g _|H‘[ N F ] | ()-—-——l—'+
byl sie &—rsie ot ; ‘ -
e g i e i i g Tzsﬁ/s i | ] \
(éventuel)

(Lontrole : dispositions identigues J celles du sthéma ci- dessus )

(1) Ce document re reprend pas le cas d’svertissements tributaires d'un RS. de pleine vore, ou assurant (3'dovble annonce”, ou dent le contréle optique “blanc”est tributaire de /'ouverture effective dv signal.
(2) toupures b/,oa/a//'?s ot relais KFA. "de séeurité " au poste 1 obligatoires si K1E de ['avertissement au Foste 2 oy gy Poste X.
(3) S/ RR [ levier o 'avert.t 28 enclenché N. si destination RR), [e contréle o’ouverture dv RR g pour sew/ but dsssurer /'snnonce dy RR indément présenté /arsyue fe carre est owvert vers [.



Janvier 1969

4 jour W° 9

lige

Albun de schémas de signalisation.

5.E.5.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE MANUELLE ET CONTROLE AVERTISSEMENT 317 810_38
B AVERTISSEMENTS COMMANDES DE PLUSIEURS POSTES (suite)

Exemple d’averti/ssement lumineux annongant un carré lumineux
L4 > - R . . N . N » r . . Id r
Schema n2 9 _ las général 6i /s commande 0’svertissement est tributaire d'une FA (voie non isolée . ouisolée partiellement .. entre V'avertissement et le carre annonce).

b M (Vers P4X7 £.21,
[—[FCI 7 2 /N i @l'{:IL z.211 \_ _/ - T

o CAov 3 S M
oGS posre 1 __ 5P <g r/’yf .....
M{VLvers... auA] — e e L USE  e P A— POSTE 2
/ N{VEversT, R vers ﬂauAJ '_ 3 Action du relais FAL. £ du pannesu l/ [RR...
: L
7:

-

G(RR +A] LYY 2@ provenance B si av.tde ce panneau 25.26. 77 IE'Iench'-‘ mécaniques, le RR étant dans cet [
[ effagable vers Mou vers N l exemple annoncé par R: (28R, 26N. 27N.) '
15,16 17 i S a—— p- g Vers FA.A [ou FAKA] I FAA28 23
bl — b fmm—m—m e — ——— -T-—-— Ju poste X -oI7 + |
— Py L H
I + T T : I M
| L . | | i
SéJections tommande 'paw:m[ tre assurées par lev.de carré i Event! contrilediny  Lantrdle optique au poste 2
Panneau C.11 | v P I o l ; spmaplmre de svrhel — N
Aetion fev. ! inutile dans cet exemple P de la LT PosteX g oo 021 (Cvairsch ¥ 0¥ 1et2) { Avt Fermé parfe poste 2ou subiné
M CRR Rp [_] l [fo LFR étant contGlE dans le LAde L] % 1 —l l l S, el - Rouge (tonducteur F sous tension)
RS E— e — sd |
[ | | Sélections et réalimentations'contedle (eontacts Frisants) Vers B X/ T U m ! ! Avt commandé 3/ uverture par le poste 2
pourant Gtre assurkes par lev. d"2iguille. vair seh.n"7 Lév P”"l'/} Voir e 'leautomat/yue At l . I I mals mainteny Fermd par le poste T
| l | v 4 Leyitrs du carré provenante B (/2 FA de /! ‘art rend inutile ! - Eteint si voyant lumineux
verSM virsN  (siavtprovenante B effagable Je contrile dvrelais Velr) l I - X 57 voysnt mécanique feandue-
| ; | _____ - vers Mou N} k | leur X sous tension)
| é__]______ 21T I KFAZO ! | !,4 .
P e o e b e e - KA.28 vt non fermé
] I —g.: pu .:.1‘. _______________ L _: Vers 0% Poste x | T (. conducteur O sous lension
I | | - _T_ +4 | ool ' x} sivoyant lymineux
i e et R b I e i ! .B/anc - par absence de courant
|+..J(\ I i by i s yoyant mécanique
.__Y'- M
I IN—Caupure bpolaire Tae 2, P4 | 2 I X Lo contréle n'est révélé gue s
57 tontact dxspamb/e‘ l

d 5
m /’avertissement est non Fermé
S =l I d destination de te poste 2

2 +

(Eventoel)y. § -

: 0 T ) . o rr . , p
Schema 0210 _ Zus particulier 00 /s commande d'avertissement n'est pas bributsire d'une FA (vore totalement isolée entre avertissement et /e carré annoncé).

Y vers FsteX} L2 /
A [T z111 & f 2112 /-M{ e X Az N\
" au poste X - 7 SeM) o -
M{VLvers.. o 7 — POSTE 1 o B A” TIVL.....] U
N {12 vers T, Rvers Goud EALY 15 16 Action durelsis FAL du pennesy /— ;U[ RR.....) —_— ._P WSTE 2, ——
:0 (RR+A ) X2 @ @® | fm—t-- i‘—' - provenance Bsi avt de ce pannesu I?n'z/eﬂt/y‘ * mécaniques, fe RF etant dans cet
Caupures bipolaives obl- | ———e ? L etfacable vers Mouvers N exemple annoncé par R: [28R. 26N.27N)
5. 16,17 gataires sila F /m/esur —eé +-O-"-— —-—i--i “——— R m e e = Vers A Afou E4 KA ) FRKA2E 28
/3 commande /mlstex R P ittt P - v poste X B 7] + l
(™ i % 1
Loupures bjpolaires si ) 4 | oo 1 ol ] N
contacls disponibles ! | i i VPﬂ[' contrile L/MI
Penpeav 0. 11 | t sempha:‘eg‘&a o ],I
—_—— — ) b [voir schPn= Tet2
[— (A CRR Rp. LL. l l ”l:]pdﬂ[{oﬂ! identigues & celles oy sthéma l: — delz [:!'/W“’ X P'"”_ef & . |
I 1U_‘l._,i._./'_ 1 i ¢i-dessus (pas de contréle direct des RY 1 | IV ] i i ) . oy
. dans la commande H I T
| t 7 i R | W 1 T P I
] | ‘ Voir ¢.% autamatique Avt

Ifantrﬁlp: dispositions identigues 3 celles du schéma ti- z/essusl

(1) Le contréte du e dans la commande d’avertissement 3 pour seul but d'assurer ['anponce dv M indiment grésem‘e' lorsgue le carré est ouvert vers Tou U (fe levier 28 étant enclenche N. lorsque le .21 est ourert versS).



Janvier 1969

jour N° 9

a

Album de schémas de signalisation. Fise

LB.8.

POSTES M[:ZCANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE ET CONTROLE T1Vv."” 317 810_57

Schéma 01 .. Le 7/v. de rappel est manaeuvré électriguement

W X Y z
a Wx,z Quyert 24.25.86.7
i’m’ ’ Fonnesu de pleine vore Ve,.s‘/ﬁz X,z M bis pg bis
puto [Eventuvel) e
| et Roto
(s

RpUp. Lo ———— X
~ . N N
Sur la région Nord, adjanction de Y
2 feux blanes(clignotant alterna- W (M)
tivement 75 Fois par minute et 2llumés X VL. Les programmes de I3 région Nord précisent que fa €. %ot 71V g rappel doit Blre unipuement tributsire
lorsgue e signal est fermé ) sur les Y (e, r+ 617) des k#g [le L2 des verrous independaats - kYT n'est plus prévu dans les nouvelles instellations,).
lignes parcourues 3y 120km /b [ RR,...] kAg2E W

24.25. 25 27 e —

7

[
=
. 6. 2 ; Ay L
! . ! Dispositiens
I
|
i

‘ +

i . sle oo X appliguées avant 1967
/\ :

/\ .

ee. %
Dans les installations z Wz Nz KkAg.46
réalisées depuis 1967 U: Panneau &1 l 4 o

: ’T H 1.7 ouWouX
& 5 | d K Ag.29ch ” oot o1
fec.t SARVL (ouVsipasiels) +——+ | .ﬂ, zl - Dispositions sppliguees
—--———-—g_.——‘,.o— ————— -———-———:_LH+ ' 7] ‘/'- ou depurs 1967
@ ————-——-—;A—;a—--——- —— i -)(I'Ill ; +
i i | i | KLETIV, i Z
+ e --- —mm . ; d
Z s — _— ™ t !
| | I Poorré s A vorr £.%carré
iy e
Schéma nf 2 _le 7/V. de rappel_est mangeuvré mécaniguement
fuvert vers W.XZ. WXy Zz
e et FEl
Huta 24" orte as262n
- — w— o x
e | I
@ 1 -—- ale—sloet Y
U P I e i Sp—.
P & Mer l KLETIV.
|
+ ¥ - e }
_ e v ! |
{ f I Verrau lev 26 ___g__. } Voir c % rarré

~ O TIV. de rappe! Jumineux, te type de signal n'etant plus installé sur ks région Nord 4 /o demande du Serviee MT.
— de TIV. de réannance,

- d'siguille en pointe intermédiaire située entre le TIV. 3 distance et le TIV. de rappel.

- ele....,

(1) Document ne traitant pss les cos particuliers
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Mise & jour X° 9

Album de schémas de signalisation.

3.E.8.

POSTES MéCANIQUES ET E.M.U.
1
COMMANDE TABLEAU 6"
I_TABLEAU G GROUPé AVEC UN PANNEAU COMPORTANT RR

17 810 s

suSéventt

P p——
[ tovjours RR+A+6 vers garages)

Schéma n%1_RR ne pouvant Bire présenté gu'aver &

éventue!
U[(RR+A+ B ou (5+G])]
ki /;—VK Viyo.od

e U /garages
7. 16, . /_
/7 v
2

bp
T i _r _} Voir ¢ RR
fect L i
@ ! bl tl
' ; i
N I S
l } ":‘L_._.ﬁ)____‘]'_ _} Voir 0.2 Avert.
Lok

Circurt 3 ne préveir que sife

Schema n? 2 _ RF pouvant étre présenté sans §
P

Sventvel y [garages)
U [(RRtA+6) ou (5+6)] , /—
ear [ VORR, )
W [’n oo /—/ ri v

15.16.17. 7
v W
&) sans utilisation de relsis L6 —_——— . PesTE
¢ —_—

T [Pomneau 11 73 l ty

@1 i | : a
T I

b} avec vtilisation d'un relsis (6 o +

e - & w

A
Sélections pouvant étre gssurées par leviers
de carré [voir sch. n®4)

| I A ’";""I' ______ i'}Vai/-c‘l'/«hrer[.f

pannequ peut présenter RRsansAfversl) T

I_TABLEAU G GROUPE AVEC UN PANNEAU NE COMPORTANT PAS RR

Schéma 2 3 _ M e pouvant Btre présenté gu'avec &

érentud
Y[tm+6)ou [5+6)]
Five e Veve,...) U fgaropts)
_dg] J"E rL___—_] 15 16. ,
T v
2
Lannesu L1
'_ c(mis) Ll
[ 2.2 T R R e
fee.t l J'_Tl___l_____I___}era M
@] U—T_‘rr’_*/,“*
" 1

Schéma 024 _ 790as) M pouvant étre présenté sans G : cas de V'exemple figuré ci-dessous.
- 2%8(35] Panneau ne camportant pas M (A+6 vers garages).
éventuel U lgarages,
Uftme6) ou T5260] N /_ garages]
Fixe e v

Ves,....)
B L

2) sans ulilisation de relais (6

et [Borewenm T ]
3 -
1 '

b) avec utilisation o'un relars 06

S 15
e g | 7T % N
L. b o § 2 réalisation
t
fect ‘/._;_L.tlt ' : g )
; - t l Sélections pouvant étre assurées

| par leviers d’siguille (voir sch. n°2)

1828 réalisation

Ly remplacer par ¢€du CA dans le
29me ¢35 (A+6 vers gorages)

(1) Document ne traitant pas le cas de 6 lumineux , ce type de tablesu n'étent plus installé sur ls région Nord.
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Album de schémas de signalisation.

S.4.8.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE TABLEAU G

Schéma 05 IIT _TABLEAU G GROUPE AVEC UN CARRE

517 810 _ss

MECANIQUE

vvw
Quvert vers VeeW—  (p [

U fparages)
3 /—

v

i\

r@ 5.6 17 /r_/
w
2

Ree.t

sle
o I

Fal .

b4 “w
hd

1

~

Schémo a96 IV_TABLEAU G ISOLE

Juvert vers Yet W

’ . Y a
Sélections pouvant étre assurées par
leviers de carre [(voir sch. n*4)

U ¢ garages)
> /—
v

% / 4
S
....... . - W w
- e EBSTE__
42
v
2 i
Fee.t
G [:1 ) <t w

v
! ‘\‘ Lontacts Frisants pour éviter battement du tablesy lors de Iz
maneeuvre dy levier 2, e levier 4 Etant en position normale.

A J

’ . .Y
Selections toujours assurées par
leviers o'aipuille
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Album de schémas de signaligation.

3.E.8.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE ET ECLAIRAGE TABLEAU DY 317 8]0_40

I_TABLEAU ID GROUPE AVEC UN_PANNEAU

u
1fev vers ¥
2 Feux vers V 2 "
3 feyx vers W i
4 feux vers X 7 5
f '¥_ w
2
X

15.76.17. 18

CH

Schema n®1. fas généra/. Lommende par relsis (.Jir Schéma_n® 2 _ fos parbiculier— lommande por relais Rifg.
- POSTE
rP:nneal/[‘.ﬂ 200 ' I Ii 1‘7 I‘d l e — —— —— — POSTE__ |
i | —; i +' nneat L. RLIg2N r— i ‘1’ f |
£3Dir 1 i . .- f -
¥ hi d—:—' I l RL.Ag4N ! XY ,L : .
¢ 42ir : — E , i @
T -— I l RLAGER i T A d 4
- J | | L1 !
— 1 | Lo e I
T~ [ 1 1 . |
7 Ph I ] S :} |
_—1—?—‘:} ! . e | ' Phl
1) 23l ¢ | ; +| | i —iH! w
3| 4, i Nolsla | o i
g | I M
! ’i | |

1o vers ¥ -
2feyxyersw}\rl I.TABLEAU 1D ISOLE > v
3 feux vers X g /
5
————p——— - % w
g
X

Schéma 02 3. fus généro/ - Commande par relois C 2ir Schema n® 4_ los particulier— (pmmande par relsis K1 fg.

-_ —_— — _Poste
p=)
I c2oir l_ 5 2 I ———— JPOSTE
{ =t s+ I I RLAG.2N | 2 &
I ' A — S .
3. | i RLAGSR —o—!
| [I— ; ! ‘ [— i ! > |
YN N . N | | — |
R b+ Sélections togjours assurees parl.fy. H I i, ¥ |
Lg,ﬁ | {Contacts Frisants du lev. 5 pour éviter 1l 2l s _,I/_I i I | l
12 3,____1.___. [JPO— I extinclion passagére du 2 fey lors de i
i I3 manceuvre dy/jer.5, le lovier 2 élant | - ¥ l l l
| N I I en pasition normale ). | -
f o |

(1) Document ne reprenant pas les cas particvliors @'ID ~ ne présentant aucun feu vers une destination (destination avec feu M. ou tablesu 6_ par exemple]
~ présentent le méme nombre de feux vers plusievrs destinations
— proupé avec ur carré mecanigue.



Janvier 1969

Mise &4 jour N° 9

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE TABLEAU A INSCRIPTION "

TI_TABLEAU NON EFFAEABLE VERS LA DESTINATION A LAQUELLE
IL S'TADRESSE /[Cas des tableaux "Imp " “Heurtoir & ...", "VI% 0" rod "pep " ou "DEPET')]

317 810-41

I _TABLEAU EFFACABLE VERS LA DESTINATION A LAQUELLE
IL_S'ADRESSE (tos au tablesr'Sas")

Schema 02 1_ Tobleay groupé avee e carré Schema 0% 3 _ Tableav groupe avec un panneau

QJuvert v u ” o1
verd Ve w ey o Tobleaw “Sas /—5.-75 U (.. .vers aval £.37 our...+"53s")  Sas U )
U (pépde) =S en v T
15.16. 17 Z L ;W -— o
7 — - v A 447 v
UV — e w /’ - w
’I [ 2 POSTE
5. 16. 17 _ POSTE _ r_.._.._,5 —— e
I 517 g f | :11 Sélections par Jevier
( i v——e + | Sélections par, ¥e ! : ok carré (1% rélisation) -
! i

N S e )

|
:I_L Sélections pir/ewer.rde I ; I

Carré (2% réalisation) l

i |

-4 d
I [?ﬁf’ria/fsi‘ifﬁ; I i
| v

Sélections par, Fect VL0
leviers de carre <ls
(2eme réalisation) I 3 T

3

Sélections par leviers

!
I
I
|
|
I
|
|
|
I

Album de schémas de signalisation.

.E.5.,

; |
v PP
— | Sélections par d'siguille J I
leviers d'arpuille I
W | / |
| . I
sl & W
"% ’ |
Schema n? 2 _ Tableau isolé Schéma nf 4 — Jobleou isoié
17
;4 %o, | Formé vers Sas U
iﬂ‘wert vers Vet iy R U (pépdt) Tobleay Sas { 1t R - . SasU r{:
' l-.@ 7__.£ Vv 7 rD 7 - = v
R S 4 W ——— e o w
—_—PosTE L17
— . EOSTE [— o _l
l— { ‘ ‘ ‘/'i“’+
+ ——
I 2 My I i
Fee.t 4 ! l I
@ I ol : l
A d I Aeet
i . -~ J 1 P
I Sé/ections toujours dssurées parleviers dajpuille Sag | ! pa: 4 _W I
(eontacts Frisants oy levier 2 pour éviter i \ hd J

battement dultablesu lors dela ma/m/vrel
|de ce levier, Je Jevier 4 étant en pasition normale]

(1) Document ne reprenant pas le ras . des tablesux /ummeux de destination (TL.0)

| Sélections toyjours Fssurées par leviers 0% gu///el
I [eontscts Frisants pour éviter battement dv
bablegu lors de /2 manaeuvre des leviers)

— des tableaux "mise entéte” (lumineux ou caissons) gui font 'objet de dispositions perticuliéres.
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Mise & jour N° 9

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
COMMANDE ET ECLAIRAGE “BJ”
(BANDE LUMINEUSE JAUNE HORIZONTALE)

317 810_42

Signal de réceplion sur yoie 4 gual courte.
— voie en impasse de longueyr réduite
entendre } _ voie en impasse de longueur normale lorsque Iz part/e ‘aval " de celte voie se trouve sevle occupée
— Vvoie non en /mpasse comportan[ un panneay intermédiaire {pour prate_qer une jonction géneralement) lorsgue, la partie de celte vore située en amont de ce panneay
8tont librey le carré intermédiaire presem‘e yne indication d’arrét fou est fleint sccidentellement).(1)
Ce signal n'est installé q ‘en signalisation lumineuse et est tazyaz/rs groupé avec un panneau.
Ce signal ne peut se présenter que pour des itinéraires parcourus J une vitesse 40 kmjh.
—eén camp/emm[ de Vindication A si cette /imitation de vitesse résulte Gune mention aulivret de marche ou dels présence o'un TIV. Fixe & distance.
~ en complément de Vindication RF+A dans les aulres eas.

Par "voie courte”,

Schima 021 _ Fremple de bande jaune groupée avec un panneau ne comportant pas RR

U [TA+BI)...]
/V[A,MfBJJ.,..]
/,:W[A, (A+8T)...]

Album de schémas de signalisation.

15.16.17 £.108 7
e ] : 2 i .
i / d \ it 7708 y Z 708 v
z.197 \ z 109
\Sb 7 v > W
PENNERY €17
— ’_____._._.____’103_75___________._
| ®o. L® ¢s e,
Relais Rp. bien ;.; . L 1 +l o N
que le panneau 8 ) T 17 Ry 18 o8
ne comporte i o ! s A ! RY.109
o ] Exd 1 | l | | Bt | ey Selections par
pas KR ' | "E : T | q pr A =3 Veviers de carré
” "l : ] ; . I \r YV S
| 1 B \ l | (] - r
o o —— J )
A ! | b ! ; | .
| ! : J 2 RV 108 (%) -
e | = s
. ‘ ‘ —— elections par
Qlompes 6,5 V.25 W, i | I | 1 I - ’:/ i | Ry1030%) > Jeviers d dzzw//e
en série
| | | t l PPN, \ Boet—— + W
| —-
CRSKCRE! e O~ | | "]
4 05
l Ex BT | I

/Z orsque A est effsgable pour une destination
fee gui n'est pas lecas dans fe présent exemple)
contréle du (4. en position de repos.

(1) Ce cas n'est pas repris dans Je présent document , /e programme 3 résliser elant €tabli par cas d’espéce

(X) Les zones 108 ot 109 ne sont évidemment

pas contrélées par le (oules) relais Pé
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Mise A jour N° 9

Album de schémas de signalisation.

S.E.3.

U[trRR+A+BT)....]
Vive...)

POSTES MECANIQUES ET E-M.U.
COMMANDE ET ECLAIRAGE BJ”

EXEMPLES DE BANDE JAUNE GROUPEE AVEC UN PANNEAU COMPORTANT RR
Schémo n? 2 _ PR ne pouvant étre présents qu'aver bande jaune non effagable

s 810 _4;

15.16 — £.17 7 T Zle LY /E 1 |
T /’ ” BaY 7108 v t—

PANNEAY C.11

[_'—___——rm_m'af)—f@_Ts“—z?_—] .
" P e i W g
l i LT‘ I ittt o }
- . ' . ; - +
| -y ! L ?
| e —
i | | !
l | ExA.y W [ {xRR2 BomRT l
} ” | R ol ol l
R S _— —_4,}. - . 1
l i Transdurteur | —T _1 l I
4 fampes 55;/,25»" - iy SN DR S SN +
o cée | *bia" S I
1 i { Oy
l E 0,5 ﬁ: I
£x.BT
Schemo _n2 3 _ 1%as) R pouvant étre présenté ssns bonde jaune : , .
Uﬁ,m 4. (,,’,;, A7) ) 2*Mras) RR pouvant Btre présents avec bande jaune f//.;;ab/e} ces 2 cas coexistent daps I'exemple ci- dessous
/ wiwR {mﬂ] ] 2105 z.109 B a
c;n /;— X [(RR+A+BT)....] ! , 29 -3 7 yY £
\___/5 %.17.18 - gy ]
26 e
o __Pmmewon f
l_}r LR L® LS or
: i ’|1—v—-+| ————— T
I » - :I-T i | Ry.109 () )
| el e | | | ool NN
‘ i i i ex. £x | I T [ Se(en‘mﬂs par,
| ' L., el ARz RR7 | leviers de earré
L | “ thithoesaend | ‘i /! l
| ! i ! M[sm/[)?mL'P] : |
i | 1
- b | .
l l ‘ | RV, 109 (%)
. | ! H ¢ + )
b ) o : 2
L 4 ! | l 2 i .
l ! | S LS ! Sélections par
$lampes 65v. 25 W b . | I A4 & V) Jeviers o'siguille
st | i 7 N v
' : I l - ra +
fe-ooofH = 9 tw
t =t I l i J
| £x BT

X} Circuit et contact & ne prévoir gue sife panneau
peut présenter RR sansA (cas ov présent exemple, destination W)

(X)) La zone 109 n'est evidemment pas contrilee par e fou les) relais PE.
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Mise & jour N° g

Album de schémas de signalisation.

3.E.8.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
TRANSIT RIGIDE SUR LEVIERS DE CARRE

[ Pour mémoire , n'est plus appligué dans les nouvelles installations)

517 810_u4

1 }

— T Y
<015 4 [
. N z 107 Sm " z.108 i - W
i w it = pmeemnns .
\vzla. 21.22 o \ L__H
Uwx \ 2109 VX

Betion dy prétransit lorsque les end*
de transit et de prétransit sont
\assurés par les mémes verrous e 4\’5

| i
X g -+ |
t i H
"C}“i '
- "
RIN
/‘]6’ 19
] Sy,
‘...Q_:fJ
RN %
RéN
2'0 21 2z
_ &, | !
F_‘Q‘__‘— G | Fm
1
#i¥ -3 sl +W
RSN !
ka‘k/v 4
)?V.Im&
et X

(X)) Dans ce cas, onnulstions électrigues ; un annulateur
propre 3 chague fonction [cirevits nen Figurés)

J T La zone 108 qui, dans le sens impair considéré,

est sitvée en aval du dernier appareil, dert élre
contrblée dens les tes survants :

AB.BA du carré sens pair arrivée Wassure
par le jeu du transit ripide

Voie W soumise & [enclenchement de voie
de stationnement ou de voie unigue.
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Mise & jour N° g

Album de schémas de signalisation.

8.S.

—Les croix Figurées gux points d'intersection des rongées verticales et horizantales

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
PEDALE D'AIGUILLE PROLONGEE

s17 810 s

vers W.X 2.
o1 3
A » r{:]4: Z. 105 3 3 W
vers X,Y,Z
o 173. i o
B —g sl i ﬁ‘ X
vers B

CH 2 = - Y

vers £ 2 EJ ce

e vers ,B

D . - A 2174 e 7

4 6

vers J,C,8

— Programme ..

indiguent,, pour chaque zone isolée, les Jeviers o aipuilles gu’elle immabilise.
- Les Jeviers dsiguilles sont immobilisés en position normale et renversée,

Zones Leviers Jgiguilles Immobilisation dv levier de 3
isolées (27 colonne[2] réalisee si levier:
17 |28 29|30 | 31| 32]33 , 2
1 !
105 33R
1 !
106 29R
108
1 1
114 28R

Le pragramme cof -dessus tient compte des enclenchements mécaniques entre leviers

d’alguilles gui sont supposés étre Jes suivants :

28N > 30N et ret/praque FOR 28R

Exemple du levier 29
= Pas de contrdfe de /2 2105 pour enclencher 29 R si moyvement AYou AZ, le levier 29 tant enclenché
metamquement en position R par 31R gui est lui-méme enclenché :
a/ect/'/yz/emen[ par 2. 105
~ mecaniguement par 33R gui est lui-méme enclenché Electriguement par z. 105

— Le contréle de /s z.105 n'est nécessaire gue pour enclencher 29X en évitamene si mouvement BX oy X 3.
1/ n'est pas néeessaire pour enclencher 29 R, le Jevier 29 ftant enclenché me:aqu/ement en position R:
- S/ mouvement AV oy AZ, par 3R yu/ est lui-méme enclenché e/e:l'/-/yuement par Z 106
— s/ mouvement BY ouBZ, par 32 R qui est fur-méme enclenche e/ectr/;wemeﬂt por Z. /06
~ s/ mouvement YE ou ZB [pf non dégagédls fbération de 2.108), par 32R gui est Jui-méme enclenthé Slectriguement par Z106

— Le contréle de /s zone 108 (zome propre) st nécessaire pour enclencher-29 N si mouvement [V, YC CZowZt
—28R s/ mouvement AY ov AZ
1] n'est pas necessaire pour enclencher 29 F s/ mouvement BY, YB, BZ ou ZB, /o levier 29 étant enclenché
mecaniguement en position R por 32 R gui est Jur- -méme enclenche e/etl'r/yuemeﬂ[ par 2108

— Le controfe dele 2. 119 [ronditionné par Je renversement de 28 pour ne pas interdire, lorsque celte zone
o5l ocz'u,oee par un movvement 0.2 oy 27 13 Formation o 'un itineraire compalible ) est pecessaire pour enclencher

28N 5 31N a°. 3R> 29R 29 N s/ mouvement 2C. I/ n'est pas nécessaire pour enclencher 29 R simouvement 2R, 1e levier 29 étant enclenché

29N> 32N —d° 32R)>29F méeaniguement e position R par 32 R gur est [u/-méme enclenché e/m‘rlgyemm[ por “ZIe si 28R "puisque fo

3INY 33N d°____ 33R>3IR levier 28 se trouve, lur aussi, enclenché Electrigpement en position ® par Z. 714

JIRY32N ___d*___ 32R) 3IN

- Clircuits des verrous — N
33 Rrvos 28 RV. 106
28 RV 112 RV 108 § |
A LU - .
N, | | i + La'mise en facteur commun” des actions RVY. est varizble car
- i vers verrou 30 <_.J 28 i ] X Foncetion du nombre de contacts dont on dispose sur fes relais RV,
? Lontact et sur les commutatevrs de leviers.
N R T
Vers verrous 290t 32 & 4 el —L \{ dispensabl (/e schéma cf -contre est €tabli dans I'hypothése i lon ne
t

vers verrous 3let 33 &

drspose gue d'un seul contact sur le RV 106 ]

|

|

|
-
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Album de schémas de signalisation.

53.8.8.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
TRANSIT SOUPLE ET TCO.(zonEs) 317 810_48
A) TRANSIT SOUPLE

— 1/ n'est pas prévu d ‘enclenchements mecar//qz/cs directs entre leviers o siguilles ov de taguets [ mais enclenchement entre levier d'sme siguille et levier du verrou indépendant en vue d’éviter de forcer les
transmissions: LVIN > L.Ag. N.ouR. et réejproguement, L. Ag.p.s.cy LVLR. 7
s/ pas de zore au droit ducarre: au joint blogueur d carre
. La 1% z01e de transit 3 son origine, pour chague provenance { 5/ 2008 de 18m au droit dy carré _ju,{v’lrno Z‘” ;:i ‘l; /‘_’r":z ’; ‘-; i; ;i :3/’7' ’:S ;-;{? :”;‘,/;’Z ﬁiﬁj i 37,3;!;/?:(2' jﬂﬂf v groit de 18m contrélée dans I3 Z.4p.)
S7 zone o plus de 18m au droit du correé @ du droit du carré
L8 transit est souvent prolonpé au-dels de lo zone couvrant le dernier appareil [transit de /2 derniére zone cantrilée intervensnt par exemple, sur un circuil d'qutorisation ou d'enclenchement entre itinéraires

de sens inverses]),
ETABLISSEMENT DES GRILLES DE TRANSIT
~ 2 grilles par poste (o “zone do poste”) affectées, ['une su sens impair, 'sutre v sens pair.
~ Pour lagrille du sens considéré (sens impair dans les exemples ¢/-aprés):

- I/ n'est pas tenu comple des voies gui ne peuvent Btre percourves que dans le sens inverse

e {35 génEral: Pas d'sction des leviers des a,apar?//s ;w/ ne sont pareourys que dans une seule position =, {35 particulier : fetion des leviers des .;;o,aare//s (,71// ne sont pareourys gue dons une sevle posilion~—,

A\I,‘ ~a A ’\‘/x ~ X A \”‘v: ) 2 Ay, v X
» Atk " i = o =
B - \'\I:X A *4/\'—'—"——-‘\/‘, Y  BH « >y A - = -Y S e Y B—-m = =Y
Y B B < B/\Y‘,,/ 2y o3

3\‘,7\ I < A Tz, y g / Y At TE /{/' v A ™I X A ¥ X
o ) fad ke gl » fal kel -

. A P BMY CM 7
Pas o'sction Jev 2 £ Pgs o ction ler. Fas o Getion lev. 2 B \4/;7:[;‘017 fev. 1 Fetion lev. .7%/&

caracterisant la 70 \caracterisant [a T0del3 T/S ) caraetérisant AYet BX (caractérisant AZet LX)
™~ — g

Consequence de / tilisation o'vn relsis de Lransit unigue
par zohe [ voir ¢/-aprés)

~ Il est prévy un relajs de transit unigue par zone de trensit [relais Tr I dans les exemples ¢/-aprés gui ne reprennent gue le sens impair)

Cas av e relais Tr. unique par zone n'entraine pas de deformstion de 17 grille géographigue de transit (27

By v A
C— z. 101 n -?_" > .y z/oz/“’ \'\5 z103 zwe 3w
\Q \-‘/ o \/ als
D—t Ll oz / 3 ; ’\_ zz z.113 "x;‘ " /}//4 " k

/ ‘\ See 0 T \‘L
g~ Y Fin du transit

~Z
v A
c :Zz.‘l ,L\z\ 1021'1 "0_1 '39/ \d\_ms'l 1 /Z}f]w

Tr: " Tr
23] rlsﬂ 18T «
* *

U,
3. ”Gf‘l 3
/3/ v
(17 Ou caractérisant ces derniers dans le cas de T0 fou 70 de T/S)
[2) Excepltion Faite de /2 TUD guiest toyjours décomposée en 2 branchements pointe 3 pointe
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Mise & jour N° 9§

Album de schémas de signalisation.

S.E.S.

197 Las

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.

TRANSIT SOUPLE ET TCO.(zones)

Cas oi le relais Tr unique par zone entraine /s deformation de ia grille géagraphique de transit

_1gsin

1] KIS parcourve [en sens impair) sur les 2 branches de /a TO et en déviztion

.. . . .
§ig. prise en pointe nan conjuguée

3 N
101 g~
A

B

Le Jev. 3 doit étre enclenché N, pour it™*AD
Contacts @ pour it BN

T0 de /3 TJS caracterisée

par le lev. 3, méme si /7%
BN oblige IR.

0
(1] Ce document ne reprend pas le cas particulier de TUS dant Jes 2 aiguilles n'vccupent pas ks méme position normale

Al

. . y . ’ N . . ”
fig. prise en pointe conjuguee avec | Rig. prise en talon non conjuguée
un branchement simple ou une Y2 T/D
1b

o1 3 \(‘; \/*

0

Le lev. 3 doit étre enclenché Npour it™A0

Contacts @ pour it NX

2°m Las

Le Jev 4 doit Blre enclenché N pour itEMy

517 810_47

Rig. prise entalon conjupuée avee
un branchement simple ou une Iy 7)1

R

2
210 —Y

M— T

=

73

\‘ @ X
y_d Tt ’?\/ .
N +

N 4

Le lev: 4 doit btre enclenché Npour it MY

2] TJS parcourue (en sensimpair] sur les 2 branches de [z T0 mais non en déviation

1% Las

-\

_10.

26me L35

r A}

X
M_‘ Z/ﬂi— - '—'Y
N/\; ¢ *
Ir

1) 70 couverte par une zope qur lui est propre
TO careclérisée par un seul levier(levier 1 dans les 4 ¢as ¢i-aprés)

X Lontacts et réalimentation supprimés sices mémes leviers assurent une séfection “talon” d’une zone o transit sitvée en aval
© Contacts et réslimentstion supprimes si ce méme levier assure, seul, une sélection “talon” d’une zone de transit situde en aval
2 b

Conjugaison de deux Iy TJ;-..._\

2.102

Y

Le fov. 3 doit Bre enclenché N pour it A0 et fe fev. 4 pour it"E MY

Contacts Q) et @ ne prévorr gue si it BX possible

TO de 13 TJS caractérisée
Y p parle levier & méme si
/Ttrnéraire NX oblige 1R

TO caractérisée par les 2 leviers d'une 7JS




Album de schémas de signalisation. Mise & jour N° 9 Janvier 1969

S.E.S.

POSTES MéCANIQUES ET E.M.U.
TRANSIT SOUPLE ET TCO.(zones) 317 810 4

2] TO couverte par une zone camportant une ou plusieurs aiguilles (exemples)

Cos général las particulier

A, X r A~ D
A—i—% p——X BT Ly Bt 2101 5——X
\( Obligation a8 rara’cfe’r/‘ser :EtteK / (ette seconde TOpeut étre couverte
g~ ~y » 2 70 par le Jevier d e aiguille foules 2 L \par /7 zone 101/ voir cas péneral
c z < generaly

leviers o une TS ) situfe sur une sutre zone, k
Les traces d'jtinéraires empruntant 13 T0 sont caractérisés par Iz position des leviers le levier 3 ne pouvant, sevl, caractériser 5
des iguilles situees sur o méme zone [voir ci-aprés " zomes couvrant plusieurs appareils”), les 3 tracés d'itinéraires.[TO caractérisée

par levier de 1a7p.5 dans Je présent exemple).

ZONES COUVRANT PLUSIEURS APPAREILS (exemples)

I/ est supposé que toutes les voies peuvent étre parcourves dans le sens considéré [sens impair)

1) Déformation des zones {considérees individuellement )

4
R o5 X A 705 Ti7~4 7_
y 01 1P ; z 101 vk

S
~y g* B Ky

. v

Ty <N ez 2 2
Le lev. 1 doit étre enclenché N. pour L™ BX Le lev. 1 doit Etre enclenché Npour it™ £xon £y Le lev. 4 doit étre enclenché N.pour it 42
Le Jev. 2 doit Blre enclenché N. pour it."° AY Le lev. 2 doit élre enclenché N pourit “AYou BYainsi que AzouBZ  Le lev. 3 doit Btre enclenché N pour st AZouBY L lev. 5 dost Blre enclenchs N.pour it "X

Le Iov. 4 doit btre enclenché K. pour it5AzovBZ S/ 0T3S @ Lo lev. 5 doit ire enclenché N. pour it £x

2) Deformation des ligisons entre zones

I2inéraire AX par 1R Supposé impossible

H 2 ! 2 79 28 H
A n :%IOI(. " X A " -z 0 2 i X A : 2.101 X A z.101 ot X
B |2. 02 é Z.703,. Y B ! ;E/g ; Y B } ﬁz: /0§§ } Y Bt > z.102 ¢ Y
3 4 ’ 3 4 ' 29 15 ' 2 3
' : ; ' 7
Z.

A—e X A X
(S
I/ n'est préva qu'une I/ 7'est préve uine 1! n'est préve gu'lom
seule de ces 4 seule de ces 2 seule de ces 4

réalimentstions réalimentations réalimentations

© lontacts et réalimentation supprimés sice méme levier assure, seul, une séfection "talon” o une zone de transit situde en aval.
X Contacts et réalimentation supprimes sices mémes leviers assurent une sélection "talon "0 une zone de transit située en ava!.
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Déformation des ligisons entre zanes (suite)

Jtindraires AX et "BX par 3R "supposés impossibles Itindraire AX par 1R supposé impossible

2 7 . 2 ]
Bt £101 P X A i £.201 —— X A —l—u Z101 5 X

<z - < =

v
c— - 1\3 ZM?;/ i Y B—n——%@“ 1g —Y B—
, : v ~7 !

2 T + o

r—’

=

| y t |
c Y | 8 Y | B
d
{ 5 P, " 5 ’
Exemple &)} | i Exemple &)
—11 n'est préve gu'une seule de ces 4 reslimentstions 1 n'est preve gu'une sevle de res 4 réalimentations I

[/ n'est pas ici néressaire_contrairement 3 /exemple 3. " ——Pss de réslimentation porticuliére dans Je croisement,

de prévoir une de tes réalimentations par renversement celfe-cr Btont déjF assurée, par construction, par contact @R
de l'vrn des leviers 3 ou 4, I3 réalimentation psr 3 R
ftant defa gssuree par copstruction).

Pas de réalimentation particuliere
dans le croisement, celle-c/ étant I/ n'est prévu gu’vme seyle de
dej3 assurée, par construction, ces 4 réslimentations
par contact @R [Cette reslimentation, sans objet
lorsgue 6N puisgue déjs assurée,
par ronstruction, par contect @F -
- Y est neécessaire lorsque los leviers B
8,7 et 8 sont renverses : circuits
Figures en trait fort ).

I/ n'est prevy gu'vne sevle
T de ces 4 réalimentations




Janvier 1969

Mige & jour N° 9

Album de schémas de signalisation.

2.3,

8.

Sens
impair
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pair ﬁ

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
TRANSIT SOUPLE ET TCO.(zonEes)

GRILLES DE TRANSIT (exemple)

17 810 _sp

Xz
0.1 A w
B8 o I \ 2161 . 29 z12 \"—A
WXz T - 5
¢ 2] o g . 5
3 Z i b
A Tr 1071 rio21
B+
A.T/I'. 101
c+

~3-

ATk iy
A TR 101P Tr102P
Vers Tr. aval _ 5 -
242
R fﬂ"* RV 02 ,f ,I\s
3o . s @@+ X
L_.l/‘_l e x L ala T 2P Y
A.Tr 101 —-U—' - 410102 -
23
S a0 T Sery
il I Lo | T 17e !
—l . .
i s g '
ATr 111 ATrn2 -

Tous Jes tontacts des leviers o @iguilles sont légérement chevauchants

Detf -

Vers Tr. aval

2021
T RRJI7
- +1Z
Lol [

ATty
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Enclenchement €lectrique des leviers d'aiguilles,taquets,verrous-indépendants

Les mémes conditions enclenchent les leviers d'aiguilles et de taquets dans leurs 2 positions N et R.
Les leviers de verrous-indépendants ne sont enclenchés que dans leur position N (verrou lancé).

Action des relais RV. des zones de transit Saction "zone grogre")

Tout relais RV. désexcité enclenche les leviers des appareils situés sur la zone contr8lée par ce RV..Toutefols dans le cas de TO caractérisée par levier(s)
d'aiguille(s) non située(s) sur la zone couvrant la T0, pas d'action du RV. de la zone TO sur ce(s) levier(s) d'aiguille(s).

Action des relais de transit
Dis renversement d'un levier de carré, la désexcitation des relais de transit {du sens intéressé) des zones situées sur 1l'itinéraire enclenche :

- les leviers des agggreils pﬁgcourus (ou caractérisant ces appareils:cas de 70) tlev. d'aig.{en position N ou R) - lev. de taquets{qui sont alors en
position R:abaiss ~ lev. de verrous-indépendants(qui sont alors en position N:lancé si les aiguilles qu'ils verrouillent scont prises en pointe).
Enclenchement de chacun de ces leviers - par le relais Tr. de la zone propre si le levier peut étre manceuvré dés libération de cette zone

- par le relais Tr. de la zone aval dans le cas contralre(cas,par exemple,du levier d'une aiguille prise en
pointe et dont le gf n'est pas dégagé lors de la libération de la zone propre.Action Tr.aval parfois condi-
tionnée par la position de L.Ag. pour ne pas interdire la formation d'itinéraires compatiblesg.

- éventuellement,certains leviers d'aiguilles non parcourues situéeg sur zones parcourues.

Ces enclenchements,nécessaires du fait de certaines déformations des grilles de transit,ou pour ne pas interdire
éviter 1'allumage de 2 tracés incompatibles sur le TCO.,sont agssurés par le relais Tr. de la zone propre.

- éventuellement,certains leviers d'aiguilles et de taquets non parcourus situés sur zones non parcourues @ enclt "en évitement” de lev. d'aig.(qui
sont alors, soit en position N dans le cas

g néral, soit en position R dans le cas ou l'évitement impose le renversement de 1'ajguille) et de lev. de
taquets (qui sont alors en position N:relevé).

Enclenchement de chacun de ces leviers par le relais Tr. de la zone du point de convergence (action Tr. souvent conditionnée par la position de L.Ag.
pour assouplir le transit).

d'itinéraire compatible ,ou pour

L4g.
R}l' ATe2... Tri Tri Rb... ATeZ... Tr.l ﬁ'l Lilg. r‘;Jz—\ Exemple.: Erclt dyn levier d'siguille et du levier de son verrou-indépendant
+ : Lt St —p——r— d - ,
’_I:\:j 1 by | I *L.. 1 i w : + L.V Les mémes actions "zone propre”et Tr sont souvent contréfées sur jes

= l : Eyent £ zome propre aig. conjuguit T e cireuits de plusieurs verrous. La mise en Facteur commun de ces actions

Zone propre 1 4 & - est variable car fonction ou nombre de contacts dont on dispose sur
i | e e e e~ ! les relats RY et Tr.
: T
[ e e w b Vers aulres verrous N
———————— - — B i

Annulation électrique des enclenchements

- 1 commutateur & utilisation contr8lée pour chaque zone de transit assurant, soit directement, soit par le jeu de relais Tr.aval, l'enclenchement
d'un ou plusieurs verrous de levier (levier d'aiguille,de taquet,de verrou-indépendant,d'autorisation).

- L'action de ce commuteteur annule - ltaction RV. "zone propre" sur les verrous des leviers intéressés t
-~ 1'action RV. sur laz {ou les) grille(s) de transit (Toutefois,lorsque le transit d'une zone n'assure d'encl” de
verrous de levier que dans un seul sens,cette annulation ne joue que sur la grille de ce sens-cas de zone
banalisée située, pour l'un des 2 sens,en té&te d'itinéraire,ne couvrant pas d'appareil et dont le transit du
sens inverse n'enclenche pas de verrou de levier d'autorisation).
L'annulation est prolongée de 30 secondes aprds action du commutateur pour permettre la manoeuvre du ou des leviers intéressés.
- Allumage d'un voyant A.Tr. (lampe rouge) et tintement d'une sonnerie pendant le temps d'annulation.

4.7/’.2‘./][7 :4.77i21012 Autres ATr /4;/'. 2./[]7 LETR
+ : : XXXXK—— - é - N
i + oo :J ! + oo :] T."._.ru\,I LETR2 Les condensateurs branchés en paralléle
ATr | + .Iij_._ + o] .@4 - + oo '@_- +oal —  surfes relais L.ETr assurent un
—Jo}——itea?” oz ~ T 3 i ' retard & la chute de chacur de ces
b i ' ! X — — “1 | + relsis de /'ordre de 15 secondes.
Sn AT | . kX KX , o
- et + ! by W FREHE——-—TP— i
o -kt - it X — —— i
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B) ICO. (CONTROLE DES ZONES)

17 810_s2

X z TC0. & tracé pseuda-continu - Eclairage non permanent des zones isolées
il A
AR W ¢
8 [ e~z pag 202 - 20.25 X 2. aval 103 ,
e T il s = '
Zgval 109 . Z aval 10 12.13.14 Z 2
B s | il e - {k 2
¢ f—‘ ] 28 .\, 2
el

~3
3

7 " Fapzr
nE
A W 3
o 2 Tr. @ s Tr.
e — ¢ (1011>—"—-— (102
! Sens |
1 . impair
2131 E Te.
C+eooo- — 1111)% 1121 — .
g: r.
DetE (11 71 J | ﬁapp‘% des
Ag T 24 25 ) o8 transit
RV 110 i (10; R/ T %{02 A — QG-+ X
g 23 Sens
[ E-E:-l 1 In : [ ser
i 111rP) . 112r|::.) . G-ty pair )
’ | 20 21
I I %j Det E‘*<117 p)——é‘f**»l J
I 7" 101 Test Tr1021.| Tr102P RY.192 ?
k } ,;“; RKIMI Pormt—— 8 #7 oy s 3 i
i i ) Y ) Las dune zone aval
: - | RV.103 (Pas de relais Tnk) Schéma simpliFié de I’ alimentation
i |

(as de 2 zones aval successives

[Le relais To K 110 P_nécessaire pour fe £ |
dela 2.109.est alors dgalement utilisé

z.102 2 Lo s A

A
r ™

(tontacteyr]  zones

n s/ pstissssin e,
" ! reriema | “pusirz iz Cls. | rest
T =

pour Je ¢l
pour /e C2de la 2. 110) i _ I:] $ -
v - ) i Test 4._....'/._
Aral(z 109) Aralfz110) 0 & ' ! 2 22 zm s Z112 {farpes onces] < 15, 1900 28V
i i ‘ ‘[7 25 Permanent. — —
{/ampes blanches e Sulvant position dv
lampes rouges) 4‘0’7{";’{3[9”"
‘ Test - Rtz dleclairage
' U Permt T B RVIN @, 1% TR R ¢ =
- Tost >—ome—te—tms 21 3 Test >—gea—gua—elg—4 <@ . Test
| Porm ¢>-88' ! Pormt b ! [+ T3 permt
p
_ Les circuits des lompes rouges des rones de transit (non Figurés ci-dessus) ne différent des tircurts “lampes blenches” que par leur slimentation gur st uniguement tributaive du RY. correspondant désexcite,
_ Les cantacts des leviers d’aiguille sélectionnant les circuits des lompes ne sont ni Frisants, i chevouchsnts.
1 3 ]
& znr_a -zl [ zs _ £ st ) ‘ ‘ - )
- = i 7 Las d'un sas (ou vole de stalionnement silvee dans la zone d'un seul poste)
Trner 1 TrigR 8
. ! L ez Contréle en " série-paralléle " des actions des relais Tr. (de sens inverse]encadrants
Test . 1= - : O-e afin d'éviter ["alimentation induve dv circurt pénfral de Test Jors de 12 Formation.
'

Perm.t >——2 Permt >—3" vF'emﬁ?*";—;—*’."‘
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(Document ne reprenant pas l'approche simplifide par pédale ou par dispositif temporisé)
L'enclenchement d'approche n'est pas subordonné & 1'ouverture préalable du carré,
ENGAGEMENT DE L'ENCLENCHEMENT D'APPROCHE

Par occupation de l'une quelconque des zones isolées couvrant la zone d'approche du carré ( Pas de notion de sens en regle générale, d'ol enclenche-
ment si zone d'approche occupée par un mouvement de sens inverse).
L'origine de la zone d'approche (ou chacune des origines dans le cas de plusieurs provenances)est situde:
- a une distance minimale de 300m - ou de 400 m si v 2> 140 - en amont du plus éloigné des signaux A ou P annong¢ant le carré et effagables 2
destination de ce carré .
- au carré situé en amont du carré considéré; dans ce cas, l'enclenchement est en outre provoqué :
- d@s la commande & l'ouverture du carré amont ( carré amont de sortie de garages par exemple — pas de zone isolée en amont de ce carré)
~- d&s le renversement du levier du carré amont ( avertissement mécanique "auto" groupé avec le carré amont)
- 2 une distance au moins égale A4 la distance de visibilité du carré lorsque l'avertissement annongant le carré n'est pas effacable 3 destination
de ce carré
- a l'origine de la zone située en amont du carré lorsque ce dernier est un carré de départ devant lequel tous les trains doivent s'arrd8ter.

La fin de la zone d'approche est située :
~au joint blogueur (12 & 18m en aval du carré) si pas de zone au droit du carré
- 4 18m en aval du carré si zone de 18m au droit du carré {zone au droit contr6lée dans la zone d'approche)
- au droit du carré si zone de plus de 18m au droit du carré

317 810_53

La fermeture d'un carré intermédiaire situé sur la zone d'approche annule généralement la partie de cette zone situde en amont de ce carré.

Ta positi(o? des appareils de voie (commandds d'un poste) situés sur la zone d'approche peut conditionner l'action des zones isolées intervenant en
approche *.

DESTRUCTION DE L'ENCLENCHEMENT D'APPROCHE

1°) La FA du carré n'est pas annulable (ou n'est pas annulée si FA annulable)

( - de la 1¥re zone aval si pas de zone au droit du carré ou
Par fermeture automatique du carré - Condition complétée par l'occupation { 81 zone de plus de 18m au droit du carré

- de la 2&me zone aval si zone de 18m au droit du carré
Ces conditions de destruction sont enregistrées jusqu'iz la remise en position normale du levier de carré.
(Si zone de plus de 18m au droit du carré, l'enclenchement peut toutefois 8tre libéré avant FA du carré - Cas de mouvement trds court inscrit
entre joint au droit et pédale assurant la FA).
2°) La FA du carré est annulée
L¥enclenchement ne peut pas &tre détruit tant qu'il est engagé (la FA doit donc &tre remise en service avant passage du dernier train de la
série, fautede quoi le levier est maintenu enclenché en position renversée aprés passage de ce dernier train si 1'enclenchement eat encore engagé).

CONTROLE OPTIQUE

ContrS8le de la zone d'approche (ZAp.) - ZAp non cccupée : Blanc .. ZAp. occupée : Rouge

Pas de contréle de 1'enclenchement dont la libération est révélée , soit par le contrSle ZAp. non occupée, soit par le passage au rouge du contrfle
du carré (lors de la FA) si contr8le ZAp. occupée.

() L'approche peut toutefois &tre engagée en cas de chute de RV. d'une zone (chute accidentelle ou, au contraire, normale si zone occupée
par un mouvement de sens inverse):

a) alors que l'itinéraire tracé est un itiné-

raire normal ne comportant pas cette zone
(conséquence de 1l'absence de sélection par
aiguille en talon)

arigine .

2.8p.011 X I3

N e e, 2 - F—l
_.“._—A-Eﬂ------- ozt < Koo = T

a =, )

b j Corigine 2 .l 11

Lorsgue e Jevier 2 ne sélectionne pas les provenances Aet B (approche du
L 11avant sonorigine d /a 2.121 simayv.t BwX ), lafou les) zone s}
Situes en ¥ reste(at] contrilee (s) sur 2.8p.C. 11 S/ itinéraire BwX

b) alors que l'itinéraire tracé est un itinéraire
aberrant comportant cette zone {conséquence de
la grille géographique commune A4 plusieurs Z.Ap.)

arigine 2.4p. .
3 /7‘7':: v X o

[N e, 1, 28

a;ig mj‘-z.T];:.A -Ell...._ iyt 2! .__7_x__ [
AL

L O, SNy

% 23
FPropramme : 2121 et zones enamont de 2.121 ne jovent sur Z.Hp.C.1] que
s/ INet 2N,
£ execution: Zrzret zone(s)sitvée fs) en ¥ jovent sur Z.5p.C.1 S/ IREEZR.

c) alors que cette zone n'est située sur aucun des
itinéraires aboutissant au carré considéré
(conséquence de la grille déformée lorsque cette
grille est commune & plusieurs Z.Ap. et qu'il
n'est pas prévu de sélection par aiguille en talon).

origine A = < il -
Z4p.L0! - 7]
e — .E( 2 o
—ip=-=-=B b= e e —— - =737 ) G B
— Z ———t —

Origlne Z.Bp. ClletC.13

Programme: Fas d'action dulevier 2 sur Z.Bp. 0.1 {voir cas &)

Bueune des zones situées en amont de Z.121 ne jove, videmment 5 Sur
ZEp.C13.

£n exéeution: [a fou les) zane (s] située () en X jove (n¥) sur Z §p. C.13 sfitinérsire

A->Y.
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— Schéma de

X Y
1
5, 26

principe .

s—Lventapnulable vers ¥

517 810 _s4

on X
L2s 3) 22 Z2.101 /
J 2101 ) /
— ——— s s e s J (35 ] e /.—1 Y
Z. 101
las o] LIy o Rux
(siessh) zaplnt s \ g . .
o N -~ g ' (a5 general ov 'spproche est tributsire
-, ——x de plusieurs conditions
. ¥ s . krio
Retions intervenant dans ! ¢ | las pal‘z‘/cu/rer ouv "spproche n'est tribulaire
Vengagement de Venctt d Gpprocke gue d’une condition
KZAp.C01
LRy } las de vayant lumineux
15 16
——— e e, }

g
.

las de voyant mécanigue

Pédale située sur z.101
dans les cas ) et b) comme
dans le cas ¢,

R.Pd. prévy sevlement

ereﬂtue/

|
|

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

- SO s Ses W N
1 [ | ; ] Pour mémoire
I : AR _H.l_____l ¢ fvoir 0% carrd)

[eventyel)

| |
[ — 5i FA annulable ‘ ! ! } Rv.iot
l J l l Enclenchioes J/_",va/e:i
Type UVou VU§ quinn, | I : | DésengapLou .11
{voir FA.C%Earré e RPd (2] I ’ l I (eondiibnne! 51 cas €]
i I — >, N e
+e—Te 3 | (1} : e
-t s ' . ! T
i i ' \
1 !
X e ,‘1 Ej
: : ‘ ! | Yy ('M[dd prévy seulement siFA gnnulible
| : I | féventuely |
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Ll ! BN [ 17~ 171 :l_r ! q
[L_' ___________ +"_"?"“‘“"-"““‘“‘W—"——::——1/%_';0-—
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CIRCUITS DES RELAIS Z.Ap. [Représentation de circuits unifilaires pour faciliter I3 lecture des schémas)
I — _#nnulstion dune partie de la zone o'appracke p.;r commande & lo Fermetyre d'un carré intermeédiaire

Origine 2 fp.C11 [.9547 —ll on
P — [JSb]—H I S w S
G,S,J_'rt:l 221

delongt > 1ém

COlowk )09 VieuRl)x YfouRV)21
o l'origine _ | ('s/rqsbj |
ke + { 1 1

—__versZhp.ct

IT_Sélections et réalimentstions des circuits Z Ap. /orsyue la zone d'approche tomporte des appareils de voie commandes o un poste
A) (s de zone isolée ne comportant gu'un appareil (ou 2 branchements pointe & pointe, assimilables a une T7D)a ['extlusion de /s TJS.

ipuille_en painte 4 Diguille_entalon py A
B el S — ¥ N, > L4770
O 5— 228 B 225w est toyjours

v 2 décomposée——
7 e

A —
§ ~ \” -
A RV.25 7 a—
B : M B— 2“5 — N

/\S‘://emeﬂ[ i conditions'amont” sur les 2 branches Aet B V— ol
(R Lontacts el résliment. Zsypprimés si'ce méme lev. . 1dssure, seul,une sélection"tolon v l3 200 Voiraig.entalon  Voiraig.en pointe
Lontipie 618 N [2one couvrant une 3ig. conjuguée ou une 10, caractérisée par e levier 1), {Bien entendiu, le RY. 25 n'est contrGlé qu'ume fors sur le tronc commun).

7.0. caracterisée par les 2 leviers d'une TTS

N
B —i L2 Iy Y B— LA - MY
el
{as ! ——— T 4 1 1 2 A\ {os 2
!

Seylement siconditions ‘smont "Sur Jes 2 bronches AetB

(#] Contocts et réaliment ¥'supprimés sice méme levier 1 assure, seul, une sélection " talon "de 13 20me contigiie titE N frone couvrant| (#7 Contacks et résliment “synprimés sices mémes leviers 1et2 assurent une sélection“talon” de 13 zone contigiie tté ¥
/3 . 1: tas let 3. rone couvrant vne . conjiguée ou une 2ém e T 0 caractérisée par le levier 1 cas 2et 4. (z0me couvrant 3775 1.2:0as .. zone couvrant une 278 10, taracterisée par fes leviers 1ot 2 :cas 2.

¥} ]_['Js de 20me Isolee ne comportant gu ‘wne 775 _ Cas de zone [solée comportant plusieurs appareils
Jans les nouvelles installations, 13 réalisation des conditions Fixées par le programme propre 3 chague installation conduit fréquemment 3 déformer la grille z.48p., que le poste soit trajté ounorm en transit souple,
chagque zone p'est donc contréfee gu’en un seul point de I grifle & fp.
Un schéma Jordre ye//era/ rajtant celte question ne peut étre etabli, chague installation étant 3 trajter par cas d'espéce pour répondre au programme correspondant.
I/ est toutefos rappelé gue, contrairement sux grilles de transit souple :
— /] est bien entendu inulile de prévair une réalimentation ,oarzzcu//ere dans Jes"croisements” créés du fait des déformations
~les ajpuilles prises en pointe dons ume sevle pasztmn interyiennent ﬁeﬂera/ement gans les cireuits

_les aiguilles prises en talon dans leurs 2 positions n'interviennent dens les circuits que lorsqu il est préve une ou plusieurs conditions “smont” sur fes devx branches de ces alguilles.
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CIRCUITS DES RELAIS Z.Ap.(suite)

O . Fremples de zones d’spproche comportant une partie commune
4 PP ki P

517 81055

7 = Cas de 2 carrés successifs avec origine z.Fp. commune
t: N — e
zZep. . —
158 ot £3
I z7 RN z2 —z3 O e §i5 z6 ]}
24p.0.7
2t z2 z3
* % P KILCT Zp.l.3
oo * * m_ PR z5 z6 ’é_
e * ¥ *
"y 0 i
2 _ las de 2 carrés successifs avec arigines Z.fp. différentes
. S Z.4p.
~ ZBp.
‘ ¢
5 I
N 2. ’ ‘ 2.2 . 2.3 ”r- J—zt ,§\ " z.8 l
ZFp L1
ol z2 23 ﬁ_ KIELT ZHp.l3
* ¥ T 2z 25 zs
T * | 5 * * Formule &
+ | :
Fpler
7p. L.
27
+ —x {3— - fp.L.]
K. Il [ 7 - Zhpl3
22 z3 2.5 2.6
+ % ¥ * * * Formule b
+ ._9’ ;
d Z.2 z.3 -
+ oK ¥ :1— .4 If & e 25 28 ZhpL3 Le relais lond “2.4p.1,63 entraine par
+ iy ‘ ) ¥ * H— Formule © & ropport sux formules aet bun changement
! + ; ] pragressif de degré de coupure entre Z.7et 22
sur Zgp. L1
3 — las de 2 carrés non successifs avec origines Z.Fp. différentes
i‘ 2. 8p. i
2.8p. -
| .. 25 az ”FDI
2
__‘L 21 srie] Z2 ) zz LB b__(‘zz? ,,___,\zﬁ i 2.8 e | l
. p.L. Ap.L.
23 " Z.5p.L5 28063
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Album de schémas de signalisation.

3.E.S.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
ENCLENCHEMENT DE PROXIMITE (EP)

Schéma n21_ las de pannesux ou carrés mécanigues manmuvrés slectriguement {

317 §10_s7

Les cas d'EP conditionnel ne sont pas repris [pennegux donnont Itces 3 v s3s ou ,arotéyeanz‘ une
bretelle sur vores de stalionnement )

LI1a———15.16.17. /'L EP
e B R s —_—
, A e Type DV
Pas oe Vaie non banale 2.100 14 yrulid 3 /
refoulements A I Type VU ——GE | v . 4 « 4 v
9u.C.J1 Voie banale N iacie—v) o o 2100 = i ?
2707
. , —_—
Led 180m ear. oy coreé ae lorg=>16m
P, R 13 type VY. (13 e— 20222328 ¥ EP
mpsz b e 1 (attive ~—3) ® 2 LR 2'_{/ "
Voie non banole . Gtlive—>) g g 2112 Al b’ %7 ep A
Reboulements au 13 fiee Type V. —%ﬂr—-’- 13 4 —i 4t w
Voje banale  FHBY=Gve—w) o o 2112 X Z L, ; >
Fa. 1t ' ZI3
. f voi bansle by e 7ong L
- i.s‘/' Vmg non -— T long L Iém X
- s/ voie banale | KkPptl KA —_—
—aUle+ l : )
Tola——= H i J:]. 15 18 kv.lm &) w3 knen
i RSy~ ——— S B
<le i = { : ¢ | I 1 ﬁ 4 ne prévair que si 2.10! qu droit dy carré
| | R - ._C}_. - [t s Lo ot seulement sile kPy. jove ussi en désengapt
+ .-\L o _::P.J | T h i i | (Cas de substitution de M3 C tributsire dun
! N - JispositiF de proximité. voir t% carré)
Pd.R 13 | ; ventuel L T %17 FALN £
o—x-'-v | l + -—«’[‘.—— - —-+l—— ~J—J- - _—._‘[Ir!T._ ——— g —.&;_ - _T/h_ o | Lo 2 denclt des leviers en position N tant assuré
Py 13 ! kPR3 dela Pl — — — — L ARGy AT Rbentve) L 5 _l“*_j par le feu dv relals de #4, I/ s'ensuit gue celte FA
- ! | ‘ L 1 S — ,_P':A doit obligatoirement jover pour les 2 destinations
! i oo+ i avee FP
| je—e— Pp.13 KPAI3RI3
e Uet DS | ¥
L.i_._* pu —esiy 1 T | 2 24 R 112 ) RYNZ KIELI3
- " l ! 71 | [ “ I [ Sy | |
- . A — , +
= e e S e
’ : T i N .o
l l +.‘\[ Frenturl v J| o Vans ‘; | ' l ! Voir ci-dessus
~ T . Jr,_cb_, _
I | | j frely | 22 2 A q_és Voir ci- dessus £A.C11
N TR, .
o b gy — — iy — — TaT o— | D2 plus, fes conditions "Posteinsérées sur lp cirtuit
I : ’ oe la Rl deFAY — _ _ _ I - B RGerteyy W IRCentve) L0 e mantien’ne sont 3 prévair que sivoie bangle. Flles
I [ L I3 eype VU ( — < - ' . i = ont pour but, en cas de désenclt du lev. 210u 24 lors
e e —— —— . i | ! ] i du passage o 'vn mouyt pair ne refoulant pas, de Faire
’ | chuter le relajs deFA & /7 libération de Z.112( le raté
by 4 Y7840} d'excitation dy RY 112 dort obligaloirement entrainer
£RLIT I 1 R //})/. le desengagt & Soulsipas de S. dy signal amont)
Vayant lumineux: limpe blonche — J- . o o
T, o~ ¢ - @ 5
. gextite: blanc | | | /
Voyant méeanigue { désexcité:ropge)  FRCI3 I ! 2 \>/ 4
'} ! ; P CXIRY 100 contrdlé en pasition travall dans vn eircuit de
T A g o> AR : > o
1L _;" ! e Z o securite dans tous les cas ov un tel crireurt exeste,
P Grille dédoublee pour gue le controle e 13 2.9 ()~ S voie non banale, dispositions ldentiques 3 (¥)
<57 substitution ne s'elablisse pas vers ¥ par un brace o Ttinérarre oI~ dessus.

M3 C tributsire dun

aberrant (#édoublement non prévy lorsque des endench”
dispasitif de proximité fvoir c%earré)

directs entre Jeviers o diguilles interdisent ur tel Erace).

- Si vore bansle, voir terte ¢r-dessus "FAL 13"
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S.E.3.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
ENCLENCHEMENT DE PROXIMITE (EP)

Schéma 0 2 . (fos de carres mécaniques manceuvrés mécaniquement [carrés rouges oy carrés violels)

317 810_58

(. ..:PJ [Ef]
\. & 150m environ du carre Y WX
1]
. 5. 16.17. 18
. Tyoe DV, . —U
Pas de Voie non banale i ”‘+- e Z£.100 o I-E Pad b, 2 / 5
refoulements C Type VU il : £.707 “ T v
v C1! Voje bansle Fann f-[‘m" 2100 / o ;
[ Tipe VU E , /
Refouvlements su 0.13 [ Voie non banale) Fo13 g octive ) P - Z02 ¢ [3: ¥ [eatt _zus &= -t H {} W
fixe PaRIE A 2 7
Patr (o) CH2223.28
— }sivoie non banale I 1’/ vw )‘( —X
[l . N
-T,H} S/ vole banale KR [EP)} (£P]

KPPyt
i

A 18

~4 |
i - r T | " rl
l o ot o
: v .
I + | e'yenﬁﬂel—{.l 5 1 t -T‘G - [
o~ *a TR et

g_._. >

remo®  rumr 3
|

| ‘ L1
'T +

— L'ER Impligue [3ubinage dy £.11 vers Vet X.
~Lontrdle denclench? des verrovs en position N
assuré par appareil de continuité de manceurre.

~ LEP impligue Gubinage du .13 vers Yet X.
—Contrile d'enclench® des verrovs en position ¥

PdR.I3 o
Pd.13 ! kPERIZ ey
‘ X ] | IT‘T' LRt éventuel)
i ~ et I .
| - T ‘ KPpI3 KPLIZRI3
Loyt re et ! w112
Tade——- —eely P! )| 21 2 | RU13
[ i w T A D i — —q |
| | » RS N T N N 0 G -
P I s T
| ventuel T ¥ i = ]
el T P 4 |
| h » ~w/pveme¢|‘ 4
‘ ( eventue] “;_ J' i ._D_._
I ‘ ot —

|
|

FRLIT
Vayant lumineux : lampe blonche ._D_.
excile: blane i
ERCI3

.o
Voyant mecanique gispesits - rouge

8

|

/ Grille dédoublée pour que lo L FBC 13 ’:0\ adey)
5'8tablisse pas vers X par un tracé d'itineraire sberrant
[d€doublement non prévu lorsque des enelench s directs
entre leviers d'siguilles interdisent un tel tracé).

+ assUre par appareil de continmté de maneuvre.

les refovlements au .13 ne sont possibles que sur yaie nonbanste,
Eneffet, sprés ouverture dyL13 vers You X lors du passage o ‘un
mouvement de sens pair /e carré doit se Fermer dutomatiguement
avant l'arrivee d’un mauvement impair venant de i3 ligne.
La péoale subine, gui est le seul organe permettant o assurer
cetre “FA" doit donc Elre actionnée sprés passape d movvemen
PIIT, done par ce méme mopvement gur dut donc
_qy/yatairement refouler en sens impair,

(%) Relars contrdlé en position travar/ dams un circurt de sécurike

dans tous les ¢as ou un tel circuit existe.
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Album de schémas de signalisation.

3.E.8.

ENCLENCHEMENTS ENTRE ITINERAIRES DE SENS INVERSES — PARCOURS BANALISES (aB_Ba)

Document ne reprenant pas fes cas

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.

317 81 U_SS

— de mouvements de Liroir sur jtinéraire ban;//se [pas denclench*t mer.:mque de nez & nez : pas d'fB-BY ].

- d'1tinéraire banalisé comportent un carré viplet intermédrzire.

~de zone du droit du carré ne couvrent pas d’apparerl.

Transit rigioe sur leviers de carri
Transit moral

Pedsle o siguille prolengée

Tronsit souple

Drigine bonalisée

—— o T - .
vxy [psreovrs banalise du 0151393

1
130005 B
(%)
rer L

e
Joint parfois
SItvE du Oroit du 1

S/ mouvement pair Az :

Lenclenchement du lev. 2K et du lev. 3R est mainteny jusqu’d libération de Z 101
L& 150 trouve done obligatoirement sovmis & I°"AB_BA vers V,Xet .

Parcours banalise [imité 3 une Fraetion d'ftinérasre
[du 018 17397, 3)

voxy
1 |1
3.1 15 v X

A«ZE

Joint partois
Situé av oroit du £1 -7

2,701 222 Y

Si mouvement pair A :

_dZ ci-dessus (origine banaliséy)

7 movvement pair A2 :

Lenclenchélectrigue o lov 2N et du fev. X est malnteny jusqu €
libération de z 101, enclench? de pégale Jhigurlle proiongbe etant rigide
sur loytes les /'ract/ons o tineraire banalisées.

Le 0.1 se trouve donc ohligatoirement soumis 3 1 A5 BAvers . Xet ¥,

Itinéraires banalises (A=Y

T
13 14.15

Enclenchements mécanipues de nez & ez : 15K > 32N

Si' mouvement pair 4=V :

Lenel? da lov. 20 et oo Jov. 3Rest
mainteny jusgy '@ Fbération dezn
L8 L1 58 Erouve done nbligatoirament
soumis 3 'AB.BA vers Vet X.

VA enel? mecazwye denezaﬂez/fﬂw‘l — ("AB. BA ne doit pas jover vers ¥ (cas des carrés m'aulorisant gue des

est mainteny jusg & libération de2101)
Le L) se trouve dove obligatairement
soumis @ 1"AB.BA vers Y.

S/ mouyement pair A<y :
L'enclench.t8lect rigue du levier 2N et ou Jevier 41 est mginteny jusqu £
libération de 2.101, | erelench? de pédale o aiguille prolongée étant rigide
sur tous Jes itinéraires banalises.
Le L] s trouve dore obligatuirement soumis § ["AB.BAvers Vet X

Llenclench S mécanigue de nez 3 nez [15/) peut étre supprimé des fe
franchissement du carré (2.
Lo L] peut dooe Etre. pu non. soumis 8 /"AB. BA vers Y.
3] Fos de conditions particulieres g'A8. B4 dens les £as suivants:

refoulements enrégle pmew/p ). Un mouvement 155y de Z ne pourra
Louteloss refouler vers Y gu’sprés libération de e Z. 101,
— [ 1tinéraire A~y est traité en block sbsoly (zones 101 et 102 desengagent
lel13l vers Y ou enclenchant Je lev. 15K sicarré manoeuyré meam/yw/rm[}
— Hueun mouvement ne pevt se trouver deyant /e l.f /w"wl/ un
mouvement pair se dirige versA (voie A soumise & I'enclenchement
de Vy. et traitee en block absoly).
5) Londitions paréiculiéres d"AB. BA dans /es autres cos, savoir
_lellne cam/oa/'te pas de FA annulable vers V: /esenp;gmmt dul IS0
vers Y.ou enclench® dlex. S5 57 rar/‘e mrancuyré méeanip pir seeypalipn oes 2ones

10108102 Quelgue sait Je sens des monr?? ar:z/,o.;ﬂ[ ces zones, cegui bvite de,orem/faz,wre[;/:
Sérs.

— Le i comporte yne FA annulable vers Y: desengagement du L1 vers Ypar
occupation des zones 101t 102 parun mouvement ge sens a3

-
E52IABRAT gy Rewz 32

_ . & oy
wm !

KTELT | s Lg condition g '4B. BA
e w n’est contrélee que vers Y

S7 mouvement pair A«Z [ou A=Y si itinéraire banalisé] :

Lenclench  dlpctrique dulev. 2K est maintery jusqu’s libération de 2107
L& [.150 Lrouve dame abligateivement soumis 3 /"AB.BA vers V.

Lenclencht ?'/ectr/;we s levier 3R s/ mourt A<Z fou #N simouvt A=Y

peut étre supprimé dés //berat/on de 2102
i mourt A, 1 “enclench { mézanigue de nezd 7 nez [15 V) peut étre

supprimé dés le Franchisserment dv corré 2.

le & 1paut done Btre.ounon. 5oumis 3 /°AB. BA vers X et Y.

&) Fos de conditions partievlieres 0°AB. BA dans /es cgs suivants :

— I"AB. BA ne doit pas Jouer, vers Yet ¥ [t3s des carrés n'outorisant gue
des refpulements enrégle générole ], ce gul permet o ouyrir le (.1 pour un
moyvement Issu de Z et refoulant vers Xouv Y oy issu de ¥ et refoulsnt

vers X) des /9 libération de z. 702
_Jes itinéraires Ax et AY sont tous les deyx Lraités en block sbsolu
[z2omes 101 et 102 désengagesnt le C.13 ¢ vers X et vers }'_7
— Rueun mouv.* ne peut se trouver devant fe £.7 /or.s'yu un mouv. ¢ ,aa/r
se dirige vers A (voie A soumise 3 lenclench t de VU, et traitée
en block obsolu).
&) Londition particuliére d'AB.BA(Tr 101 Plibére] dans Jes autres gis.
kIELE

Ij 7100 P
- —

—
—=Tette condition n'est genéralement pas sélectionnée,
bien que sans utilité 3 /'€gard de /o destination V
let, éventue/lement, de 'une des deux destinatrons

xet Y avee block absolv ).
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S.E.8

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.

ENCLENCHEMENTS ENTRE ITINERAIRES DE SENS INVERSES — VOIE DE STATIONNEMENT (V!

I _ Voie de stationnement située daons la zone d’un seul poste [Pas de contréle optigue de /enclenchement)

r Ly E:] [aias |
-2 - 2108 > »—nzr’”‘ i - 2207 ppun it m
a‘.lo5r{:]

ela ’ ' 1!’__ T — # ]a ]
2.102 g — \.& =¥~

s17 81050

i s VTR
/[' i rD ‘/ . Z.100 \"\ e

ya 33 5 16
7 Enclenchements mecanipues de nez & nez : 25Rou 29R ou 33R > 41N ot 44N

I est impossible de renverser un levier db carré & destination de e voie I tant gu'un mouvement de sens inverse se dirige vers celte vore, gue celle-cf soit libre ou occupde.

Let enclenchement entre itinéraires de sens inverses n'est pas annulable, ce n'est done pas un enclenchement de voie de stationnement.

®h107
) . teag, ) Protaction des stationnements (%
Grille FE [sens impair] - — = — ~ — b= — — — Grille Fe. fsens pair [ Voir (% carré)

Schéma n?1

Transit rigide sur
Jeviers de carré

L0002 [Voie IT) Cond. %7 (Vase IT)

RVI,M? A’Mlzw p{zm& Sens pair sens impair RVI08 I RVI09 ¢! 24
|

25 29 33 RV.100 .‘IF !
|

i i ]

7
|
i

<
¢

Grilfe k1t (sens imparr) - L‘ -I: I o+ IT
| LN , ,
I +6» = ' i e 1= L[3] Grille kIt (sens pair)

Schémag n22

Pédzle o'siguille
prolongee

e FProtection des stationnements (27
Grille Pt fsens impair)— ~ ~ — —~ D . — Grifle Pt (sens pair] } [ Vorr 09 carréy
70.0e/277S
14 15 7r 108FP
Rk 107 ' ! o
brille kIt. (sens impair) L + 7 Schema p* 3

& : N
IT + €\ » I 1 ‘ A Grille kIt (sens pair)

Grille PE. (sens impair]—— — - — = e Grille Pt (sens pair)

} Protection des stationnements (27

Transit souple

(1] Document re reprenant pas les cas : de bretelle situee sur voie de stationnement, de carré intermédizire commandeé par fes mémes leviers gue les carrés origine, de 20me 3y droit 0u corré de sorlie de fa vore de stotionmement,

[2) La protection des stotionnements n'est assurée par relars Pr gue sicette protection est ennulable,

(3] L'annulation de Venconchement par octupation de lavoie de stationnement n'est évidemment pas prévue pour /'un des 2 sens lorsgue ['occupation de cette vore désengage inconditionnellement toys les corrés

du sens _cons/déré [css od tous ces carrés sont des carrés de voie primoipsle sens substitution).
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Album de schémas de signalisation.

3.E.8.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
ENCLENCHEMENTS ENTRE ITINERAIRES DE SENS INVERSES — VOIE DE STATIONNEMENT

517 810_s1

I . Voie de stetionnement située entre 2 postes

Schéma n% 4

Imr
|
piig .25
| £.107 z { -1 prig
8 g S
---28. r‘:jr L1008 i . ff--u‘ - I 222 ‘ :.' ey 4|/
f 2. -
cos{ 1 2102 %____‘-_"*______________ 22 it
[m3l.{ ] 5 Heaz>
i j 2.100 e N Z209
-
/_ - 3 % T Hew
ZZZ' __414
POSTE 1 POSTE 2 z
Transit rigide Sur leviers de corré j I_ Pedale d'sipuille prolongee ou Transit souple
I l Rizos 16 Ryzee 41 44
I : Pédale diguile
I Ese. (D) w prolongee =
fuda P22 | | -
(voie I0) A'-Slt-/EU l _ m 2an
2 f 29 33 —o}—sa- | : Transit soyple —
~ : —¢- Lampe blanche |
Lhatun de ces contacts, gprés ) ‘ St.(m) 4 I Ry.207 . "
renversement dulevier : : ! - } ! -l ol ),1—0 +
carrespondant, ne peut élre ! ! | N DU comm| PP, I
rétabli gue sile transit est | I l I - Bo.duPet !
//bere ilest donc obligatoire | U =% ksefm) (voe D) l
a5 assure/' ces contacts par I l ._.l_._@_‘ !
sélecteurs ob gri/.dons e I Im _ iox Lampe blsnche | 4 44
¢as générs! de transit \| F st [m) L4
enclenchant lz manette ! i R U ! 4@_1
Soyjevée dulevier romené s : ! —s . ™
en position N. ~ } I | | | -
brille kIt ———— 2\ »p + I | l + - i I7 + e\ s—ale—— Grille K.IL
i : i
RRVZ07 I | i
N i ‘L‘ --- TS 4 Protection des statiomements {1
i T e — . (Yoir (% carré)
Grille Pt~ — - — g + l + oo ————brille PL.

1

|

(1) La pratection des stationneinents n'est assurée par rela’s PL gue sicette protection est annulzble.
[2) Llannulation de l'enclenchement par occupation dela vore de stationnement n'est ewa’emmm[ pas pren/e sur [e eircuit St de ['un des 2 postes Jorsque !'occupation de celle vore
désengage jnconditionnelloment tous les carrés de ce poste (eos od tous ces carrés sont des carrés de voie principale sons substitution).
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Album de schémas de signalisation.

S8.E.3.

POSTES MECANIQUES ET E.M.U.
ENCLENCHEMENTS ENTRE ITINERAIRES DE SENS INVERSES _— VOIE UNIQUE

I _ Voie unigue situde dans [ zone d'un seul poste [ Pss de contréle optigue de !enclenchement]

A) Vaie unigue traitée en block absoly (pas o empilage) }

17 81052

Tous les signaux (y compris les CYM] sont desengagés au carre pour /s destination “vore unigue”
par [Moccupation de |'une guelcongue des zones [ zones d’appareils ov zone de Vi)

=
- 25
.7 -1
~--29_  — Z. 105 2 l_/]ﬂ& " L I Z107 {{—_.‘l /4
s N v s fat ) 8, 2
Fl:]. Z.102 ] L e L o L 229 _— l\
) 4 15 N
12
i < z 100 - o en
33 5 i *

Epclenchements meconipues de nez & nez': 25R ov 29Rou33R > 41 N et 442N

L'enclenchement de V. se trouve Gé/d réalisé par les enclenchements métaniques de nez § nez qui sont maintenus tant gu'un mouvernent de sens inverse
se dirige vers /o vale II,

Transit rigide sur
leviers de rarré

Cond ¥z (voie ] Lond ¥z fvoie I}
25 29 33 RV.100 5 T RVI02 RV.I05 RVI06  Sens pair sens impair  RVI08 16  RY.I09 41 44 Schema n21
P PN SN A D P - - ey ey 2 o
I »‘—?—T l ' bt , . Pédale o siguille
= ! prolongée
T ‘
Grille k.1t [sens impair) - ,—o—‘i W + 1T
B |
T+ q,-—!& Grille k.1t fsens pair)
3
T0dels7/8
SIEE,
1% 15 Iriosp
- ' Schéma n?2
Grille kIt (sens impair) ! + 7
i Transit souple

1061 9

|
P .S |

Grille k.1t (sens pair)
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POSTES MECANIQUES ET E.M.U 8][]
ENCLENCHEMENTS ENTRE ITINERAIRES DE SENS INVERSES - VOIE UNIQUE 317 83|

Tous les signaux de méme _sens [y compris les (VM) sont desenyages au carre poor /o destination” Voie w//yue
par {occupation de cetle voie parun movvement de sens inverse [désengsgement assuré par les relais Ss. ).

U
m ==25 -
L1087 =
o l_l:J z15 & ’_ﬂ — - L7 g [e—-p i
c.105 ' 3 T % a1

it -7 >N
103 [D ‘/\\,/Z, i, ,i. e

B) Voie unique traitée en block permissif (empilage) {

Z 3. . . % __4'4_’{:}J e
birg

EI Enclenchements mécanigues de nez & nez : 25 Rov 29R ou 33R y 41N et 24N

252933 Ss.(m) L

Chacun des contacts des leviers de carré, I - ,_I: <
2prés ren versement ay levier corresponddnt, ! ._I RY. 107 ’
7@ peut étre coupé gue sile transit est ,_¢ { ] : : Schéma n? 3

+ e 7
lib€ré, il est done obligatoire o 'sssurer ! ) Iy Ss. (1) P
ces contacts par sélecteyrs de gril dans f I I}_. - 4t 42 Transit rigide sir
le cas pénéral de transit enclenchant Iz ' l L& ! leviers de carré
manelte soulevée o levier remené en PR . - 4

pasrtion N. i L |
Grille kIt (sens impait) ——e m—O\s +IT IT+ m—\o—— Grille kIt [sens pair)
)

Lond. " 2 fvgie 1) lond ¥’z fvoie I}

25 29 33 RY.100 5 7 Rifpz }PV.{M RV.I08  Sens pair sens Impair kvma 16 RV.109 47 24
+ # ¢ é | i i | _ | L | +
l I i
1B — ° -~
. {)1 ‘ | i Schéma n2 4
Ss.(mr ,_¢_'
- — | ! | Pédsle o a/_pz////e
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